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1. Verwendete Symbole und Sicherheit

Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachten der Sicherheitshinweise

Die Antriebe PS-AMS PSQ-S sind nach dem neuesten Stand der Technik gebaut und betriebssicher. Dennoch kénnen
von den Schwenkantrieben Gefahren ausgehen, wenn sie nicht von geschultem oder zumindest eingewiesenem
Personal und/oder unsachgemaR oder zu nicht bestimmungsgeméaRem Gebrauch eingesetzt werden.

Hierdurch drohen beispielsweise
e Gefahren fur Leib und Leben des Benutzers oder Dritter,
e Gefahren fir Sachwerte des Anwenders,
e Beeintrachtigungen von Sicherheit und Funktion des Antriebes.

Es ist sicherzustellen, dass jede Person, die im Betrieb mit der Aufstellung, Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung und
Reparatur der Antriebe beauftragt ist, diese Betriebsanleitung und besonders dieses Kapitel gelesen und verstanden
hat.

Sicherheitsbewusstes Arbeiten

e  Die Schwenkantriebe diirfen nur von ausgebildetem und autorisiertem Bedienungspersonal bedient werden.

e Diein dieser Anleitung aufgefiihrten Sicherheitshinweise, die bestehenden nationalen Vorschriften zur
Unfallverhiitung, sowie eventuelle interne Arbeits-, Betriebs- und Sicherheitshinweise des Betreibers sind zu
beachten.

e Diein der Betriebsanleitung angegebenen Abschaltprozeduren sind bei allen Arbeiten zu beachten, wie
Aufstellung, Inbetriebnahme, Riisten, Betrieb, Verdanderung von Einsatzbedingungen und Betriebsweisen, sowie
Wartung, Inspektion und Reparatur.

e Vor dem Arbeiten an moglicherweise spannungsfiihrenden Bereichen ist sicherzustellen, dass diese
spannungsfrei sind.

e  Esist dafiir zu sorgen, dass die Antriebe immer in einwandfreiem Zustand betrieben werden. AuRerlich
erkennbare Schaden und Mangel, sowie Verdanderungen des Betriebsverhaltens, welche die Sicherheit
beeintrachtigen kénnen, sind sofort zu melden.

Hinweise auf Gefahren
Die folgenden Gefahrensymbole werden in dieser Anleitung verwendet:

Achtung! Es bestehen allgemeine Gefahren, die zu Sach- und/oder
Personenschaden flihren kénnen.

Vorsicht! Lebensgefahrliche elektrische Spannungen kdnnen anliegen! Es besteht die Gefahr
von Sachschdden und/oder Personenschiden mit Lebensgefahr.

Gefahr! Dieses Symbol warnt vor einer drohenden Gefahr fiir die Gesundheit von Personen. Die
Nichtbeachtung dieser Hinweise kann Verletzung zur Folge haben.

Achtung! Handhabungsvorschriften beachten. Elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente.

> 2 DB




Weitere Hinweise

e  Bei Wartung, Inspektion und Reparatur direkt nach dem Betrieb ist mit erhéhten Oberflaichentemperaturen am
Motor zu rechnen. Verbrennungsgefahr!
e Diese Betriebsanleitung gilt als Teil des Produktes PS-AMS PSQ-S !

2. Montage und elektrischer Anschluss
Antrieb von der Versorgungsspannung trennen. Warten bis PSCP (wenn verbaut) vollstandig entladen ist. Deckel am
Antriebsgehduse abschrauben. Anschlussleitung der Vor-Ort-Steuerung PSC.3 in Steuerungsbaugruppe einstecken.

— — =1 [ ___——=

Abbildung 1: Anschluss PSC.3 auf der Steuerungsplatine

Vor-Ort-Steuerung ausrichten und festschrauben.
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Die Vor-Ort-Steuerung ist so konzipiert, dass sie
entsprechend der Einbaulage des Antriebs in 90°-

—
]

’/L :ID Schritten in die horizontale Lage gedreht werden kann.
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Abbildung 2: Ausrichtung der Vor-Ort-Steuerung: In 90°-
Schritten drehbar
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3. Vor-Ort-Steuerung PSC.3

Die Vor-Ort-Steuerung dient der komfortablen Anzeige der Antriebsposition, der Meldungen im Klartext sowie der
Signalisierung von Statusinformationen durch LEDs.

4 )
Dazu besitzt die Vor-Ort-Steuerung ein mehrfarbig
hintergrundbeleuchtetes Grafikdisplay, 4 Leuchtdioden
(LED), sowie einen Wahlschalter und einen
Eingabeschalter mit Push Funktion.

Wahlschalter Eingabeschalter

Abbildung 3: Vor-Ort-Steuerung PSC.3
g J

3.1 LCD-Anzeige

¢ Stellungsanzeige in 0-100 % / 0-90°

¢ Balkenanzeige fiir Motorstrom/Drehmoment 0-100%
e Symbole fir Ventil AUF/ZU

e Zweizeilige Textanzeige fir Meldetexte

e Status-Code-Anzeige

e Parametermeni

¢ Diagnose-Monitor (siehe 8.6)

3.2 LED-Meldeanzeige

e Gelb: Ventil geschlossen

e Grin: Ventil offen

¢ Rot: Sammelstérung

e Blau:
o AN: Wi-Fi-Verbindung aktiv
o blinkt: empfangsbereit, es besteht keine Verbindung
o AUS: Wi-Fi ausgeschaltet

3.3 AbschlieRbarer Wahlschalter

Der drehbare Wahlschalter dient zur Auswahl des Betriebsmodus. Seine Position ist absolut codiert, so dass beim
Einschalten des Antriebs der letzte Modus aktiv ist.

Der Wabhlschalter kann mit einem Hangeschloss gegen Verdrehen gesichert werden.



3.3.1 Automatik

Betriebsmodus mit Steuerung durch Signale der Prozesssteuerung.

3.3.2 Manuell (Vorort)

Vorort-Bedienung des Antriebs. Mit dem Drehschalter auf der rechten Seite kann der Antrieb zwischen den
gespeicherten Ventil-Endlagen verfahren werden.

Wird der Drehschalter gedriickt und gleichzeitig gedreht, so fahrt der Antrieb kontinuierlich in die jeweilige
Richtung. Die Fahrt kann gestoppt werden durch kurzes Driicken des Drehschalters.

3.3.3 AUS

Antrieb ist im AUS-Modus und reagiert nicht auf Signale der Prozesssteuerung

3.3.4 Parameter-Menii

Parameter-Meni zum Einstellen der antriebsspezifischen Parameter (siehe 3.6 Parametermenti).

3.4 Eingabeschalter mit Push-Funktion

Der Eingabeschalter Seite dient zur Navigation im Meni oder zum Verstellen der Antriebsposition bei der manuellen
Vorort-Bedienung bzw. der Inbetriebnahme. Zur Bestatigung einer Eingabe muss der Drehschalter gedriickt werden
(Push-Funktion).

3.5 Diagnose
3.5.1 Anzeigen mit der Ortsteuerung PSC.3

Wird bei der Position des Wahlschalters ,,Automatik” oder ,Aus” der Einstellschalter gedriickt kann durch die
Diagnose-Seiten geblattert werden.

( Seite 1 | ( Seite 2 |
Datum: HE-B6 -Baaa | w 188
dnrzelt: Ba:gd. Einschaltuord: BEGEE
Salluert—-B 168@ Betriebsstd.: BB886AH
Istuert: 168 % Fouer—0n: BEBEaE
Fosition: 1848 %% Weq: BEEEE
Drehmoment: 1868 %

Seite 3 | ( Seite 4
Reaktion Histogramm Position Histogramm
REAKTIOH POSITIOR
i00 i00
STAKT UP so 50
o 1}
L soo ) .o 50 00 |

3.5.2 Auslesen mit PSCS.Wi-Fi
In Verbindung mit der Wi-Fi-Option kann das Event-Log und das Daily-Log auf dem Mobil-Gerat angezeigt werden.




3.5.3 Auslesen mit der Kommunikations-Software PSCS.2

Mit der PC-Software PSCS.2 und dem AMS.2 USB-Kabel kdnnen Parameter und Diagnose Log Daten vom Antrieb
geladen und zur weiteren Auswertung lokal gespeichert werden.

3.6 Parameterment

Im Meni kann mit dem Eingabeschalter gescrollt werden. Soll in ein Untermeni gewechselt werden, muss er
gedriickt werden (Push). Die Bestatigung einer numerischen Auswahl erfolgt ebenfalls wenn der Eingabeschalter
gedriickt wird. Die Auswahl einer Funktion muss durch die Mentauswahl ,,aktivieren?” erfolgen, welche in den
jeweiligen Untermenis vorhanden ist. Die aktuelle Auswahl wird durch einen Haken markiert.

Jedes Meni hat eine eindeutige Nummerierung, die rechts oben im Display angezeigt wird [P.x.x.x]. Damit ist
erkennbar, in welcher Menliebene man sich gerade befindet.

PAKAHETEF: LE will

b Solluert A
Solluert B
Istuert
Binareingang
Lentiladart.ion

3.6.1 Sollwert A [P.1]

Auswahl der Sollwertvorgabe zur Lageregelung durch
eine externe Prozesssteuerung

SOLLHERT R LP.1 will

B Strom i
SEannung

Huf—-2u Sollwert fiir Ventil AUF

FuLIM

3.6.1.1 Strom [P.1.1]

Strom wahlt den analogen Strom-Sollwert im Bereich
von 0 mA bis 20 mA

STEKOH Aktivieren?
B Solluert ZU Beim Bestatigen wird der Sollwert aktiviert.
Solluwert AUF
aktivieren?
.. 3.6.1.2 Spannung [P.1.2]
Zuridck

Spannung wahlt den analogen Spannung-Sollwert im
Bereich von 0 V bis 10 V.

Sollwert ZU [P.1.1.1]
Sollwert fur Ventil ZU
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SPAHHUHG

B Solluert ZU
Solluert AUF
aktivieren?
ZurLick

Sollwert ZU [P.1.2.1]
Sollwert fir Ventil ZU

SPAHHUNG
Sol luert

ZLs

Sollwert AUF [P.1.2.2]
Sollwert fur Ventil AUF

SPAHHUNG

Sol luert
ALF =

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der Sollwert aktiviert

3.6.1.3 AUF/STOP/ZU [P.1.3]

Stellerbetrieb mittels bindren Eingdngen BA-BC. Im
Stellerbetrieb fahrt der Antrieb in die jeweilige
Richtung AUF/ZU, wenn eine steigende Signalflanke
erkannt wird. Der Antrieb stoppt, wenn das Signal
Stop angelegt wird oder die Endlage erreicht ist.

AUF-5TOP-ZLU

b aktivieren?

Zuriick

Die Zuordnung der Funktion der bindren Eingange
wird im Meni 3.6.4 Bindreingang [P.4] festgelegt.

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der Stellerbetrieb aktiviert.

3.6.1.4 AUF/ZU [P.1.4]

Stellerbetrieb mittels bindren Eingdngen BA-BC. Im
Stellerbetrieb fahrt der Antrieb so lange ein
Binarsignal angelegt wird. Der Antrieb stoppt
selbstandig wenn das Signal nicht mehr anliegt.

AUF-2U

b aktivieren?

ZuUrLick

Die Zuordnung der Funktion der binaren Eingange
wird im Men Bindreingang festgelegt.

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der Stellerbetrieb aktiviert.

3.6.1.5 PWM [P.1.5]

Auswertung eines PWM-Signals als Fahrbefehl, dazu
muss der binare Eingang BA auf PWM parametriert
werden.

PHH

B Pul=—MIH
Pul=-MAx
aktivieren™
ZuUrLick

Puls-MIN [P.1.5.1]
Minimale Impulslange 5-20% vom PWM

PHH

FlM MIM:

Puls-MAX [P.1.5.2]
Maximale Impulslange 80-95% vom PWM



FWM FMAx:

Aktivieren?
Beim Bestatigen wird PWM aktiviert

3.6.1.6 Feldbus (in Verbindung mit optionaler
Feldbus-Schnittstelle) [P.1.6]

Sollwert Uber die Feldbusschnittstelle im Bereich O-
1000 %o

FELDELS

B aktivieren?

ZurLick

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der digitale Sollwert Uber eine
Feldbusschnittstelle aktiviert.

3.6.1.7 Festwert [P.1.7]

Festwert z. B. zur Verwendung in Verbindung mit dem
Prozessregler im Bereich 0-1000 %o

FESTHERT

b Lert
aktiwvieren?

Zurick

Wert [P.1.7.1]

Einstellung Festwert

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird ein Festwert als Sollwert
aktiviert.

3.6.1.8 Totband [P.1.8]

Einstellung der Ansprechschwelle von 5-100 %o vom
maximalen Endwert des Sollwertbereichs.

Wert [P.1.8.1]
Einstellung Totband

Totband =

3.6.1.9 Mittelung [P.1.9]

Mittelwertbildung (iber den Sollwert im Bereich von
1 - 64 fach.

HITTELUHD

Mittelun3a -

3.6.2 Sollwert B [P.2]

Auswahl des Sollwert B der fiir optionale Funktionen
verwendet werden kann.

SOLLHERT E LE.2 will

B Strom
SFannung
Feldbu=
Festuert

Totband

3.6.2.1 Strom [P.2.1]

Sollwert Strom kann im Bereich von 0 mA bis 20 mA
ausgewahlt werden

11



-TROH

B Sollusrt MIH
Solluert MAX
aktivieren?
ZurLick

Sollwert MIN [P.2.1.1]

Minimale Sollwertvorgabe fiir optionale Funktion

Sollwert MAX [P.2.2.2]

Maximale Sollwertvorgabe fiir optionale Funktion

SPARHUNG

Salluert
MAH:

Sollwert MAX [P.2.1.2]
Maximale Sollwertvorgabe fiir optionale Funktion

Aktivieren?

Beim Betatigen wird der Sollwert aktiviert.

3.6.2.2 Spannung [P.2.2]

Sollwert Spannung kann im Bereich von 0 V bis 10 V
ausgewdhlt werden.

SPAHHUHG

B Solluert MIH
Sol luert MAX
aktivieren?
Zuriick

Sollwert MIN [P.2.2.1]
Minimale Sollwertvorgabe fiir optionale Funktion

12

Aktivieren?

Beim Betatigen wird der Sollwert aktiviert.

3.6.2.3 Feldbus (in Verbindung mit optionaler
Feldbus-Schnittstelle) [P.2.3]

Sollwert Uber die Feldbusschnittstelle im Bereich O-
1000 %o

FELDELS

b aktivieren?

ZurLick

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der digitale Sollwert Uber eine
Feldbusschnittstelle aktiviert.

3.6.2.4 Festwert [P.2.4]

Festwert als Sollwertvorgabe im Bereich 0-1000 %o

ESTHERT

b Llert
aktivieren?

ZuUrLick

Wert [P.2.4.1]

Einstellung Festwert



Aktivieren?

Beim Bestatigen wird ein Festwert als Sollwert
aktiviert.

3.6.2.5 Totband [P.2.5]

Einstellung der Ansprechschwelle von 5-100 %0 vom
maximalen Endwert des Sollwertbereichs.

Wert [P.2.5.1]
Einstellung Totband

Totband =

3.6.2.6 Mittelung [P.2.6]

Mittelwertbildung (iber den Sollwert im Bereich von
1 - 64 fach.

HITTELUHG

Mittelur3a -

3.6.2.7 Prozessregler [P.2.7]

Einstellung des integrierten Prozessreglers

PROZESSREGLEFR

b KF
Th
Nirkrichtung
aktivieren?

Kp [P.2.7.1]

Verstarkung

PROZESSKELLEFR

Tn [P.2.7.2]
Nachstellzeit

PROZESSKELLEFR

2.8

Wirkrichtung [P.2.7.3]

Wirkrichtung des Prozesssensors positiv / negativ

PROZESSKELLEFR

B Fositiu
negat.iu

ZuUrLick

3.6.2.8 Drehzahlregler [P.2.8]

Aktivierung des integrierten Drehzahlreglers tiber den
Sollwert B, damit kann die Antriebsdrehzahl zwischen
minimaler Drehzahl 25% und maximaler 100%
eingeregelt werden.

DREHSAHLREGLEF

b aktivieren?

ZuUrLick

Bei aktivem Drehzahlregler Uber Sollwert B ist die

Drehzahlkennline deaktivert.

Bei Notfahrt wird die daflir parametrierte Drehzahl

verwendet.
Bei einem Ausfall des Sollwert B fahrt der Antrieb mit
der minimalen Drehzahl weiter

13
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3.6.2.9 Aus [P.2.9]
Sollwert B ausgeschaltet (Standardeinstellung)

aktivieren?

ZurLick

3.6.3 Istwert [P.3]

Aktive kontinuierliche Rickmeldung der Ventilstellung

ISTHERT LP.3 will

B Stiom i
SEannung
Huelle

Zuriick

3.6.3.1 Strom [P.3.1]

Istwert Strom kann im Bereich von 0 mA bis 20 mA
ausgewahlt werden

-TROH

b I=tuert ZU
I=tuert AUF
aktivieren?
SuUrlick

Istwert ZU [P.3.1.1]
Istwert fur Ventil ZU

Istwert AUF [P.3.1.2]
Istwert fur Ventil Auf

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der Istwert aktiviert.

3.6.3.2 Spannung [P.3.2]

Istwert Spannung kann im Bereich von 0 V bis 10 V
ausgewahlt werden

SPAHHLAL

P I=tuert ZU
I=tuert AUF
aktivieren™?
ZUrlUck

Istwert ZU [P.3.2.1]
Istwert fur Ventil ZU.

P.3.2.1 il
SPAHHUNG

I=stiiart
Ea il H EEE'U

Istwert AUF [P.3.2.2]
Istwert fur Ventil Auf

SPAHHUHG
I=stiiart

ALF 2

Aktivieren?

Beim Bestatigen wird der Istwert aktiviert.

3.6.3.3 Quelle [P.3.3]
Auswahl der Istwert-Quelle



QUELLE

P I=tiuert
Frozeszistuert

ZuUriick

[stwert

Antriebsposition (Standard)

Prozessistwert

Istwert des Prozesssensors (bei Option PSIC),
entspricht Eingangssignal fir den Sollwert B.

3.6.4 Bindreingang [P.4]

Der Antrieb besitzt galvanisch getrennte bindre Multi-
Spannungs-Eingange, BA/BB haben einen
gemeinsamen Neutralleiter Anschluss COM. BC ist
galvanisch von BA/BB getrennt.

Wird an einen Binar-Eingang eine Spannung angelegt,
so wird unabhdngig von der analogen oder digitalen
Sollwertvorgabe die parametrierte Lage angefahren.

Die Priorisierung erfolgt von BA (hochste Prioritat)
nach BC (niedrigste Prioritdt). Ausnahme bei
Parametrierung BA PWM.

EIMREREINGARG 1 P.Y will
B Eingana BA
Eingan9 BE
Eingang BC

Zuriick

3.6.4.1 Bindreingang BA [P.4.1]

e keine Funktion

o AUF

o ZU

e Stop

o PWM (in Verbindung mit Sollwert A PWM)
e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

3.6.4.2 Binareingang BB [P.4.2]

e keine Funktion
o AUF
o /U

e Stop

e Position 1
e Position 2
e Position 3
e Position 4
e Position 5

3.6.4.3 Binareingang BC [P.4.3]

e keine Funktion
o AUF

o ZU

e Stop

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

3.6.5 Ventiladaption [P.5]

Die Ventiladaption ermoglicht es, den Antrieb optimal
an das Ventil anzupassen.

WEHTILADAPTION | P.5 wil

b Schliessrichtuna
Akh=ch Wenti1l AUF
Ab=ch Wentil ZU
Minkel
Crelhmoment

3.6.5.1 SchlieRrichtung [P.5.1]
Auswahl der SchlieRrichtung des Antriebs

VEHTILADAPTIOA
EHLIESSKRICHTUHL

b 1linksdrehend
rechtsdrehend

Zurck

e Linksdrehend
e Rechtsdrehend

3.6.5.2 Abschaltung Ventil AUF [P.5.2]
Art der Abschaltung beim Erreichen der Ventilendlage
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VEHTILADAPTIOA
AESCH MEHTIL AUF

B Position
Dr-ehmoment

ZuUriick

e Position
e Drehmoment

3.6.5.3 Abschaltung Ventil ZU [P.5.3]

Art der Abschaltung beim Erreichen der Ventilendlage

VEHTILADAPTIOH
AESCH VEHTIL ZU

B Fosition
Cr-ehmoment

Zurick

e Position
e Drehmoment

3.6.5.4 Winkel [P.5.4]

Anzahl der Winkelgrade zwischen den Ventilendlagen

VEHTILADAPTIOH P.3.4 will
HIHKEL

Winkel: =15 Ar~ad

Info: Bei der automatischen Inbetriebnahme mit zwei
Drehmoment-Endlagen wird dieser Wert durch den
Antrieb errechnet.

3.6.5.5 Drehmoment [P.5.5]

Das Antriebsdrehmoment im normalen Betrieb kann
zwischen 30-100% des Nennmoments eingestellt
werden.

VEHTILACAPTIOH
DREHAOHEHT

Crehmoment. s
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3.6.5.6 Anlauf Moment [P.5.6]

Beim Anlaufen kann ein Drehmoment als
Anlaufmoment im Bereich 30-120% eingestellt
werden. Das Anlauf Moment ist nur Wirksam wenn
die Anlauf Dauer > 0 ms ist. Bitte beachten Sie dass
das Anlauf Moment unabhangig vom Drehmoment (s.
3.6.5.5 Drehmoment [P.5.5] ) eingestellt werden
muss!

WEHTILAPAPTIOA
AHLAUF _HOHEHT

Arl aut

Momert.:

3.6.5.7 Anlauf Dauer [P.5.7]

Dauer in der das Anlauf-Moment wirksam ist. Bereich
0-2000 ms

VEHTILADAPTIOA
AHLAUF DALEF

Arl aut
Davuer-: SHE

3.6.5.8 Einzug Ventil AUF [P.5.8]

Einzugsbereich 80-100%, der bei einer Abschaltung
per Drehmoment zum Anfahren der Endlage
verwendet wird.

VEHTILADAPTIOA
EIHZUG AUF

EIMZUG

ALF

3.6.5.9 Einzug Ventil ZU [P.5.9]

Einzugsbereich 0-20%, der bei einer Abschaltung per
Drehmoment zum Anfahren der Endlage verwendet
wird




VEHTILADAPTIOA
EIHZUD 2l

EIMZUG

ZU

3.6.5.10 Grenze Ventil AUF [P.5.10]

Endlagen-Begrenzung 80-100%, die nach dem Setup
nicht Gberfahren wird. Die Begrenzung wird
Ausgeschaltet, wenn der Wert tiber 100% verstellt
wird, im Display erscheint "AUS"

VEHTILADAPTIOA
LGREHZE AUF

GREEMNZE

ALIF

3.6.5.11 Grenze Ventil ZU [P.5.11]

Endlagen Begrenzung 0-20% die nach dem Setup nicht
Uberfahren wird. Die Begrenzung wird ausgeschaltet
wenn der Wert unter 0% verstellt wird, im Display
erscheint "AUS"

VEHTILADAPTIOH P.5.11 mil
LGREHZE 2l

EREHZE
2 Hus=s

3.6.5.12 Drehzahl [P.5.12]

Globale Drehzahlbegrenzung als Obergrenze der
Drehzahlkennlinie

VEHTILADAPTIOH
DREHZAHL

Crehzahl s

3.6.5.13 Drehzahl Notfahrt [P.5.13]

Drehzahl die bei Notfahrt unabhangig von der
Drehzahlkennlinie oder Drehzahlregler verwendet
wird.

VEHTILADAPTIOH
DREHZAHL HOTFAHRT

Crehzahl
Hot.+ahkhrt:

3.6.5.14 Drehmoment Auswertung [P.5.14]

WEHTILAPAPTIOA
DREHH. AUSHRT

B Strom
Sensar

ZuUrLick

Strom

Auswertung des Motorstroms zur
Drehmomenterfassung.

Sensor (Option)

Auswertung eines Sensors zur Drehmomenterfassung

3.6.6 Ventilkennlinie [P.6]

Mittels Ventilkennlinie kann die Abhangigkeit der
FihrungsgroRe zur Ventilstellung/-Charakteristik
angepasst werden. Dazu stehen 11 Stiitzstellen zur
Verfligung. Im Auslieferzustand ist eine lineare
Abhangigkeit eingestellt.

Die Stltzstellen kdnnen mittels Drehschalter gewahlt
werden. Durch Driicken des Drehschalters und
anschlieRendem Drehen kann der Wert verdandert
werden. Erneutes Driicken speichert die Einstellung
dauerhaft ab.

00 10 20 30 40 50 B0 70 B0 30 1

= Julolanlnl

Uber die Schaltfliche ZURUCK kann das Menii
verlassen werden

3.6.7 Drehzahlkennlinie [P.7]

Die Drehzahl des Antriebs kann mittels einer Kennlinie
mit 11 Stutzstellen zwischen minimaler Drehzahl -
Globale Drehzahlbegrenzung parametriert werden, so
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lassen sich fiir eine schonende Armaturen-Betatigung
individuelle Einstellungen vornehmen. Standard ist
eine Gerade in Abhangigkeit der globalen
Drehzahlbegrenzung 3.6.5.12

Die Stitzstellen kdnnen mittels Drehschalter gewahlt
werden. Durch Driicken des Drehschalters und
anschlieBendem Drehen kann der Wert verandert
werden. Erneutes Driicken speichert die Einstellung
dauerhaft ab.

KEHHLIHIE
NN NNNNEN

A

a0 1010101041040 4C 404105

Uber die Schaltfliche ZURUCK kann das Menii
verlassen werden

3.6.8 Zwischenpositionen [P.8]

Die eingestellten Zwischenpositionen kénnen bei den
Sicherheitsfunktionen oder Binar-Eingangen
ausgewahlt werden und werden von Antrieb
angefahren.

ZHISCHEHPOSITIOH | _P.B il
B Position
Fosition
Fosition
Fosition
Fosition

n B A B2

3.6.8.1 Position 1 [P.8.1]
Einstellung der Position im Bereich 0-100%

3.6.8.2 Position 2 [P.8.2]
Einstellung der Position im Bereich 0-100%

3.6.8.3 Position 3 [P.8.3]
Einstellung der Position im Bereich 0-100%

3.6.8.4 Position 4 [P.8.4]
Einstellung der Position im Bereich 0-100%

3.6.8.5 Position 5 [P.8.5]
Einstellung der Position im Bereich 0-100%
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3.6.9 Inbetriebnahme [P.9]

Der Antrieb kann je nach eingestellter Abschaltung die
Ventilendlagen automatisch ermitteln oder sie
kénnen manuell eingestellt werden.

INEETRIEEHAHHE ] P.3 will

b Automatizsch i
Marnue=l1

ZurLick

3.6.9.1 Automatisch [P.9.1]

Ist mindestens eine Ventilendlage auf Drehmoment
eingestellt, kann der Ventilabgleich automatisch
durchgefihrt werden.

AUTOHATISCH

b Start Inbetriebn . ?

ZurLick

Der Antrieb durchfahrt mit reduzierter
Geschwindigkeit den Hubbereich des Ventils, in der
parametrierten Richtung Ventil AUF und/oder Ventil
ZU. Wird ein Drehmoment erkannt, speichert der
Antrieb diese Position ab.

Wurden beide Endlagen auf Drehmoment
parametriert, ermittelt der Antrieb den
dazwischenliegenden Winkel selbsttatig.

Wurde nur eine Endlage auf Drehmoment
parametriert, addiert der Antrieb ab der erkannten
Drehmoment-Position den voreingestellten Winkel
dazu. Dabei prift der Antrieb nicht, ob der
parametrierte Winkel zu groRB fiir den verbleibenden
Bereich ist.

Info: Die Position Endlage, die anhand des
voreingestellten Winkels berechnet wurde, kann
anschlieRend mittels manuellem Setup 8.4.5.9.2
verandert werden. Der Winkel wird anschlielend neu
berechnet.

Start Ventilsetup

Wird die Auswahl bestétigt, beginnt der Antrieb in die
parametrierte Richtung/en eine Drehmomentendlage
zu suchen.



3.6.9.2 Manuell [P.9.2]

Sind beide Ventilendlagen auf Position eingestellt,
muss das Ventilsetup manuell erfolgen. Dabei wird die
jeweilige Endlage mit dem Drehschalter angefahren
und durch langes Driicken (3sec) gespeichert.

Wird der Drehschalter gedriickt und erst dann gedreht
wird der schnelle Vorlauf aktiviert, so kann tber einen
groReren Bereich verfahren werden, ohne den
Drehschalter zu betatigen.

P.9.2 will
HAHUELL

B Endlage ZU
Erdl =292 AUF

ZuUriick

Endlage ZU : Manuelle Anwahl der ZU Position
Endlage AUF : Manuelle Anwahl der AUF Position

Info: Die Position Endlage, die beim automatischen
Ventilabgleich Giber den Winkel berechnet wurde,
kann mit dieser Einstellung verandert werden. Der
Winkel wird anschlieBend neu berechnet.

3.6.10 Sicherheitsfunktionen [P.10]

Mit den Sicherheitsfunktionen kann der Antrieb im
Falle einer Fehlermeldung eine zuvor parametrierte
Position anfahren.

alCHERHELT ) N il

B Solluert A Fehler
Solluert B Fehler
Lrelhmoment. Fehler
Ubhertemrereratur
Metzaustall

3.6.10.1 Sollwertfehler A [P.10.1]

Liegt der analoge Sollwert 50% unter dem Wert des
minimalen Sollwerts kann eine der folgenden
Sicherheitsfunktionen ausgefiihrt werden:

e AUF

o ZU

e Stop

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

Info: Bei einem ausgewahlten Sollwert-Bereich von 0-
20 mA oder 0-10 V ist die Funktion deaktiviert

3.6.10.2 Sollwertfehler B [P.10.2]

Liegt der analoge Sollwert 50% unter dem Wert des
minimalen Sollwerts kann eine der folgenden
Sicherheitsfunktionen ausgefiihrt werden:

e AUF

o ZU

e Stop

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

Info: bei einem ausgewahlten Sollwert-Bereich von 0-
20 mA oder 0-10 V ist die Funktion deaktiviert

3.6.10.3 Drehmomentfehler [P.10.3]

Wird in Richtung einer Endlage auBerhalb des Einzugs
das maximale Drehmoment fiir eine bestimmte Zeit
erreicht, kann folgende Sicherheitsfunktion
ausgewadhlt werden:

P.10.3 =D
DREHHOHEHT FEHLEFR

b Stor
neuer ersuch

ZurLick

e Stop
e erneuter Versuch

Bei der Einstellung ,erneuter Versuch” versucht der
Antrieb zwei Mal, mit maximalem Drehmoment eine
erkannte Blockade zu Uberfahren. Gelingt das nicht,
so bleibt der Antrieb stehen und meldet
Drehmomentfehler.

3.6.10.4 Ubertemperatur [P.10.4]

Erreicht die Temperaturiberwachung die
Warnschwelle 70°C, kann folgende
Sicherheitsfunktion ausgewahlt werden:

e Drehzahlreduzierung

e AUF

o ZU

e Stop

e Position 1

e Position 2

e Position 3
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e Position 4
e Position 5

Info: Bei der Auswahl ,,Drehzahlreduzierung” fahrt der
Antrieb mit minimal moéglicher Drehzahl weiter.
Erreicht die Temperatur im weiteren Verlauf die
Abschaltschwelle 75°C, bleibt der Antrieb stehen.

3.6.10.5 Netzausfall [P.10.5]

Beim Ausfall der Versorgungsspannung kann eine der
folgenden Sicherheitsfunktion ausgewdahlt werden:

o AUF

e ZU

e Stop

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

Achtung: Die Funktion erfordert, dass die Option PSCP
im Antrieb verbaut ist!

3.6.11 Melderelais [P.11]

Zur Meldung von Ereignissen stehen 5 potentialfreie
Melderelais mit Offner und SchlieBer Kontakten zur
Verfligung. Folgende Ereignisse kénnen den
Melderelais zugeordnet werden:

HELDERELALS

b Relais
Eelai=s
Relais
Eelai=s
Relais

LP.11 will

b B2

3.6.11.1 Relais 1 [P.11.1]

e Sollwertfehler-A

e Sollwertfehler-B

e Drehmomentfehler AUF

e Drehmomentfehler ZU

e Ubertemperatur)

e Unterspannung

o Netzausfall

e Antrieb Vorort (Manuell integriert /
WI-FI / PSC Manuell)

e Antrieb Fern

e Antrieb AUS

e Sammelstorung

e End Pos nicht erreicht

e End Pos. lGiberfahre

e Position 1

e Position 2

e Position 3
e Position 4
e Position 5

3.6.11.2 Relais 2 [P.11.2]

e Sollwertfehler-A

e Sollwertfehler-B

e Drehmomentfehler AUF
e Drehmomentfehler ZU
e Ubertemperatur

e Unterspannung

o Netzausfall

e Antrieb Vorort (Manuell integriert /
WI-FI / PSC Manuell)

e Antrieb Fern

e Antrieb AUS

e Sammelstérung

e End Pos nicht err.

e End Pos. Uberf.

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

3.6.11.3 Relais 3 [P.11.3]

e Sollwertfehler-A

e Sollwertfehler-B

e Drehmomentfehler AUF

e Drehmomentfehler ZU

e Ubertemperatur

e Unterspannung

o Netzausfall

e Antrieb Vorort (Manuell integriert /
WI-FI / PSC Manuell)

e Antrieb Fern

e Antrieb AUS

e Sammelstorung

e End Pos nicht err.

e End Pos. Uberf.

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

3.6.11.4 Relais 4 [P.11.4]

e Sollwertfehler-A

e Sollwertfehler-B

e Drehmomentfehler AUF
e Drehmomentfehler ZU
e Ubertemperatur

e Unterspannung

o Netzausfall



e Antrieb Vorort (Manuell integriert /
WI-FI / PSC Manuell)

e Antrieb Fern

e Antrieb AUS

e Sammelstérung

e End Pos nicht err.

e End Pos. Uberf.

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

3.6.11.5 Relais 5 [P.11.5]

e Sollwertfehler-A

e Sollwertfehler-B

e Drehmomentfehler AUF

e Drehmomentfehler ZU

e Ubertemperatur

e Unterspannung

o Netzausfall

e Antrieb Vorort (Manuell integriert / WI-FI / PSC
Manuell)

e Antrieb Fern

e Antrieb AUS

e Sammelstérung

e End Pos nicht err.

e End Pos. Uberf.

e Position 1

e Position 2

e Position 3

e Position 4

e Position 5

3.6.12 Diagnose [P.12]

Der Antrieb ist mit einer umfangreichen Diagnose
Funktionalitat ausgestattet, bei der Werte und
Meldungen im integrierten nicht fllichtigen Speicher
(FLASH) gespeichert werden.

DIRGHOSE LP.1iz2 will
B Loga. time

ZuUriick

Eine Beschreibung der Diagnosefunktion erfolgt im
Kapitel Diagnose (siehe Fehler! Verweisquelle konnte n
icht gefunden werden. )

3.6.12.1 Logg-Time [P.12.1]

Aufzeichnungsrate beim Time Logging einstellbar
zwischen 10-3600 Sekunden

P.iz.1 miD
LOLD TIHE

Log99-Time

3.6.13 Sprache [P.13]

Umschaltung der Meni-Sprache des Parameter-
Meniis sowie der Meldetexte

aPRACHE

b Deutzch
Ernalish W

1P.13

b

ZuUrLick

e Deutsch
e Englisch

3.6.14 E-Typenschild [P.14]

Das elektronische Typenschild zeigt spezifische Daten
des Antriebs an.

ETYPEHSCHILD LP.14 il
TarF FSE-5
Ser1lennr .

B Uentil M ooEEE1
Fld Uers . 81661681
SuUrlick

Typ : Antriebstyp

Seriennummer : Seriennummer des Antriebs
Ventil-Nr. : Die Ventil Nr. kann vom Kunden in
numerischer Form von 0-999999 eingegeben werden.
FW-Version : Firmware-Version des Antriebs

3.6.15 Uhr [P.15]

Einstellmend fir die Uhr/Datum. Die Uhr wird
verwendet, um beim Logging Meldungen zeitgenau zu
erfassen.
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LHF LP.15

B Datum
Hhrzeit

ZuUriick

Die Uhr ist batteriegepuffert und lauft auch wahrend

eines Netzausfalls weiter.

3.6.15.1 Datum [P.15.1]
Einstellung von Tag / Monat / Jahr

UHF; LP.i5.1 i
b Taa:
Mornat.:
Jahr:
ZuUriick
3.6.15.2 Uhrzeit [P.15.2]
Einstellung von Stunde / Minute
UHF LP.i5.2  wi
B e
mins:
Zuriick
3.6.16 Anzeige LCD [P.16]
LLD P 1B i
kB Anzeige
uelle
Zurick

3.6.16.1 Anzeige [P.16.1]

Anzeige der Antriebsposition in % (Prozent) oder in °

(Winkel)

P.16.1
AHZEIGE

b et
Frozent

ZuUriick

W

3.6.16.2 Quelle [P.16.2]

Ursprung der Anzeige ist die Antriebsposition / Istwert
oder der Prozessistwert.

P.i6.2 miD
UELLE

P I=tiert
Frozessistuert

ZurLick

3.6.17 Passwort [P.17]

Das Parameter-Men( kann mit einem Passwort gegen
Anderungen geschiitzt werden. Das Passwort wird
immer abgefragt, wenn in das Menl gewechselt wird.

Wird ohne ein giiltiges Passwort ins Men(i gewechselt,
kénnen die Parameter angeschaut, aber nicht
verandert werden. Diese Sperre wird durch ein
Schliisselsymbol im Display oben rechts signalisiert.

PASSHORT

b Eingchen
Frdern
ZuUrlcksetzan

LP.ir will

ZurLick

Info: Wird als Password 0000 definiert, ist der Schutz
deaktiviert.

3.6.17.1 Eingeben [P.17.1]

Eingabe eines gliltigen Passworts, ohne Passwort
kénnen Parameter nicht verandert werden.

PRASSHORT 1_P.17.1 w~B
AECD
hABaaa
P Zuriick

3.6.17.2 Andern [P.17.2]

Andern / Neueingabe eines Passworts




PASSHORT L P.i7.2 =B

RECD
A 6aaaa

P Zuriick

3.6.17.3 Zuriicksetzen [P.17.3]

Sollte das Passwort verloren gehen, kann mittels
angezeigtem Code bei PS Automation ein neues
Passwort angefordert werden.

Um einen Code zu generieren und das aktuelle
Passwort zu l6schen, muss ,,Passwort Neu” mit der
Push-Funktion bestatigt werden.

P.ir.3 =i

PASSHORT 1

Code: AEREAA]
Fas=zuort Heu

B Zuriick

Achtung: Diese Funktion I6scht das alte Passwort
unwiederbringlich!

Nach Eingabe des neuen Passworts konnen wieder
Anderungen vorgenommen werden.

3.6.18 WI-FI [P.18]
HIFI
b Ein
HAus=
Hut.o
Einzstellunden
ZurLick

P18 -

EIN: WI-Fl ist dauerhaft eingeschaltet

AUS: WI-Fl ist ausgeschaltet

Auto: WI-FI schaltet sich automatisch AUS, wenn kein
Benutzer am Antrieb mehr angemeldet ist oder flr
eine definierte Zeit keine Aktivitat stattfindet. Damit
wird verhindert, dass der Antrieb ein dauerhaftes WI-
Fl aufbaut.

3.6.18.1 Einstellungen [P.18.1]

P.ia.1 m~i

EINSTELLUHLEH

SSID FSRS—0E0EEER
gesuort  BEAEEREEEAE
IRE1p2 8162 AEE]1 AEE]

Lk

SSID: SSID des Funknetzes vom Antrieb

Passwort: Passwort zur Anmeldung am Antrieb
IP-Adresse: IP-Adresse des Antriebs kann veradndert
werden.

Info: Es ist darauf zu achten, dass bei gleichzeitigem
Betrieb von WI-FI und LAN auf einem PC fiir WI-FI eine
abweichende Adresse vergeben wird. So z.B
192.168.1.x fur LAN und 192.168.2.x flr WI-FI, um
Adresskonflikte auszuschlieRen!

3.6.19 Feldbus [P.19]

Parametermenti fir Feldbus spezifische Adressen und
Einstellungen

FELDEUS
b Profibus

LP.13 will

ZurLick

3.6.19.1 Profibus [P.19.1]
Einstellung der Profibus-Adresse 1-125

P.i3.1 miD

PROFIELS
Adressa
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Unsere Niederlassungen:

Italien Indien

PS Automazione S.r.l. PS Automation India Pvt. Ltd.

Via Pennella, 94 Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
I-38057 Pergine Valsugana (TN) A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
Tel.: <+39> 04 61-53 43 67 IND-411041 Pune

Fax: <+39> 04 61-50 48 62 Tel.: <+ 91>202547 39 66

E-Mail: info@ps-automazione.it Fax: <+ 91>20 2547 39 66

E-Mail: sales@ps-automation.in

Flr weitere Niederlassungen und Partner scannen Sie bitte folgenden QR-Code oder besuchen Sie unsere Website
unter https://www.ps-automation.com/ps-automation/standorte/

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Tel.: +49 (0) 6322 94980-0
E-mail: info@ps-automation.com

WWW.ps-automation.com




