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1. Simbolos y seguridad

Peligros generales del incumplimiento de las normas de seguridad

Los actuadores PS-AMS PSQ estan disefiados con la tecnologia mds avanzada y son seguros de manejar. A pesar de
esto, los actuadores pueden ser peligrosos si son operados por personal que no ha sido suficientemente entrenado o
al menos instruido, y si los actuadores son manejados inadecuadamente, o no son utilizados segun las
especificaciones.
Esto puede

e  provocar un peligro para la vida y la integridad fisica del usuario o de un tercero,

e daiar el actuador y otros bienes del propietario,

e reducir la seguridad y el funcionamiento del actuador.

Para evitar estos problemas, asegurese de que estas instrucciones de uso y las normas de seguridad en particular
hayan sido leidas y comprendidas por todo el personal que participa en la instalacion, puesta en marcha,
funcionamiento, mantenimiento y reparacion de los actuadores.

Notas basicas de seguridad

e Los actuadores solo pueden ser manejados por personal de servicio cualificado y autorizado.

e Asegurese de seguir todos los consejos de seguridad mencionados en este manual, cualquier norma nacional para
la prevencion de accidentes, asi como las instrucciones del propietario para el trabajo, la operacién y la seguridad.

e Los procedimientos de aislamiento especificados en estas instrucciones de funcionamiento deben seguirse para
todos los trabajos relacionados con la instalacidn, la puesta en marcha, el funcionamiento, el cambio de
condiciones y modos de funcionamiento, el mantenimiento, la inspeccidn, la reparacion y la instalacion de
accesorios

e Antes de abrir la cubierta del actuador, asegurese de que la alimentacidn de la red estd aislada y se evita que se
vuelva a conectar de forma involuntaria.

e Las zonas que puedan estar bajo tensidn deben aislarse antes de trabajar en ellas.

e Aseglrese de que los actuadores funcionan siempre sin fallos. Cualquier dafio o fallo, asi como los cambios en las
caracteristicas de funcionamiento que puedan afectar a la seguridad, deben notificarse de inmediato.

Senales de peligro

En este manual de instrucciones se utilizan las siguientes sefiales de peligro:

iPrecaucion! Existe un riesgo general de dafios relacionados con la salud y/o las propiedades.
iPeligro! Existen tensiones eléctricas que pueden provocar la muerte. Evite los dafios personales
o materiales observando las normas de seguridad vigentes.

iPeligro! Esta sefial advierte de peligros que suponen un riesgo para la salud. Ignorar estas
indicaciones puede provocar lesiones.

iAtencidn! Respete las precauciones de manipulacion. Dispositivos sensibles a la electrostatica.

> 12 PP




Otras indicaciones

La temperatura de la superficie del motor puede aumentar durante el mantenimiento, la inspecciony la
reparacion del actuador inmediatamente después de la operacidn. jExiste el peligro de quemarse la piel!
Consulte siempre las instrucciones de funcionamiento correspondientes cuando monte accesorios PS o cuando
opere el actuador con accesorios PS.

Las conexiones para la entrada y salida de sefales estdn doblemente aisladas de los circuitos que pueden estar
bajo tensién peligrosa.

2. Uso segun las especificaciones

Los actuadores de cuarto de vuelta PS-AMS PSQ estan disefiados exclusivamente para ser utilizados como
actuadores eléctricos de vélvulas. Estan destinados a ser montados en valvulas para hacer funcionar sus
motores.

Cualquier otro uso se considera no conforme y el fabricante no se hace responsable de los dafos resultantes.
Los actuadores solo pueden utilizarse dentro de los limites establecidos en las fichas técnicas, los catdlogos y
otros documentos. En caso contrario, el fabricante no se hace responsable de los dafios resultantes.

El uso segun las especificaciones incluye el cumplimiento de las condiciones de funcionamiento, servicio y
mantenimiento establecidas por el fabricante.

El montaje y el ajuste del actuador, asi como su mantenimiento, no se consideran como uso conforme a las
especificaciones. Se deben tomar precauciones especiales al hacerlo.

Los actuadores solo pueden ser utilizados, mantenidos y reparados por personal que esté familiarizado con
ellos e informado sobre los posibles peligros. Deben observarse las normas especificas para la prevencién de
accidentes.

Los dafios causados por modificaciones no autorizadas realizadas en los actuadores estan excluidos de la
responsabilidad del fabricante.

La tensidn de alimentacion solo puede conectarse después de haber cerrado correctamente la tapa principal
o la caja de terminales.

3. Almacenamiento

Para un almacenamiento adecuado, deben cumplirse las siguientes instrucciones:

Almacenar los actuadores Unicamente en locales ventilados y secos.

Almacene los actuadores en estanterias, tablas de madera, etc., para protegerlos de la humedad del suelo.
Cubra los actuadores con una lamina de plastico para protegerlos del polvo y la suciedad.

Proteja los actuadores contra los dafios mecdnicos.

4. Condiciones de funcionamiento y posicion de instalacion

4.1 Condiciones de funcionamiento

Los actuadores PS-AMS PSQ pueden funcionar a temperaturas ambiente de -20 °C a +60 °C.
Los modos de funcionamiento corresponden a la norma DIN EN 60034-1: S2 para el ciclo corto y S4 para el

funcionamiento modulante (para los datos especificos del actuador, consulte las hojas de datos especificas del

actuador).

La vida util del actuador cumple los requisitos de la clase C segtin la norma DIN EN ISO 22153.

Para la proteccion contra la humedad y el polvo, la clasificacion de la caja es IP67 o IP68 segln la norma EN
60529.

Al instalar los actuadores, deje espacio suficiente para poder retirar la cubierta (Figura 1).

El actuador puede montarse en cualquier posicion que se desee, excepto «con la tapa hacia abajo».



PSQ103-1503AMS

PSQ2003/2803AMS

u-'/gura 1: Dimensiones exteriores

104,5
355 228 194 122,5 307 185 292 112 200
406 240 198 171,5 358 234 350 141 200
406/409 240 198 171,5 287 234 375 141 250
406/409 240 198 173 275 234 375 141 250
608 240 198 374,5 514 390 350 140 200

4.2 Posicion de instalacion

( )

Uso en exteriores:

v A d Cuando se utilicen los actuadores en entornos con altas
fluctuaciones de temperatura o alta humedad, se
recomienda utilizar una resistencia de calentamiento, asi

ddddd Q como una mayor capacidad de la caja (accesorios
opcionales).

Figura 2: Posicion de instalacion




5. Principio de funcionamiento

Los actuadores de cuarto de vuelta PS-AMS PSQ estan disefiados para su uso como actuadores eléctricos de valvulas.
El montaje en la véalvula se realiza mediante una brida de montaje segin ISO5211, ademas de un buje de
accionamiento intercambiable con un contorno interior segun el eje de la valvula.

La potencia mecdanica se genera mediante un motor de corriente continua de 24 voltios que se controla desde Ia
electronica mediante una modulacién por ancho de pulso (PWM). La retroalimentacién absoluta codificada proviene
de un potencidmetro de precisién. La torsidon del motor se transmite a través de un engranaje recto reductor a un
conjunto de engranajes planetarios. La salida es un engranaje central con un perfil interior multidentado para
aceptar el buje de accionamiento.

Durante los cortes de energia y los trabajos de ajuste, los actuadores pueden ser operados de emergencia a través
del volante (véase el capitulo 6, Operacion manual), excepto cuando se utiliza la unidad PSCP a prueba de fallos.

6. Operacion manual

Se proporciona un volante para operar el actuador en caso de fallo de energia o para el ajuste de la vélvula.

Los actuadores PS-AMS PSQ se suministran con el volante agregado sin apretar. Antes de la operacién tiene que ser
montado como se muestra a continuacion.

L Figura 3: Montaje del volante )

El volante en un eje sinfin acciona todo el conjunto de engranajes planetarios. En el funcionamiento del motor, esta
al ralenti, pero esta disponible en cualquier posicion sin necesidad de embrague. Al girar el volante en el sentido de
las agujas del reloj, la salida también gira en el sentido de las agujas del reloj, visto desde arriba.

(" N

~

Figura 5: Funcionamiento manual del Figura 4: Funcionamiento manual del

S PSQ103-1503AMS PAN PSQ2003-2803AMS )




Si se instala una unidad de seguridad del tipo PSCP (opcional), el volante no se puede
utilizar, ya que el actuador vuelve a la posicion de seguridad.

iPrecaucion!
El volante no debe utilizarse en el funcionamiento continuo del motor, ya que el actuador
intenta compensar la desviacion de la posicidn, en funcién del modo de funcionamiento
seleccionado.

7. Montaje mecanico

7.1 Nota de seguridad

Tenga cuidado con los riesgos mecanicos debidos a los componentes del
actuador accionados eléctricamente.

Con el actuador alimentado eléctricamente, el manejo de la unidad conlleva el
peligro de aplastarse los dedos, dafiar el actuador y/o la valvula.

Durante los trabajos de ajuste, el actuador solo puede ser operado por medio
del volante.

iNo accionar eléctricamente!

7.2 Montaje de la valvula PSQ103-1503AMS

Los actuadores PS-AMS PSQ estan provistos de bridas segun I1SO 5211 para el montaje de valvulas. La conexion al eje
de la valvula se realiza con un buje de accionamiento intercambiable.

e —— NER Posicion inicial: Fijar el actuador con el buje de accionamiento

— | ™ e Siel buje de accionamiento ya estd instalado en el
actuador, primero debe retirarse de éste (véase la fig.
izquierda).

e Asegurar la posicion correcta del actuador mediante el
indicador de posicidn y adaptarlo a la posicién de la valvula
mediante el volante. Lo ideal es que la posicidn final de la
valvula esté abierta o cerrada. Accione el actuador en la
misma posicion final mediante el volante.

e Posicién de montaje recomendada: posicion final cerrada
o Paravalvulas de mariposa: Posicion final cerrada
o Paravdlvulas de bola: Posicidn final abierta

El actuador y la valvula deben estar siempre en

Figura 6 : Retirar el buje de ) iR
la misma posicion final.

accionamiento
\ J




@ Si las posiciones de la valvula y el actuador se adaptan,
coloque el buje de accionamiento en la valvula.

@ A continuaciodn, fije el actuador al buje de accionamiento.

e Compruebe el engranaje correcto con el buje de
accionamiento y gire ligeramente el actuador si es
necesario.

e Adapte la posiciéon de montaje precisa mediante un volante
para insertar los tornillos en la brida de montaje. Siel
ajuste es impreciso, desplace el actuador un diente en el
buje de accionamiento.

e Apriete los tornillos en una secuencia diagonal.

Figura 7: Interfaz mecdnica
\§ J

Posicién inicial: el buje de accionamiento se suministra por separado y aun no esta preinstalado en el actuador

e Coloque primero el buje de accionamiento en el eje de la valvula.

e Siga las instrucciones del buje de accionamiento preinstalado anteriormente. Sin embargo, tenga en cuenta: El
buje de accionamiento no estad instalado en el actuador para su montaje en el eje de la valvula. En su lugar, el
buje de accionamiento ya esta montado en el eje de la valvula como una unidad. Coloque el actuador en esta
unidad.

7.3 Montaje de la valvula PSQ2003/2803AMS

Los actuadores PS-AMS PSQ se suministran con la brida F16 segun ISO 5211 para el montaje de la vdlvula. La
conexién al eje de la valvula se realiza con un cuadrado doble de 55 mm. La entrega del actuador incluye dos
componentes: la caja de cambios y el propio actuador (ya premontado).

e Utilice el indicador de posicidn de la caja de cambios para asegurar la posicién correcta del actuador. Adaptelo
a la posicién de la vdlvula mediante un volante. En el mejor de los casos, la posicidn de la valvula debe estar
abierta o cerrada durante el montaje. Accione manualmente el actuador en la misma posicidn final.

e Sila caja de cambios y el actuador estan en la misma posicidon, monte el actuador en la vélvula (si es necesario,
monte primero la adaptacion del eje de la valvula en el cuadrado doble de 55 mm).

e Adapte la posicion de montaje precisa mediante un volante para insertar los tornillos en la brida de montaje.
Apriete los tornillos en una secuencia diagonal.
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8. Conexion Eléctrica

8.1 Nota de seguridad

Cuando se realicen trabajos eléctricos en esta unidad, deben respetarse las
normas locales de prevencidon de accidentes.

Respete la norma EN 60204-1 (VDE 0113 parte 1) para garantizar la seguridad
de las personas, la integridad de los bienes y el buen funcionamiento de la
unidad.

Las lineas de alimentacidn eléctrica deben estar dimensionadas para la
corriente de pico de la unidad y cumplir con las normas IEC 227 e IEC 245.
Los cables codificados en amarillo y verde solo pueden utilizarse para la
conexion a la tierra de proteccion.

Al conducir los cables a través de los prensaestopas del actuador, hay que
tener en cuenta su radio de curvatura minimo.

Los actuadores eléctricos PS-AMS PSQ no estan equipados con un aislador
eléctrico interno, por lo que debe integrarse un dispositivo de conmutacion o
un disyuntor en la instalacion. Debe instalarse cerca del actuador y debe ser de
facil acceso para el usuario. Es importante marcar el disyuntor como el aislador
de este actuador.

Las instalaciones eléctricas y los dispositivos de proteccion contra
sobrecorriente deben ser conformes a la norma IEC 364-4-41, clase de
proteccion | resp. DIN IEC 60364-4-44 segun la categoria de sobretensidn del
actuador.

Proteja mecanicamente todos los cables de alimentacidn y de control delante
de los terminales utilizando medidas adecuadas contra el aflojamiento
involuntario. No instale nunca los cables de alimentacién y de control juntos
en una linea, sino que utilice siempre dos lineas diferentes.

PE
La conexidn a tierra PE debe conectarse a la caja de engranajes en é !

Asegurese de que todos los cables de conexion estén pelados a la longitud
correcta para que estén protegidos contra descargas eléctricas.



8.2 Disposicion del cableado

Dependiendo de las especificaciones del pedido, los PS-AMS PSQ se suministran con dos disposiciones de cableado
diferentes.

Cableado al tablero principal: El cableado eléctrico se realiza en los terminales del tablero principal dentro del
actuador. Por lo tanto, hay que abrir la tapa para el cableado.

Cableado a la caja de terminales: El cableado eléctrico se realiza dentro de una caja separada montada en el

actuador. Retire la tapa de la caja y coloque los cables en los terminales atornillados en la parte posterior de los
modulos de enchufe.

8.3 Cableado eléctrico
8.3.1 Alimentacion de la red eléctrica

Aisle la alimentacidn eléctrica.
Proteja la linea contra un reinicio no autorizado y no intencionado.

‘ iAtencidn! Respete las precauciones de manipulacion.

Q Conecte a tierra el actuador.
‘% Antes de abrir la cubierta, toque las partes de la carcasa con conexién a tierra.

11



Cableado a tablero principal: Cableado a la caja de terminales:
e N

L Figura 10: Abra la caja de terminales J

Figura 8: Abra la tapa
g

4 Abra la tapa de la caja de terminales. Introduzca el
Abra la tapa. Introduzca el cable en el actuador a cable a través de los prensaestopas hacia el
través de los prensaestopas. interior de la tapa.
( ) f N
o mddulo de enchufe
14, |1 : —
15. u H— 2
16. 0 3
17. g 4
m 5
O e 6
7 . .
\_ Figura 11: Mddulos de enchufe y
18. 8
9 Desenrosque los 4 tornillos de sujecién de
19. . )
10 cualquiera de los mdédulos enchufables del marco
20. ' de sujecidn situado en el interior de la cubierta. El
21. 11 cableado se realiza en la parte posterior de los
22, 12 maodulos.
23 13 . : .
: Cada mddulo de enchufe dispone de 16 terminales
numerados para alojar cables rigidos y flexibles de
L Figura 9: Tablero principal ) 0,14 mm?2a 2,5 mmZ

El tablero principal dispone de terminales para
alojar cables rigidos y flexibles de 0,14 mm? a 2,5
mm? de ancho, asi como un tornillo de PE en la
carcasa.

Precaucidn: Tenga en cuenta la tension de
alimentacion y el consumo méximo de energia del
actuador indicados en la placa de caracteristicas del
mismo.

Precaucidon: Tenga en cuenta la tension de
alimentacién y el consumo maximo de energia del
actuador indicados en la placa de caracteristicas
del mismo.

Conecte los cables segun el diagrama de cableado
adjunto.

Conecte los cables segun el diagrama de cableado
adjunto.

00—
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El diagrama de cableado con Fieldbus y los diagramas de cableado mencionados anteriormente se suministran con el
actuador.

4 )
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K Figura 14: Terminales eléctricos con control local PSC.2 o caja de conexiones con CA trifdsica j

Precaucién: Tenga en cuenta la tension de alimentacién y el consumo maximo de energia del actuador indicados en
la placa de caracteristicas del mismo.

Cierre la tapa del actuador: Cierre la tapa de la caja de terminales:
( , h El cableado de la tierra de proteccion
Q o (PE) debe realizarse en el terminal 24.
sl S = - N

b4
.:’v 4
Figura 15: Cierre la tapa =
\ J
Una vez finalizado el cableado, coloque la cubierta _ Figura 16: Cierre la tapa )

correctamente, apriete los 4 tornillos en cruz y apriete
los prensaestopas.
Después de conectar todos los cables necesarios, vuelva

a apretar los médulos y coloque la tapa correctamente.
—_ e
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Apriete los 4 tornillos en cruz y apriete los
prensaestopas.
Precaucidn: Cierre bien la tapa y los prensaestopas para que la carcasa cumpla con la clasificacién especificada

(IP67 0 1P68).
8.3.2 Terminales de entrada

8.3.2.1 Valor de ajuste

Los terminales 1 a 3 se utilizan para recibir un valor de ajuste modulante parametrizable para la operacién de control
dentro del rango de 0-20 mA o 0-10V.

8.3.2.2 Retroalimentacion del sensor para el controlador del proceso (opcional)

Los terminales 15 a 17 (tablero principal) o 10 a 12 (caja de terminales) se utilizan para recibir la realimentacion de
un sensor de proceso para el controlador de proceso - opcional - en el rango parametrizable de 0-20 mA 0 0-10 V.

iPrecaucion!

Los siguientes terminales de entrada binaria (8.3.2.3 y 8.3.2.4) tienen prioridad
sobre el valor de consigna de modulacion. Si el actuador esta parametrizado para el
servicio de modulacién, estos ajustes del valor de ajuste no se tienen en cuenta en
caso de que se aplique una sefial binaria. Solo después de la desconexion de la
sefial binaria, el actuador se reposicionara de acuerdo con el valor de ajuste
aplicado.

8.3.2.3 Entrada binaria

Los terminales 9 a 11 (tablero principal) resp. 17 a 19 (caja de terminales) son para sefiales binarias de
apertura/cierre. El nivel de tension estandar es de 24 V a 230 V; véase el diagrama de cableado. El actuador se
acciona entonces en servicio de 3 puntos.

8.3.2.4 Puerto a prueba de fallos para entrada binaria (opcional)

El puerto a prueba de fallos de los terminales 12 y 13 (placa principal) o 25 y 26 (caja de terminales) permite
conducir el actuador a una posicién de seguridad parametrizada aplicando una tensién de 24V a 230 V.

8.3.3 Terminales de salida

8.3.3.1 Retroalimentacion de posicion activa
La retroalimentacién de posicidn activa es ajustable dentro del rango de 0-20 mA o 0-10 V.

Tablero principal: terminales 4 - 6
Caja de terminales: terminales 4 - 6

8.3.3.2 Interruptores de posicion adicionales (opcionales)

Los puntos de activacion de los interruptores de posicién opcionales pueden ajustarse mecdanicamente mediante dos
levas. Se puede acceder a los interruptores como contactos de conmutacidn sin potencial. Los interruptores
estandar con contactos plateados tienen una potencia nominal de 230 VCA/5 A. Bajo pedido se pueden suministrar
interruptores especiales con contactos dorados para baja potencia (hasta 100 mAy 30 V).

Tablero de interruptores de limite: terminales X6 / 1-3 o X6 / 4-6 respectivamente

Caja de terminales: terminales 22/27/28 0 23/29/30 respectivamente

8.3.3.3 Alimentacion de tensidn al sensor de proceso (opcional)

Los terminales 14 y 17 proporcionan una tensién de salida no regulada de 21 a 40 VCC a un maximo de 100 mA para
alimentar un sensor de proceso externo.

Tablero principal: terminales 14 + 17
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Caja de terminales: terminales 9 + 12

8.3.3.4 Relé de indicacion de averias

Este contacto de relé libre de potencial permite mostrar una indicacién de fallo ajustable a la sala de control con una
carga maxima de 24 VCC/100 mA. Véase el manual de instrucciones del software PSCS.

Tablero principal: terminales 7 + 8
Caja de terminales: terminales 20 + 21

8.3.4 Interfaz Fieldbus (opcional)

Opcionalmente se puede instalar una interfaz Fieldbus en el actuador AMS, con cableado a un bloque de terminales
0 a una toma de corriente externa.
->Véanse las instrucciones especiales de funcionamiento del AMS-Fieldbus.

8.4 Accesorios

8.4.1 Calefactor (opcional)

Los actuadores PS-AMS PSQ pueden equiparse con un calefactor. Cuando se utilizan los actuadores en entornos con
altas fluctuaciones de temperatura o alta humedad, sugerimos que se instale un resistor térmico para evitar la
acumulacién de condensacién dentro del cerramiento.

~N

En los actuadores PS-AMS, el calefactor se alimenta
a través de la fuente de alimentacion del actuador,
no es necesario alimentarlo por separado. Para el
montaje posterior del resistor térmico, el cableado
de los dos cables debe realizarse en los terminales
de la placa principal como se indica en las imagenes.

El montaje del calefactor debe realizarse en el lugar
indicado de la placa base mediante los tornillos
suministrados.

Coloque los cables de forma que no
queden aplastados por la tapa
principal, ni sean tocados por las
piezas moviles del interior del
actuador.

Figura 18: Montaje y conexion del calefactor




8.4.2 Ajuste de los interruptores de posicion adicionales (opcionales)

Para el PS-AMS PSQ estan disponibles dos interruptores para la retroalimentacidn de posicion como opciéon montada
de fabrica. Estan disponibles con contactos de plata (para corrientes entre 10 mA y 5 A a un maximo de 230 V).
Interruptores especiales con contactos chapados en oro para bajas potencias (hasta 100 mA y 30 V) estan
disponibles bajo pedido. La conexién va al terminal X6 o a los terminales 22/27/28 y 23/29/30 en caso de cableado a

la caja de terminales.

Figura 19: Ajuste de las levas
\ J

Las levas para activar los interruptores estan
montadas en un eje mediante un acoplamiento de
friccion. Son ajustables mediante un destornillador
con un extremo pequeno, utilizando la brida (3)
como soporte. Cuando los actuadores se cierran en
el sentido de las agujas del reloj, la leva inferior (1)
activa el interruptor para el sentido de cierre, la leva
superior (2) para el sentido de apertura.

9. Pantalla de estado / Elemento de funcionamiento / Comunicacion

9.1 LED de estado

s
B .. |

o |

-
O
LED rojo para -
la indicacién de estado L]L | I
L LED verde para
la indicacion de estado

.
LED rojo para —_—
visualizar el fieldbus u_

Figura 20: Display LEDs
&

9.2 Boton de puesta en servicio
( E _—IA___I —— |

botén l'l_ 45"
[T

3k
Rl =—

Figura 21: Commissioning button
& J

Al desenroscar la tapa se ve un LED rojo y otro
verde que indican el estado del actuador.

Fieldbus opcional:

Otro LED rojo unico (opcional) sefiala el estado de la
interfaz de bus de campo opcional. -> Véase el
manual de instrucciones especial para el AMS-
Fieldbus

Al botdn de puesta en servicio para iniciar la
ejecucion de la puesta en marcha automatica (para
ajustar el actuador a la valvula) se encuentra al lado
de los LED.

-> Véase el capitulo 10.1 «Corte en posiciones
finales» y 11.1.2. «Procedimiento de puesta en
servicio»
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9.3 Puerto de comunicacion

( e, || | )
- L=,

puerto

—~ La comunicacion y parametrizacidn a través del ordenador
"—’ & se realiza mediante un cable de comunicacién especial a una
‘ toma RJ45. Todos los parametros del actuador son
-
J0-——

ajustables mediante el software de comunicacién PSCS.
-> Véase el manual de instrucciones PSCS.

Figura 22: Botdn de puesta en servicio

10. Funcionamiento

Todos los parametros internos, como la torsién del motor requerida, la posicion real, el estado de funcionamiento,
etc., se supervisan permanentemente durante el funcionamiento del actuador PS-AMS. Esto asegura que el actuador
se posiciona con una precisidn éptima, y cierra la valvula siempre herméticamente. Las desviaciones pueden leerse a
través del software de comunicacion PSCS o a través del control local PSC.2 (véanse los respectivos manuales de
instrucciones), o pueden mostrarse a la sala de control mediante el relé de indicacion de fallos. Esto proporciona la
maxima seguridad del proceso.

Los cortes de los actuadores PS-AMS pueden ajustarse para cumplir la funcion de la valvula de forma dptima
mediante el software de comunicacién PSCS (utilizando un cable de interfaz especial, u opcionalmente una conexién
Bluetooth). Esto dara lugar a un comportamiento diferente del actuador. En caso de que se sobrepase o no se
alcance una posicién, esto se puede leer a través del relé de indicacién de fallos o a través del software de
comunicacion PSCS.

10.1 Corte de fuerza/torsion

El actuador suministra la fuerza/torsién maxima programada cada vez que se conduce a esta posicion final. Si el
punto de cierre dentro de la valvula se disloca, por ejemplo cuando se desgasta una junta de asiento, entonces el
actuador conducira mas lejos en su rango de actuacién posible para tratar de alcanzar la fuerza/par programado.

10.2 Corte de posicion automatica

En funcionamiento normal, el actuador se detendra en la posicién que se encontré en un tope mecanico en la
valvula o el actuador durante la puesta en marcha automatica. Si el punto de cierre dentro de la valvula se disloca, el
actuador NO seguird esta dislocacidn sino que se detendra siempre en el punto encontrado inicialmente.

10.3 Corte de posicion

En funcionamiento normal, el actuador se detendra en el punto que fue definido por la puesta en servicio manual.
Esta posicién no depende de ninglin tope mecdnico dentro de la valvula o del actuador.



11. Puesta en servicio

El actuador se envia en la condicién de «no puesto en servicio» con el LED verde parpadeando lentamente. No habra
respuesta a ninguna entrada (valor de ajuste o sefial de apertura/cierre). Para que el actuador sea operativo, tiene
gue ser puesto en servicio hacia una valvula.

Dependiendo del tipo de cortes programados (véase 10.1) hay dos formas de realizar la puesta en servicio:

-La puesta en servicio automatica se realiza si al menos uno de los cortes esta configurado como «de fuerza/torsién»
o «de posicion automatica».

-La puesta en servicio manual debe realizarse en caso de que ambos cortes sean «de posiciény», ya sea a través del
software PSCS o de la caja de control PSC.2.

iPrecaucion!

El funcionamiento eléctrico del actuador solo esta permitido después del montaje
en una valvula.

Para evitar lesiones debidas a componentes en tensién o en rotacién, la puesta en
servicio solo se permite mientras la cubierta principal del actuador estd cerrada

‘ iAtencidn! Respete las precauciones de manipulacion. Dispositivos sensibles a la

M electrostatica.

La conexidn eléctrica y la puesta en servicio con tension de red aplicada sélo
deben ser realizadas por personal especializado formado.
No toque ninguna linea de conexion durante la puesta en servicio.

11.1 Puesta en servicio automaticaAutomatic Commissioning

Esto se realiza si al menos uno de los cortes esta configurado como «de fuerza/torsién» o «de posicion automatica».
Durante la puesta en servicio automatica, el actuador recorre automaticamente toda la carrera/angulo de la vélvula
programada. Los parametros especificos de la valvula se miden y los valores calculados se almacenan
permanentemente en el actuador. Al mismo tiempo, el valor de ajuste y el rango de retroalimentacidn de posicidn se
escalan. Para permitir la puesta en servicio automatica, se requiere un tope mecdnico en al menos una posicion final
(normalmente la posicidn cerrada) de la valvula. Este tope mecdanico puede estar dado por el disefio de la valvula, o
puede ser ajustado por los tornillos de tope del actuador (solo cuando se programa la desconexién «por posicién
automaticamente»).
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11.1.1 Ajuste de los topes mecanicos PSQ103-1503AMS

Se muestra el ajuste de un tope mecanico en direccidn de cierre para una valvula que cierra en sentido horario.

Figura 23: Topes mecdnicos
PSQ103-1503AMS

Al ajustar un tope mecanico, accione el actuador solo con el
volante, no eléctricamente.

Retire la tapa de proteccion (Figura 23, elemento 3) de cualquiera de
los tornillos de tope.

Desenrosque ambos tornillos hexagonales en sentido contrario a las
agujas del reloj aproximadamente 5 vueltas.

Lleve el actuador a la posicion de cierre girando el volante en el
sentido de las agujas del reloj.

Gire el tornillo de tope para la posicion cerrada (Figura 23, elemento
1) hasta el tope.

Lleve el actuador a la posicidon de apertura girando el volante en
sentido contrario a las agujas del reloj.

Gire el tornillo de tope para la posicion abierta (Figura 23, elemento 2)
hasta el tope.

Elemento 1: Tornillo Allen para la posicion CERRADA
Elemento 2: Tornillo Allen para la posicion ABIERTA

Elemento 3: tapas de proteccién

11.1.2 Configuracion de los topes mecanicos PSQ2003-2803AMS

Figura 24: Topes mecdnicos
P5Q2003/2803AMS

.
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Desenrosque ambos tornillos hexagonales en sentido contrario a
las agujas del reloj aproximadamente 5 vueltas.

Lleve el actuador a la posicion de cierre girando el volante en
sentido contrario a las agujas del reloj.

Gire el tornillo de tope para la posicidn cerrada (Figura 24,
elemento 1) hasta el tope.

Lleve el actuador a la posicion de apertura girando el volante en el
sentido de las agujas del reloj.

Gire el tornillo de tope para la posicién abierta (Figura 24,
elemento 2) hasta el tope.

Apriete las tuercas hexagonales.

Elemento 1: Tornillo de tope en posicién CERRADA
Elemento 2: Tornillo de tope en posicion ABIERTA



11.1.3 Procedimiento de puesta en servicio
( N\
Boton de puesta en servicio

- El——

Figura 25: Botdn de puesta en servicio

|\ J
e 3
L J
4 )

Puesta en servicio en curso

. ESPERAR

\ 1 /
AN 1 7
—-Verde —
ST N
7 1 \

Cerrar Abrir

N
D Dt
N |

—Verde —
7 1 %
Figura 26: Procedimiento de puesta en

servicio automdtica
g J

Asegurese de que todas las conexiones mecanicas y
eléctricas se han realizado correctamente. Conecte
la alimentacidn eléctrica. Desenrosque la tapa
lateral de la cubierta principal del actuador y
presione el botdn de puesta en marcha con un
pasador aislante durante unos 3 segundos

iPrecaucion!
El actuador se desplazara ahora por todo el dngulo
de la valvula.

La ejecucion de la puesta en servicio automatica
comienza ahora. El actuador se desplazara por todo
el rango ajustado.

El LED verde parpadea rapidamente durante esta
puesta en servicio.

Una vez terminada, el actuador est3 listo para
funcionar. El LED verde se ilumina de forma
permanente mientras no haya ninguna averia.
Véase el resumen de indicacion de estado en el
capitulo 16. Rastreo de fallos.

Observe el elemento mévil de la valvula durante
este recorrido para asegurarse de que ambas
posiciones finales se alcanzan correctamente. Si no
es asi, ajuste los tornillos de tope (desatornille si no
se alcanza la posicién final, atornille si se sobrepasa
la posicidn) e inicie de nuevo la marcha de puesta
en servicio.
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11.1.4 Desenroscar el tope mecanico

Solo en valvulas sin tope mecanico en posicion cerrada:

o

Llave Allen

Figura 27: Desenrosque del tope mecdnico

( N\

11.1.5 Informacion adicional

Nota

En funcionamiento normal, los actuadores PS-AMS
PSQ no deben detenerse repetidamente al golpear
un tope mecdnico dentro del actuador.

En el caso de que un tope mecanico dentro del
actuador haya sido ajustado para «Corte de posicion
automatica», después de terminar la puesta en
marcha este tornillo de tope tiene que ser
desatornillado por una vuelta completa
obligatoriamente.

Si el actuador se detiene durante la ejecucion de la puesta en servicio automatica ANTES de alcanzar una
desconexiéon dependiente de la posicién deseada, entonces almacenara la carrera asi obtenida.

Nota

Si, como resultado de la puesta en servicio automatica, no se encuentra ningun limite de fuerza/torsion, o si se
encuentra una carrera por debajo de la carrera minima permitida (10° en la versidn estandar), se abortara la
ejecucion de la puesta en servicio. El actuador vuelve a la condicién de «no puesto en servicio» (es decir, el LED
verde parpadea lentamente), incluso si el actuador se habia inicializado correctamente antes.

Nota

La puesta en servicio automatica puede iniciarse a través del software PSCS -> Véanse los manuales de

funcionamiento correspondientes.

iPrecaucion!

Si los LED muestran otro tipo de sefiales que no sean «verde parpadeante»
o «verde encendido permanentemente», consulte el capitulo 17:
Localizacion de averias sobre.

iPrecaucion!

No se debe interrumpir la alimentacidn de la red eléctrica durante la

puesta en marcha.



11.2 Puesta en servicio manual

Si se seleccionan los dos cortes «de posicién», el actuador debe ponerse en servicio manualmente mediante el
software PSCS o la caja de control PSC.

Monte el actuador en una valvula, cabléelo y conecte la alimentacidn, segln estas instrucciones. Aplique
permanentemente el valor de ajuste para la posicidn de cierre, o la seiial de entrada «cerrar».

iPrecaucion! El actuador acciona la valvula.

iPrecaucion!
La carrera de la valvula debe ser parametrizada con el software PSCS o la
caja de control PSC. -> Véanse los manuales correspondientes.

Lleve el actuador a la posicion cerrada de la valvula mediante el software PSCS o la caja de control PSC. La posicién
de apertura de la valvula se calculara de acuerdo con la carrera de la valvula programada.

Tras la puesta en marcha manual, el actuador esta listo para su uso. El LED verde se ilumina permanentemente.

Nota
Si la carrera de la valvula parametrizada, partiendo de la posicidn cerrada ajustada, supera la carrera posible del
actuador, la carrera de funcionamiento se reducira al valor maximo posible resultante.

12. Mensajes de estado

12.1 Relé indicador de fallos

Los mensajes de estado pueden ser transmitidos a la sala de control con una carga maxima de 24 VCC/100 mA a
través de un contacto de cierre en los terminales 7 y 8. Los mensajes se pueden parametrizar mediante el software
PSCS.

El contacto en los terminales 7 y 8 esta cerrado cuando no hay ningun fallo y el accionamiento recibe alimentacion.

-> Véanse los manuales correspondientes PS-AMS PSCS

12.2 Localizacion de averias

Véase la tabla de la pagina 22 para la explicaciéon de los cddigos de parpadeo de los LED de estado.

13. Mantenimiento y reparaciones

Mantenimiento Bajo las condiciones de uso segun las especificaciones que se detallan en la hoja de datos, los
actuadores PS-AMS no requieren mantenimiento. Todos los engranajes estan lubricados para
su vida util y no requieren volver a lubricarse.

Limpieza Limpie los actuadores con un pafio suave y seco, y no utilice ningin producto de limpieza. No
utilice materiales gruesos o abrasivos.
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14. Seguridad en el transporte

Para el transporte y el almacenamiento, todos los prensaestopas y bridas de conexion deben estar cerrados para
evitar la entrada de humedad y suciedad. Para el transporte se requiere un método de embalaje adecuado para
evitar dafos en el revestimiento y en cualquier parte externa del actuador.

15. Desactivacion y desecho

e Desconecte la alimentacion y protéjala en caso de reactivacion accidental.
e Abra la cubierta.

e Retire las conexiones eléctricas externas.

e Retire el actuador de la valvula.

Desecho
Para desechar el producto, este se considera un elemento desechable de equipos eléctricos y electrénicos y no debe
desecharse con la basura doméstica.

De conformidad con la Directiva 2012/19/UE sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos
(RAEE), los aparatos aqui descritos no pueden eliminarse a través de empresas municipales de
eliminacion de residuos.

Si no puede o no quiere encargarse de la eliminacién del aparato a una empresa especializada,
puede devolver el aparato al fabricante, que se encargard de eliminarlo correctamente por una
tarifa plana.



16. Accesorios

Accesorios/Opciones

*no retroadaptable **sdélo valido para PSQ103AMS - PSQ1503AMS

Interruptores de posicion adicionales sin potencial con contactos
de plata (corriente de conmutacion de 0,1 A-5 A)

Interruptores de posicion adicionales sin potencial con contactos
de oro (corriente de conmutacion de 0,1 mA - 100 mA)

Permite el control auténomo de un proceso para que no sea
necesario un controlador externo.

Alimentacién de emergencia basada en supercondensadores,
posicion de seguridad ABIERTO, CERRADO o posicidn libre definida
Transmision digital del valor nominal y real por mill. o por ciento,
informe de los datos de supervision y diagndstico mediante las
interfaces Profibus DP (PSPDP) o CANOpen (PSCA) e interfaces
adicionales disponibles a peticidén

Pantalla iluminada para mostrar el estado del actuador y
selector bloqueable para alternar entre los modos:
automatico, proceso manual ON/OFF, DETENER y menu de
parametros. Botones de control para el movimiento manual,
el funcionamiento del menu y el ajuste de los pardmetros, la
visualizacidn de la informacion de diagnéstico

montaje por separado del actuador (incluye 10 m de cable

de conexidn)

El cable de datos USB permite la comunicacion entre el actuador y
un PC mediante el software PSCS

Puerto de sefial para conducir a una «posicién de seguridad»,
posicidn a prueba de fallos seleccionable, estandar de 24 V

Mayor proteccidn contra la corrosion, incl. resistor térmico

Carcasa aumentada IP68**

Resistor térmico para evitar la condensacion

Caja enchufe macho y hembra IP68
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17. Localizacion de averias

LED verde
o
§ 3|3 g >
a 3|3 |83
8 28|28 (%
2 g8 |7 |8
2 ° 1% |3
g o
Estado Razones probables Posible solucién
x | El actuador no responde, 1) No se aplica la tension de 1) Compruebe el suministro de red
ambos LED estan apagados alimentacion 2) Aplique la tensidn de alimentacion correcta
2) La tension aplicada no coincide con la
tensién del actuador en la placa de
caracteristicas
X El actuador no recorre toda la 1) El actuador no fue puesto en marcha 1) Repita la puesta en marcha
carrera correctamente 2) Compruebe los parametros de la carrera de la vélvula ->
2) Carrera demasiado pequefia véanse las instrucciones AMS-PSCS
programada (en modo «corte
dependiente de una posicion»)
X El actuador no cierra bien la 1) El actuador no se ha puesto en 1) Repita la puesta en marcha
vélvula marcha correctamente 2) Compruebe la seleccién del actuador
2) Fuerza de cierre/torsion del actuador
demasiado baja
X El actuador esta en condiciones | 1) Se activa el valor de ajuste digital fijo | 1) Compruebe los parametros del valor de ajuste -> véanse las
normales de funcionamiento, 2) El actuador esta configurado para instrucciones AMS-PSCS
pero no responde a los trabajar con el controlador de proceso 2) Conecte el sensor de proceso
cambios de valor de ajuste
X La posicidn del actuador no se | Se ha parametrizado una curva de Verifique la caracteristica parametrizada -> véanse las
corresponde con la entrada del | valvula no lineal instrucciones AMS-PSCS
valor de ajuste
Condiciones de Razones probables Posible solucion
funcionamiento
X Condicién de funcionamiento
normal
X Actuador en modo de puesta El modo de puesta en marcha se abandona automaticamente
en marcha tras su finalizacién
X Actuador no puesto en servicio Dependiendo del tipo de cortes, el actuador debe ponerse en
servicio de forma automdtica o manual
Fallos en el entorno del Razones probables Posible solucién
actuador
X Se ha encontrado una torsion 1) Actuador mal acoplado a la valvula 1) Repita la puesta en marcha
demasiado alta dentro de la 2) Bloqueo mecdénico en el recorrido de | 2) Compruebe que la vélvula y el actuador no estan obstruidos
carrera de la valvula la carrera 3) Compruebe la seleccidn del actuador
3) Seleccidn incorrecta del actuador
X 1) No hay retroalimentacion 1) Retroalimentacion del proceso mal 1) Aplique la sefial de realimentacion de proceso correcta y
adecuada del proceso (solo en | conectada o no conectada compruebe la polaridad
combinacién con PSIC) 2) Retroalimentacion del proceso fuera 2) Asegurese de que el rango de retroalimentacion del proceso
2+3) Se excede el rango de del rango ajustado es el correcto
control maximo (solo en 3) Compruebe el sensor de proceso y su tensidn de
combinacién con PSIC) alimentacion
LED verde
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Fallos en el entorno del Razones probables Posible solucién
actuador
3) No hay sefial del sensor de proceso
disponible
X El actuador se desplaza a una 1) La sefial se aplica a la entrada binaria | 1) Desconecte la sefial
posicidn preestablecida a prueba de fallos 2) Compruebe la tension de alimentacién
2) Fallo de la tensién de alimentacion en
los actuadores con PSCP opcional
x | Valor de ajuste desconectado o | 1) Valor de ajuste no conectado 1) Aplique el valor de ajuste
fuera del rango parametrizado | 2) Polaridad errénea del valor de ajuste | 2) Compruebe la polaridad del valor de ajuste
3) Sefial de valor de ajuste fuera del 3) Compruebe el rango del valor de ajuste
rango parametrizado, compruebe
X No se ha podido alcanzar la Asiento de la vélvula flojo o sucio Compruebe el asiento de la valvula
posicidn final almacenada
X Se ha sobrepasado la posicion Asiento de la vélvula desgastado o Compruebe el asiento de la vélvula
final almacenada defectuoso
X Tension de alimentacion del 1) Cableado incorrecto de la 1) Compruebe el cableado de la red
actuador demasiado baja alimentacion de red 2) Compruebe la tension de alimentacidn -> consulte la hoja de
2) Fluctuacion de la tension de datos
alimentacion 3) Péngase en contacto con el equipo de servicio de PS
3) Tension de alimentacion demasiado
baja desde PSEP (con PSEP opcional)
Fallos dentro del actuador Razones probables Posible solucién
X Electrdnica defectuosa Proceso de encendido no valido Pdngase en contacto con el servicio técnico de PS
X Electrdnica defectuosa o 1) Interrupcion de la tension de 1) Recargue los parametros (-> véase el manual AMS-PSCS),
parametros no validos alimentacion durante la puesta en luego repita la puesta en marcha
marcha 2) Péngase en contacto con el servicio técnico de PS
2) Componente electrénico defectuoso
X Temperatura critica o0 maxima 1) Nimero de arranques demasiado 1) Compruebe la aplicacion y su ajuste
alcanzada elevado 2) Compruebe la temperatura ambiente e intente reducirla ->
2) Temperatura ambiente demasiado consulte la hoja técnica correspondiente
alta
x | Fallo mecénico en el actuador Pieza mecdnica defectuosa Pdngase en contacto con el servicio técnico de PS
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18. Declaracion CE de Conformidad

Declaracién de Incorporacion de Maquinaria con Parte Terminada
y Declaracion CE de Conformidad con las Directivas de CEM y
Baja Tensién

Nosotros,

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad que fabricamos series de actuadores eléctricos

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod 4...;
PSL-AMS...; PSF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

de acuerdo con los requisitos del

Directiva 2006/42/CE

como parte de maquinaria completa. Estos actuadores estan disefiados para instalarse en valvulas
industriales. Se prohibe la puesta en servicio del actuador hasta que se haya garantizado que la maquina
completa es conforme a las directivas de maquinas aplicables.

Se ha preparado la documentacion técnica descrita en el anexo VI, parte B.

Los actuadores mencionados cumplen ademas los requisitos de las siguientes directivas.

2014/30/EU Compatibilidad electromagnética (CEM)
2014/35/EU Baja tension (LVD)
2011/65/EU + 2015/863/EU Restriccién de sustancias peligrosas (RoHS)

Ademas, se han aplicado las siguientes normas armonizadas:

EN 61000-6-2: 2005 Compatibilidad electromagnética (CEM), Normas
genéricas - Inmunidad para entornos industriales

EN 61000-6-3: 2007 Compatibilidad electromagnética (CEM), Normas
genéricas- Norma de emision para entornos
residenciales, comerciales comerciales y de industria
ligera

EN61010-1: 2020 Requisitos de seguridad del material eléctrico de
medicién, control y uso en laboratorio

Bad Dirkheim, 2022

(Lo o S &WJLS—

Christian Schmidhuber
(Director General)

PRECAUCION!
Para garantizar la conformidad de estos actuadores con las directivas mencionadas, es responsabilidad del
especificador, comprador, instalador y usuario observar las especificaciones y limitaciones pertinentes al poner el
producto en servicio. Los detalles estan disponibles bajo peticion, y se mencionan en las Instrucciones de Instalacién y
Mantenimiento.
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- we care for actuation

Nuestras filiales:

Italia

PS Automazione S.r.l.

Via Pennella, 94

I-38057 Pergine Valsugana (TN)
Tel.: <+39> 04 61-53 43 67

Fax: <+39> 04 61-50 48 62
E-mail: info@ps-automazione.it

India

PS Automation India Pvt. Ltd.

Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
IND-411041 Pune

Tel.: <+91>202547 3966

Fax :<+91>202547 3966

E-mail : sales@ps-automation.in
www.ps-automation.in

Para obtener mas informacion sobre nuestros socios de ventas y filiales, escanee el cddigo QR siguiente o visite nuestro

sitio web:

https://www.ps-automation.com/ubicaciones/?lang=es

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Phone: +49 (0) 6322 94980-0
E-mail: info@ps-automation.com
WWWw.ps-automation.com

150 9001
72160208

150 14001
it
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