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1. Verwendete Symbole und Sicherheit

Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachten der Sicherheitshinweise
Die Antriebe PSAMS PS@®ind nach dem Stand der Technik gebaut und betriebssicher. Dennoch kénnen von den
Antrieben Gefahren ausgehemenn sie nicht von geschultem oder zumindest eingewiesenem Personal und/oder
unsachgemalf oder zu nicht bestimmungsgemalem Gebrauch eingesetzt werden.

Hierdurch drohen beispielsweise
1 Gefahren fur Leib und Leben des Benutzers oder Dritter,
1 Gefahren fiur Saakerte des Anwenders,
1 Beeintrachtigungen von Sichesit und Funktion des Antriebes.

Es ist sicherzustellen, dgssle Person, die im Betrieb mit der Aufstellung, Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung und
Reparatur der Antriebe beauftragt ist, diese BetriedséhA (1 dzy 3 dzy R 60 Sa2yRSNE RIFa VYl L
verstanden hat.

Sicherheitsbewus®s Arbeiten

1 Die Antriebe dirfen nur von ausgebildetem und autorigier Bedienungspersonal bediewerden.

1 Diein dieser Anleitung aufgefuihrten Sicherheitshineedie bestehenden nationalen Vorschriften zur
Unfallverhiitung, sowie eventuelle interne ArbejtBetriebs und Sicherheitshinweise des Betreibers sind zu
beachten.

1 Die in der Betriebsanleitung angegebenen Abschaltprozeduren sind bei allen Arbeiten zu beachten, wie
Aufstellung, Inbetriebnahme, Risten, Betrieb, Verdnderung von Einsatzbedingungen und Betriebsweisen, sow
Wartung, Inspektion und Reparatur.

f  Vor jedem Ohen der Haube ist der Antrieb vom Netz zu trennen und gegen unbeabsichtigtes
Wiedereinschalten zu sichern.

1 Vor dem Arbeiten an mdglicherweise spannungsfihrenden Bereichen ist sicherzustellsdieda
spannungsfrei sind.

f  Esist dafur zu sorgen, skdie Antriebe immer in einwandfreiem Zustand betrieben werden. AuRerlich
erkennbare Schaden und Méangel, sowie Veranderungen des Betriebsverhaltens, welche die Sicherheit
beeintrachtigen kénnen, sind sofort zu melden.

Hinweise auf Gefahren
Die folgenden Gefaensymbole werden in dieser Anleitung verwendet:

Achtung!Es bestehen allgemeine Gefahren, die zu Sawoti/oder
Personenschéaden fihren konnen.

Vorsicht! Lebensgefahrliche elektrische Spannungen kénnen anliegen! Es besteht die C
von Sachschaden und/oder Personenschaden mit Lebensgefahr.

Gefahr!Dieses Symbol warnt vor einer drohenden Gefahr fiir die Gesundheit von Persa
Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann Verletzung zur Folge haben.

Achtung!Handhabungsvorschriften beachten. Elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente.

> 2 DB




Weitere Hinweise

Bei Wartung, Inspektion und Reparatur direkt nach dem Betrieb ist mit erhéhten Oberflachentemperaturen am
Motor zu rechnen. Verbrennungsgefahr!

Bei Nachristung und Betrieb des Antriebes miZBBehorteilen sind die dafir vorhandenen
Betriebsanleitungenwbeachten.

Anschlisse fiir die SigAain und Ausgénge sind durch doppelte Isolation von den beriihrungsgeféahrlichen
Stromkreisen getrennt.

. Bestimmungsgema&Verwendung

9 Die SchwenkantriebBSAMS PS@®ind ausschlie3lich fir den Einsatz als elektrische Ventilstellangeleut. Sie
sind fur den Zusamenbau mit Armaturen und deren motorische Betatigung bestimmt

9 Jeder dartiber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaf. Fir hierauseadeli@chaden
haftet der Hersteller nicht.

9 Die Antriebe durfen nicht au3erhalb der in Datenblatt, Katalog und/oder Auftragsdokumentation angegebenen
Grenzwerte betrieben werden. Zuwiderhandlung schliel3t eine Haftung des Herstellers fur daraus resultierende
Schéden aus.

1 Zur bestimmungsgemalfien Verwendung gehdrt auch die Einhaltung der vom Hersteller vorgeschriebenen
Betriebs, Wartungs und Instandhaltungsbedingungen.

1 Nicht als bestimmungsgemafie Verwendung gelten der Aufbau und die Einstellung des Astriébslessen
Wartung. Dabei sind erhdhte Sicherheitsvorkehrungen zu treffen!

9 Die Antriebe durfen nur von Personen genutzt, gewartet und instandgesetzt werden, die hiermit vertraut und
Uber die Gefahren unterrichtet sind. Die einschlagigen nationalen Mafhalitungsvorschriften sind einzuhalten.

1 Eigenméchtige Veranderungen an den Antrieben schlie3en eine Haftung des Herstellers fur daraus resultierend:
Schéden aus.

1 Die Versorgungsspannung darf nur nach ordnungsgemafem Schliel3en von Haube bzw. Klemmenkasten
eingeschaltet werden.

3. Lagerung

Fir eine sachgemale Lagerung miussen folgende Punkte beachtet werden:

1 Lagerung nur in gut bellfteten, trockenen Raumen

9 Lagerung im Regal, auf Holzrost 0.4. zum Schutz vor Bodenfeuchtigkeit

9 Abdeckung zum Schutz gegen Staald Schmutz

1 Antriebe gegen mechanische Beschadigungen schitzen

4. Betriebsbedingungemund Einbaulage

4.1 Betriebsbedingungen

1
)l

)l
|l

Die Schwenkantrieb® SAMS PS®0nnen bei Umgelmgstemperaturen von20°C bis & C betrieben werden.

Die Betriebsarten sindntsprechendIN EN 60034: S2 fiir Kurzzeitund S4 fir Regelbetrieb.

(Antriebsspezifische Werte siehe Datenblatter).

Die Lebensdauer des Antriebs entspricht Klasse CDEEENSO 22153

Zum Schutz vor Feuchte und Staub sind die Antriebe entspnddild 60529 nach Schutzart IP67 biR638

ausgelegt.

Die Antriebe missen mit ausreichend Freiraum zum Abnehmen der Haube eingebaut wrtadungl,
Einbaumallg
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PSQ103a503AMS

PSQ2003/2808MS

Abbildun¢ 1: Einbaumal

- J
anviebsyp | A | 8 | c | 0 ] E | F | G H | I
268 161 128 236 158 244 114 125

104,5
355 228 194 122,5 307 185 292 112 200
406 240 198 171,5 358 234 350 141 200
406/409 240 198 171,5 287 234 375 141 250
406/409 240 198 173 275 234 375 141 250
608 240 198 3745 514 390 350 140 200
4.2 Einbaulagen
( )

Einsatz im Freien:
A Beim Einsatz im Freiertask schwankenden
b d Umgebungstemperaturen oder hoher
> Luftfeuchtigkeit empfehlen wir die Verwendung

T Q einer Schaltraumbeheizung sowie eine erhdhte IP
7)) Schutzart (optionales Zubehor).

L Abbildun¢ 2: Einbaumalf3




5. Wirkungsweise

Die AntriebePSAMS PS@ind fiir den Einsatz als elektrischentilstellantriebe gebaut. Zunechanischen

Verbindung mit der Armatur diem ein Montageflansch nach ISO5211 sowie eine austauschbare Steckkupplung mit
Innenkontur passend zur Armaturenwelle.

Die mechanische Leistung erzeugt eirvt-Gleichstrommotor, welcher von einer Elektronik tiber
Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert wird. Die abséhdierte Ruckfuhrung erfolgt Gber ein
Prazisionspotentiometer. Das Antriebsmoment des Motors wird Uber ein Stivioagelege auf ein
Planetemetriebe Ubertragen. Der Abtrieb erfolgt Uber ein Hohlrad, das eine Steckkupplung mit VidlaBknprofil
aufnimmt.

Bei Spannungsausfall und bei Einstellarbeiten ist eine Notbetatigung der Antriebe Ultdarttirad moglich (siehe
Kapitel6. Handbetatiguny auRer bei Verwendunder Netzausfallsicherung PSCP

6. Handbetatigung

Die Antriebe werden mit lose beiliegendem Handrad geliefert. Zun&chst missen das Handrakke ukdrbel
entsprechendAbbildurg 3 montiert werden.

L Abbildun¢ 3: Handradmontag )

Das Handrad dient zur Betatigung des Antriebes bei Spannungsausfall oder bei Einstellarbeiten (Armaturenaufbau
und Endlageneinstellung). Es steht bei Motorbetrieb still, kann jedoch jederzeitidimsehaltung oder Einrasten
betatigt werden.

( ) (

~

 Abildunc4: Handbetdtigung PSQIRSQISO3AN || - Apyiigync 5: Handetétigung PSQ2003/2803A1




Achtung !

Wahrend des Motorbetriebs sollte nicht am Handrad gedreht werden, da der Antrieb je nach
Betriebsart versucht, die Abweichung der Position auszuregeln.

A Bei installierter Netzausfallsicherung PSCP (Option) ist keine Handbetatigung moglich, da der

Antrieb in die Failsafe-Position zurtickfahrt.

7. Mechanische Montage

7.1 Sicherheitshinweis

o0
VAN

7.2. Armaturenanbau PSQ103503AMS

Mechanische Gefahr durch elektrisch angetriebene Antriebsteile!

Bei elekrisch fahrendem Antrieb besteht die Gefalwon Quetschung der Finger,
Beschadigung von Antrieb und/oder Armatur.

Bei der mechanischen Montage des Antriebs darf die Betatigung nur Uber das

Handrad erfolgen.

Nicht elektrisch betéatigen!

Zur mechanischen Verbindung zwischen Armatur und Antrieb sind die Antriebe mit Flanschen nach 1ISO 5211
ausgerustet. Die Verbindung zur Armaturenwelle erfolgt Uber eine austauschbare Steckkupplung.

AusgangslageSteckkupplung bereits im Antrieb verbaut

-

\Abbildung 6: mechansche Schnittstel)

~

1 Antriebsposition anhand der Stellungsanzeige Uberprifen

und mittels Handrad der aktuellen Position der Armatur
moglichst genau angleichen. Das funktioniert am besten,
wenn sich die Armatur in einer Endlage offen nde
geschlossen befindet. Der Antrieb sollte dann mittels Hand
in die gleiche Endlage verfahren werden.

Sobald die Positionen von Armatur und Antrieb angeglichen
sind, wird der Antrieb samt Steckkupplung auf die Armatur
aufgesetzt.

Die exakte Montagepositiowird nun mittels Handrad
korrigiert, so dass das Einschrauben der
Befestigungsschrauben am Montageflansch méglich ist. Die
Schrauben werden dann lber Kreuz gleichmafiig angezogen.

Ausgangslage: Steckkupplung wird separat geliefert und it mobt im Antrieb verbaut

1 Steckkupplung zuerst auf die Welle der Armatur aufstecken.

1 AnschlielBend werden alle Schritte so ausgefihrtlvaiebereits im Antrieb eingesteckter Steckkupplung
(Abschnitt oben), mit dem Unterschied, dass nicht Antrieb samt Steckkupplung auf die Welle der Armatur
gesteckt werden, sondern dass der Antrieb auf die Steckkupplung aufgesteckt wird, die bereits\&efldeter

Armatur steckt.



7.3 Armaturenanbau PSQ2003/2883MS

Zur mechanischen Verbindung zwischen Armatur und Antrieb sind die Antriebe mit Flansch F16 nach 1ISO 5211
ausgerustet. Die Verbindung zur Armaturenwelle erfolgt Uber einen-Bagpelvierkant. DeAntrieb besteht im
Auslieferzustand aus einem Zusatzgetriebe und dem eigentlichen Antrieb (bereits vormontiert).

1 Antriebsposition anhand der Stellungsanzeige auf dem Zusatzgetriebe tberprifen und mittels Handrad der
aktuellen Position der Armatur méglishgenau angleichen. Das funktioniert am besten, wenn sich die
Armatur in einer Endlage offen oder geschlossen befindet. Der Antrieb sollte dann mittels Hand in die gleiche
Endlage verfahren werden.

9 Sobald die Positionen von Armatur und Antrieb angeglictied, wird der Antrieb auf die Armatur aufgesetzt
(Falls Adaptionen von der Armaturenwelle auf den 55er Doppelvierkant erforderlich sind, missen diese zuvotr
verbaut sein)

1 Die exakte Montageposition wird nun mittels Handrad korrigiert, so dass das Emisehrder
Befestigungsschrauben am Montageflansch méglich ist. Die Schrauben werden dann Uber Kreuz gleichmafic
angezogen.

8. Elektroanschluss

8.1 Sicherheitshinweis

Bei anlagebedingten elektrischen Arbeiten sind die UVV B&2/zu
beachten.

Um dieSicherheit von Personen und Sachen sowie die Erhaltung der
Funktionsféahigkeit zu gewéahrleisten, ist dEEN 602041 (VDE 0113 Teil 1) zu
beachten.

Die Netzanschlussleitungen miissen fur die groRte Stromaufnahme des
Gerates bemessen sein und der IEC 227 LEd 245 entsprechen.
Gelb-Griun gefarbte Leitungen durfen nur zum Anschlieen an
Schutzleiteranschliisse verwendet werden.

Bei der Durchfiihrung der Kabel durdie antriebsseitigen
Kabelveschraubungen ist deren minimaler Biegeradius zu beachten.

Die elekrischen StellantriebdPSAMS PSQerfiigen Uber keine interne
elektrische Trennvorrichtung, daher muss ein Schalter oder
Leistungsschalter in der Gebaudeinstallation vorhanden sein. Dieser muss
in unmittelbarer Nahe des Gerétes und fir den Benutzer leicthganglich
sein. Wichtig ist die Kennzeichnung des Schalters als Trennvorrichtung far
das Gerat.

Die Gebaudeinstallatiosowie die Uberstromschutzeinrichtungeond

Uberspannungsschutzeinrichtungeniissen entsprechend der NoriIN
IEC 364-41, Schutzklassk sowie DIN IEC 6036444 entsprechend der
verwendeten Uberspannungskategorie des Antriebs ausgefiihrt sein.

Alle Netzanschlusaund Steuerleitungen missen mechanisch durch
geeignete MalRnahmen vor den Anschlussklemmen gegen unabsichtliches
Ldsen gesichert werden.

Netzanschluss und Steuerleitungen dirfen nicht zusammen in einer bgitu
gefuhrt werden, es sind stetgwei getrennte L&ungen zu verwenden!




8.2 Anschlussvarianten

Abhangig vom Kundenwunsch wird d&8AMS PS@ zwei Anschlussvarianten geliefert.

Anschluss auf Platin®er elektrische Anschluss erfolgt auf der Hauptplatine im Antriebsinneren. Zum Anschluss
muss die Aniebshaube abgenommen werden.

Anschluss auf Steckdder elektrische Anschluss erfolgt in einem am Antrieb montierten separaten Steckerkasten.
Zum erstmaligen Anschluss muss der Deckel des Kastens mit dem Steckerteil abgenommen werden. An der Ruicks
der Steckermodule mussen die Anschlussleitungen in den Schraubklemmen befestigt werden.

8.3 Anschluss auf Hauptplatinend Stecker

8.3.1 Netzanschluss

Spannungsversorgung trennen.
Gegenunerlaultes Einschalten sichern

Geeignete ESD Handhabungsvorschriften vor dem Offnen des
7 \ Gehauses treffen:

ﬁi Q 1 Antrieb erden.
1 Vor dem Offnen der Haube geerdet Gehausetedeihren.
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Anschluss auf Hauptplatine:

\Abbildung 7: Offnen der Haub )

Haube 6ffnen. Kabel durch die Kabelverschraubun
in den Innenraum de8ntriebs fiihren.

4 )

14 © |1

15 ol iml— 2
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KAbbiIdung 8: Klemmen der Hauptplatir J

Auf der Hauptplatine befinden sich Klemmen fir
starre und flexible Leitungen zum Anschluss mit
Aderquerschnitten von 0,14 mm?2 bis 2.5 mmz, sow
eine PEKlemme antGehause.

Achtung: Bitte beachten Sie die auf dem Typensch
des Antriebs angegebene Netzspannung sowie die
maximale Leistungsaufnahme des Antriebs!

Kabel fur Versorgung und Ansteuerung an
Anschlussklemmen (laut Anschlussplan in der Hau
anklemmen.

Anschluss auf Stecker:

( )

\ Abbildun¢ 9: Offnen des Decke )

Deckel vom Steckerkasten lo6sen
s N
Steckermodul

KAbbiIdung 10: Netzanschlus )

Kabel durch die Kabelverschraubungen in den
Innenraum des Deckels fuhren.

Zur Verkabelung missen die 4 Halteschrauben d
jeweiligenSteckermoduls im Inneren des Deckels
vom Rahmen gel6st werden. Die Verkabelung
erfolgt dann auf die Riickseite des Moduls.

Jedes Steckermodul enthalt 16 nummerierte
Schraubklemmen flr starre und flexible Leitunger
zum Anschluss mit Aderdurchmessern vord0,1
mm2 bis 2.5 mmz.

Kabel fur Versorgung und Ansteuerung an
Anschlussklemmen laut Anschlussplan anklemmi



\_ Abbildun¢11: Elektrischer Anschluss auf Hauptpla

J
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KAbbiIdung 12: Anschlussplafiir Anschluss in Steckesten fur 2Phasen Wechselspannung /

Anschlussplan mit Feldbus und die &gschlussplane liegen dem Gerat jeweils bei.

Achtung: Bitte beachten Sie die auf dem Typenschild des Astilgegebene Netzspannung sowie diaximale
Leistungsaufnahme des Antriebs!














































