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1. Symbole i bezpieczenstwo
Ogodlne zagrozenia wynikajace z nieprzestrzegania przepisow bezpieczenstwa

Napedy PS-AMS PSQ zbudowane sg w oparciu o najnowoczesniejszg technologie i sg bezpieczne w eksploatacji.
Mimo to napedy te moga stanowic zagrozenie, jezeli bedg obstugiwane przez personel, ktory nie zostat dostatecznie
przeszkolony lub przynajmniej poinstruowany, a takze w przypadku niewtasciwego obchodzenia sie lub stosowania
ich niezgodnie ze specyfikacja.
Moze to

e spowodowad zagrozenie dla zycia i zdrowia uzytkownika lub osdb trzecich,

e uszkodzi¢ naped i inne przedmioty nalezgce do wiasciciela,

e zmniejszy¢ bezpieczenstwo i funkcjonalno$é napedu.

Aby zapobiec takim problemom, nalezy upewnié sie, ze wszystkie osoby biorgce udziat w montazu, rozruchu,
eksploatacji, konserwacji i naprawie napeddw zapoznaty sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a w szczegélnosci z
przepisami bezpieczenstwa.

Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

e Napedy moga by¢ obstugiwane wytgcznie przez wykwalifikowany i upowazniony personel.

e Nalezy przestrzegac wszystkich zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji, wszelkich
krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom, jak rowniez instrukcji pracy, obstugi i bezpieczenstwa
opracowanych przez witasciciela.

e Przy wszystkich pracach zwigzanych z instalacja, rozruchem, eksploatacjg, zmiang warunkow i trybow pracy,
konserwacja, przeglagdami, naprawami i montazem wyposazenia nalezy przestrzegac procedur odcinania napiecia
okreslonych w niniejszej instrukcji obstugi.

e Przed otwarciem pokrywy napedu nalezy upewnic sig, ze zasilanie sieciowe jest odtgczone i zabezpieczone przed
niezamierzonym ponownym zatgczeniem.

e Przed przystgpieniem do prac nalezy odizolowa¢ miejsca, ktére mogg by¢ pod napieciem.

e Nalezy zadbac o to, aby napedy byty zawsze eksploatowane w nienagannym stanie technicznym. Wszelkie
uszkodzenia lub usterki oraz zmiany wtasciwosci eksploatacyjnych, ktére mogg mie¢ wptyw na bezpieczenstwo,
muszg by¢ natychmiast zgtaszane.

Znaki ostrzegawcze

W niniejszej instrukcji obstugi stosowane sg nastepujgce znaki ostrzegawcze:

Ostroznie! Istnieje ogdlne ryzyko wystgpienia szkdd zdrowotnych i/lub majgtkowych.

Niebezpieczenstwo! Wystepujg napiecia elektryczne, ktére mogg doprowadzi¢ do Smierci. Ze
wzgledu na napiecie elektryczne moze wystgpic zagrozenie zycia! Aby unikngc¢ szkdéd osobowych
i materialnych nalezy przestrzegaé obowigzujgcych przepiséow i norm bezpieczenstwa!

Niebezpieczenstwo! Znak ten ostrzega przed zagrozeniami stanowigcymi ryzyko dla zdrowia.
Zignorowanie tych ostrzezeh moze prowadzi¢ do uszkodzenia ciata.

Uwaga! Przestrzegac zalecen bezpiecznej obstugi. Urzadzenia wrazliwe na tadunki
elektrostatyczne.
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Inne uwagi

Temperatura powierzchni silnika moze by¢ wysoka podczas konserwacji, kontroli i naprawy napedu bezposrednio
po jego wytaczeniu. Istnieje niebezpieczenstwo poparzenia skory!

Podczas montazu akcesoriéw PS lub eksploatacji napedu z akcesoriami PS nalezy zawsze zapoznac sie z
odpowiednimi instrukcjami obstugi.

Sygnatowe ztgcza wejscia i wyjscia sg podwdjnie odizolowane od obwoddw, ktére mogg by¢ pod niebezpiecznym
napieciem.

2. Zastosowanie wedtug specyfikacji

e Napedy niepetnoobrotowe PS-AMS PSQ s3 przeznaczone wytgcznie do stosowania jako elektryczne napedy
zaworéw. Sg one przeznaczone do montazu na zaworach w celu operowania nimi za pomocag silnikéw.

e Kazde inne zastosowanie uwazane jest za niezgodne z przeznaczeniem i producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za szkody z tego wynikajace.

e Napedy te mogg by¢ stosowane wytgcznie w zakresie okreslonym w kartach charakterystyki, katalogach i
innych dokumentach. W przeciwnym razie producent nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate szkody.

e Uzytkowanie zgodnie ze specyfikacjg obejmuje przestrzeganie warunkdw eksploatacji, obstugi i konserwacji
ustalonych przez producenta.

e Do uzytkowania zgodnego ze specyfikacjg nie zalicza sie montazu i regulacji napedu oraz jego serwisowania.
Podczas tych czynnosci nalezy zachowac szczegdlne srodki ostroznoscil

e Napedy mogg by¢ uzytkowane, serwisowane i naprawiane wytgcznie przez personel, ktory jest z nimi
zaznajomiony i poinformowany o potencjalnych zagrozeniach. Nalezy przestrzega¢ szczegétowych przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom.

e Szkody powstate w wyniku zmian samowolnie dokonanych w napedach nie sg objete odpowiedzialnoscia
producenta.

e Napiecie zasilajgce moze by¢ wigczone tylko po prawidtowym zamknieciu pokrywy obudowy lub puszki
zaciskowej.

3. Przechowywanie

W celu wtasciwego przechowywania nalezy przestrzegac nastepujgcych wskazéwek:

Napedy nalezy przechowywac wytagcznie w wentylowanych i suchych pomieszczeniach.

Napedy nalezy przechowywacé na pétkach, drewnianych deskach itp. w celu ochrony przed wilgocig z podtogi.
Aby chroni¢ napedy przed kurzem i brudem, nalezy przykryc je folig z tworzywa sztucznego.

Chroni¢ napedy przed uszkodzeniami mechanicznymi.

4. Warunki pracy i pozycja montazowa

4.1 Warunki pracy

Napedy PS-AMS PSQ moggq by¢ eksploatowane w temperaturach otoczenia od -20°C do +60°C.

Tryby pracy odpowiadajg normie DIN EN 60034-1: S2 dla pracy krétkookresowej i S4 dla pracy regulacyjnej (dane
dla konkretnych napeddéw patrz karty charakterystyki tych napedéw).

Okres uzytkowania napedu spetnia wymagania klasy C zgodnie z normg DIN EN ISO 22153.

Stopien ochrony przed wilgocig i pytem IP67 lub IP68 zgodnie z normg EN 60529.

Podczas montazu napeddw nalezy pozostawic¢ wystarczajgco duzo miejsca, aby umozliwi¢ zdjecie pokrywy
(Rysunek 1 wymiary zewnetrzne).

Naped moze by¢ zamontowany w dowolnej pozycji z wyjgtkiem pozycji "pokrywg do dotu".
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Kysunek 1: Wymiary zewnetrzne G E
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406 240 198 171,5 358 234 350 141 200
406/409 240 198 171,5 287 234 375 141 250
406/409 240 198 173 275 234 375 141 250
608 240 198 374,5 514 390 350 140 200

4.2 Pozycja montazowa

( )

Uzytkowanie na zewnatrz:

v A d W przypadku stosowania napeddéw w srodowisku o duzych
wahaniach temperatury lub wysokiej wilgotnosci, zalecamy

zastosowanie rezystora grzewczego oraz obudowy o

00000 Q wyzszym stopniu ochrony (akcesoria opcjonalne).

Rysunek 2: Pozycja montazowa
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5. Zasada dziatania

Napedy niepetnoobrotowe PS-AMS PSQ przeznaczone sg do stosowania jako elektryczne napedy zaworow. Montaz
na zaworze odbywa sie za pomocg kotnierza montazowego zgodnie z ISO5211 oraz wymiennej tulei napedowej z
otworem wewnetrznym zgodnym z trzpieniem zaworu.

Moc mechaniczna jest wytwarzana przez silnik 24 V DC, ktdry jest sterowany przez uktad elektroniczny metodg
modulacji szerokosci impulséw (PWM). Kodowane bezwzgledne sprzezenie zwrotne zapewnia precyzyjny
potencjometr. Moment obrotowy silnika jest przenoszony przez redukcyjng przektadnie zebatg czotowa na
przektadnie planetarng. Na wyjsciu znajduje sie koto centralne przektadni z wielozebnym profilem wewnetrznym, w
ktory wchodzi tuleja napedowa.

Podczas awarii zasilania i czynnosci regulacyjnych napedy mogg byé sterowane awaryjnie za pomocg pokretta
recznego (patrz rozdziat 6. Obstuga reczna) z wyjatkiem sytuacji, gdy uzywany jest modut zasilania awaryjnego PSCP.

6. Obstuga reczna

Do obstugi napedu w przypadku braku zasilania lub do regulacji zaworu przewidziano pokretto reczne.

Napedy PS-AMS PSQ dostarczane sg z osobno dotgczonym pokrettem recznym. Przed uruchomieniem nalezy je
zamontowac w sposéb przedstawiony ponizej.

fysunek 3: Montaz pokretta recznego )

Pokretto reczne na watku slimakowym napedza caty zespdt przektadni planetarnych. W trybie pracy silnika jest on
nieruchomy, ale dostepny w kazdym potozeniu bez potrzeby sprzegania. Obrot kota recznego zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara powoduje réwniez obrét wyjscia zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, patrzac od gory.

( N ("

~

Rysunek 4: Obstuga reczna PSQ103-1503AMS Rysunek 5: Obstuga reczna PSQ2003/2803AMS
_ J - _J




7. Montaz mechaniczny

7.1 Uwagi dot. bezpieczenstwa
Nalezy uwazaé¢ na zagrozenia mechaniczne zwigzane z elektrycznie

napedzanymi elementami napedu!
Obstugiwanie urzadzenia z napedem zalgczonym elektrycznie grozi
zmiazdzeniem palcéw, uszkodzeniem napedu i/lub zaworu.

Ostroznie!

Nie nalezy uzywac pokretta recznego podczas pracy silnika, poniewaz naped bedzie
prébowat skompensowac odchylenie potozenia aby przywrdcié wybrany tryb pracy.

uzywa¢ pokretta recznego, poniewaz naped ustawia sie z powrotem w pozycji

fj Jesli zainstalowany jest modut zasilania awaryjnego typu PSCP (opcja), nie mozna

zabezpieczenia przed awaria.

Podczas czynnosci regulacyjnych naped moze by¢ obstugiwany wylacznie za
pomoca kota recznego.

Nie wolno uruchamiaé¢ napedu elektrycznie!

7.2 Montaz PSQ103-1503AMS na zaworze

Zgodnie z norma ISO 5211 napedy PS-AMS PSQ wyposazone sg w kotnierze do montazu na zaworze. Potgczenie z
wrzecionem zaworu odbywa sie za pomocg wymiennej tulei napedowe;.

-

g

Rysunek 6: Usungc tuleja napedowa

~

Pozycja wyjsciowa: Podtacz napedu ze sprzegtem

e Jesli tuleja napedowa jest juz zainstalowane w napedu, nalezy je
najpierw z niego usungc (patrz rys. po lewej).

¢ Ustali¢ prawidtowga pozycje napedu korzystajac ze wskaznika
pozycji i dostosowac jg do pozycji zaworu za pomocg pokretta
recznego. W idealnym przypadku, w pozycji skrajnej zawor
powinien by¢ otwarty albo zamkniety. Za pomocg pokretta
recznego ustawi¢ naped w tym samym potozeniu skrajnym.

¢ Zalecana pozycja montazowa: Pozycja koricowa zamknieta
- dla zaworéw motylkowych: pozycja koricowa zamknieta
- dla zawordéw kulowych: pozycja koricowa otwarta

Napedu i zawér muszg zawsze znajdowac sie w tej samej pozycji

koncowe;.

Napedu i zawdr muszg zawsze znajdowac sie w tej
samej pozycji koricowej.




@ Po dopasowaniu pozycji zaworu i napedu, na zawor natozy¢
tulejg napedowa.

@ Nastepnie podtgcz napedu do tuleja napedowa.

e Sprawdzi¢ prawidtowe zazebienie ze tulejg napedowg i w
razie potrzeby lekko obrdci¢ napedu.

e Za pomocy pokretta dopasowaé doktadnie pozycje
montazowgq i wiozy¢ wkrety w otwory kotnierza
montazowego. Jesli dopasowanie jest niedoktadne, nalezy
przesungc¢ napedu o jeden zgbek dalej na tulejg napedowa.

o Whkrety dokrecac na przemian po przekatne;j.

Rysunek 7: Sprzezenie mechaniczne

\- J

Pozycja wyjsciowa: tuleja napedowa jest juz wstepnie zamontowana w napedzie

e Ustali¢ prawidtowg pozycje napedu korzystajac ze wskaznika pozycji i dostosowac jg do pozycji zaworu za pomoca
pokretta recznego. W idealnym przypadku, w pozycji skrajnej zawodr powinien by¢ otwarty albo zamkniety. Za
pomocg pokretta recznego ustawi¢ naped w tym samym potozeniu skrajnym.

e Po dopasowaniu pozycji zaworu i napedu, na zawdr natozy¢ naped z tulejg napedowsa.

e Za pomocy pokretta dopasowac doktadnie pozycje montazows i wtozy¢ wkrety w otwory kotnierza
montazowego. Wkrety dokrecaé na przemian po przekatnej.

Pozycja wyjsciowa: tuleja napedowa zostata dostarczona oddzielnie i nie jest jeszcze wstepnie zamontowana w
napedzie

e Najpierw zatozy¢ tuleje napedowgq na wrzeciono zaworu.

e Dalej postepowac zgodnie z podanymi powyzej instrukcjami dotyczacymi wstepnie zamontowane;j tulei
napedowej. Nalezy jednak pamietac, ze w tym przypadku tuleja napedowa nie jest zamontowana w napedzie
odpowiednio do montazu na trzpieniu zaworu. Zamiast tego tuleja napedowa jest juz zamontowana na trzpieniu
zaworu stanowigc z nim zespot. Zatozy¢ naped na ten zespot.

7.3 Montaz PSQ2003/2803AMS na zaworze

Zgodnie z normg ISO 5211 napedy PS-AMS PSQ wyposazone sg w kotnierze do montazu na zaworze. Potaczenie z
wrzecionem zaworu jest wykonane za pomocg podwadjnego kwadratu 55 mm. Dostawa napedu obejmuje dwa
elementy: przektadnie i sam naped (juz wstepnie zmontowane).

e Za pomocy wskaznika potozenia przy przektadni zapewni¢ prawidtowe potozenie napedu. Dostosowaé do
pozycji zaworu za pomocg pokretta. Najlepiej jest, aby podczas montazu zawér byt otwarty albo zamkniety. Za
pomocg pokretta recznego ustawi¢ naped w tym samym potozeniu skrajnym.



e Kiedy przektadnia i naped znajdujg sie juz w tej samej pozycji, zamontowac naped na zaworze (jesli to
konieczne, najpierw zamontowac przejscidéwke wrzeciona zaworu na podwdjny kwadrat 55 mm).

e Za pomocy pokretta dopasowac doktadnie pozycje montazowsg i wtozy¢ wkrety w otwory kotnierza
montazowego. Wkrety dokrecaé na przemian po przekatnej.

8. Podtaczenie elektryczne

8.1 Uwagi dot. bezpieczenstwa

Podczas wykonywania prac elektrycznych na tym urzadzeniu nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczgcych zapobiegania
wypadkom.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa ludzi i aktywéw majgtkowych oraz
prawidiowego funkcjonowania urzadzenia nalezy przestrzega¢ normy
EN 60204-1 (VDE 0113 cze$c¢ 1).

Elektryczne przewody zasilajgce muszg byé zwymiarowane
odpowiednio do maksymalnego pradu urzadzenia i spetniaé
wymagania norm IEC 227 i IEC 245.

Przewody oznaczone kodem 26tto-zielonym moga byé uzywane tylko
do podtaczenia uziemienia ochronnego.

Przy przeprowadzaniu przewoddw przez dfawiki kablowe w napedzie,
nalezy uwzglednié ich minimalny promien giecia.

Napedy elektryczne PS-AMS PSQ nie s wyposazone w wewnetrzny
odtacznik elektryczny, dlatego obiekt musi by¢ wyposazony w
dedykowany wytacznik automatyczny lub przerywacz obwodu.
Powinien on by¢ zainstalowany w poblizu napedu i by¢ tatwo dostepny
dla uzytkownika. Wazne jest, aby oznaczy¢ ww. przerywacz obwodu
jako odtacznik tego napedu.

Instalacje elektryczne i zabezpieczenia nadpragdowe muszg by¢ zgodne
z normg IEC 364-4-41, klasa ochronna | wg DIN IEC 60364-4-44,
odpowiednio do kategorii przepieciowej napedu.

Wszystkie przewody zasilajgce i sygnatowe doprowadzane do zaciskéw
nalezy zabezpieczy¢ mechanicznie przed obluzowaniem za pomoca
odpowiednich zamocowan. Nigdy nie nalezy uktada¢ przewodow
zasilajacych i sterujacych razem w jednej linii, nalezy zawsze
doprowadzi¢ dwie osobne linie.
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8.2 Uktady instalacji elektrycznej

W zaleznosci od specyfikacji zamdwienia, PS-AMS PSQ sg dostarczane z dwoma réznymi uktadami instalacji
elektrycznej.

Kable do ptyty gtéwnej: Przewody elektryczne doprowadzane sg do zaciskdw na ptycie gtéwnej wewnatrz napedu. W
zwigzku z tym w celu doprowadzenia przewododw nalezy otworzyé pokrywe.

Kable do puszki zaciskowej: Przewody elektryczne doprowadzane sg do wewnatrz oddzielnej puszki zamontowanej

na napedzie. Nalezy zdjgé pokrywe z puszki i dopasowaé przewody do zaciskdw gwintowanych z tytu tacznikéw
wtykowych.

8.3 Instalacja elektryczna

8.3.1 Zasilanie sieciowe

Odcig¢ zasilanie.
Zabezpieczy¢ linie zasilajgcg przed ponownym zatgczeniem - nieumysinym lub przez
nieuprawnione osoby.

‘ Uwaga! Nalezy przestrzegac¢ srodkdw ostroznosci dotyczacych czynnosci obstugowych.

‘Q A Uziemic¢ naped.
Przed otwarciem pokrywy nalezy dotkng¢ uziemionych czesci obudowy.

PE
Potaczenie uziemienia é—) musi by¢ podtaczone w punkcie oznaczonym na ptycie obudowy!

Podczas podtaczania do wtyczek przewdd uziemienia ochronnego musi by¢ podtaczony
do puszki wtyczki.



Podtaczanie przewodow do ptyty gtéwnej:

Podtaczanie przewodow do puszki zaciskowej:
-

Rysunek 8: Otworzy¢ pokrywe
g J

Otworzy¢ pokrywe. Wprowadzi¢ kabel do napedu
poprzez dtawiki kablowe.

4 )

14 © 1
15 ol lmH— 2
16 3
17 E 4

5

o) Y.
6
i

18
19
20
21
22
23

Rysunek 9: Ptyta gtowna
L V. yta g J

Na ptycie gtdwnej znajdujg sie zaciski do
mocowania przewodow sztywnych i gietkich o
przekroju zyt od 0,14 mm? do 2,5 mm? oraz wkret
uziemienia PE na obudowie.

Ostroznie: Nalezy przestrzega¢ wartosci napiecia
zasilania i maksymalnego poboru mocy dla danego
napedu podanych na tabliczce znamionowej
napedul!

Podtaczy¢ przewody zgodnie z zatgczonym
schematem instalacji elektrycznej.

\Rysunek 10: Otworzyc¢ puszke zaciskowq

Zdjagé pokrywe puszki zaciskowej. Wprowadzi¢
kabel przez dtawiki kablowe do wnetrza pokrywy.

( )

facznik wtykowy

Rysunek 11: tgczniki wtykowe
g J

Odkrecié 4 wkrety mocujace kazdy z facznikdw
wtykowych do karkasu wewnatrz pokrywy.
Przewody nalezy podtgczy¢ po tylnej stronie
tacznikow.

Kazdy tacznik wtykowy posiada 16
ponumerowanych zaciskéw do mocowania
sztywnych i elastycznych przewoddw o przekroju
od 0,14 mm? do 2,5 mm?.

Ostroznie: Nalezy przestrzega¢ wartosci napiecia
zasilania i maksymalnego poboru mocy dla danego
napedu podanych na tabliczce znamionowej
napedu!

Podtaczy¢ przewody zgodnie z zatgczonym
schematem instalacji elektrycznej.
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Rysunek 12: Schemat podfqczania przewoddw do ptyty gtdwnej
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Rysunek 13: Zaciski elektryczne w przypadku sterowania lokalnego PSC.2 lub skrzynki zaciskowej przy
\ 1-fazowym zasilaniu AC/DC j

Schemat potgczen z magistralg polowa Fieldbus oraz wyzej wymienione schematy potgczen sg dostarczane wraz z
napedem.
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*) Wytacznik krancowy NC/NO: podiacz ponownie do zacisku X6, aby przetacza¢ miedzy stykiem NC i NO.
Rysunek 14: Zaciski elektryczne ze sterowaniem lokalnym PSC.2 lub skrzynki zaciskowejprzy 3-fazowym
zasilaniu prqdem zmiennym

J

Ostroznie: Nalezy przestrzega¢ wartosci napiecia zasilania i maksymalnego poboru mocy dla danego napedu

podanych na tabliczce znamionowej napedu!

Zamkna¢ pokrywe napedu:

Rysunek 15: Zamkngc pokrywe

&

Po podtaczeniu przewoddéw nalezy prawidtowo
zatozy¢ pokrywe, dokrecajac 4 wkrety na przemian

po przekatnej, po czym dokreci¢ dtawiki kablowe.

Zamkna¢ pokrywe puszki zaciskowej:

e N
P
LA
Rysunek 16: Zamkngc¢ obudowe
\ J

Po podtaczeniu wszystkich wymaganych

przewodéw, nalezy ponownie przykrecié tgczniki i

zatozy¢ pokrywe. Dokrecac 4 wkrety na przemian po

przekatnej, po czym dokreci¢ dtawiki kablowe.
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Ostroznie: Nalezy prawidtowo dokreci¢ pokrywe i dfawiki kablowe, aby zapewni¢ szczelnosé obudowy zgodnie z
podanym stopniem ochrony (IP67 lub IP68).

8.3.2 Zaciski wejsciowe

8.3.2.1 Nastawa

Zaciski 1 do 3 stuzg do odbioru parametryzowanej nastawy modulacyjnego sterowania w zakresie 0-20 mA lub 0-10
V.

8.3.2.2 Sygnat zwrotny czujnika dla sterownika procesu (opcjonalnie)

Zaciski 15 do 17 (ptyta gtéwna) lub 10 do 12 (puszka zaciskowa) stuzg do odbioru sygnatu zwrotnego od czujnika
procesowego dla - opcjonalnego - sterownika procesowego, w parametryzowanym zakresie 0-20 mA lub 0-10 V.

Ostroznie!

Opisane nizej zaciski wejs¢ binarnych (8.3.2.3 i 8.3.2.4) maja pierwszenstwo przed
nastawami modulacji. Jesli naped jest sparametryzowany do pracy regulacyjnej, to w
przypadku sygnatu binarnego nastawy te nie sg brane pod uwage. Dopiero po
odtaczeniu sygnatu binarnego naped ustawi sie ponownie zgodnie z zadang nastawa.

8.3.2.3 Wejscie binarne

Zaciski 9 do 11 (ptyta gtéwna) oraz 17 do 19 (puszka zaciskowa) stuzg do odbioru binarnych sygnatéow
otwarcia/zamkniecia. Standardowy poziom napiecia wynosi od 24 V do 230 V; patrz schemat potaczen. Naped jest
wtedy wykorzystywany do pracy 3-punktowe;j.

8.3.2.4 Port zabezpieczenia przed awarig w ramach wejscia binarnego (opcja)

Port zabezpieczenia przed awarig tj. zaciski 12 i 13 (ptyta gtdwna) oraz 25 i 26 (puszka zaciskowa) umozliwia
ustawienie napedu w sparametryzowanej bezpiecznej pozycji poprzez podanie napiecia od 24V do 230 V.

8.3.3 Zaciski wyjsciowe

8.3.3.1 Sygnat zwrotny potozenia
Sygnat zwrotny potozenia moze by¢ regulowany w zakresie 0-20 mA lub 0-10 V.

Ptyta gtéwna: zaciski 4 - 6
Puszka zaciskowa: zaciski 4 - 6

8.3.3.2 Dodatkowe przetaczniki pozycyjne (opcja)

Punkty aktywacji dodatkowych przetacznikdw pozycyjnych mozna regulowaé mechanicznie za pomocg dwdch
krzywek. Przetaczniki te mogg wystepowac jako przetgczniki ze stykami beznapieciowymi. Standardowe przetgczniki
ze srebrnymi stykami sg przystosowane do pracy przy napieciu 230 VAC/5 A. Na zyczenie dostepne sg specjalne
przetaczniki ze stykami powlekanymi ztotem dla matych mocy (do 100 mA i 30 V).

Wytacznik kraricowy, ptyta gtéwna: zaciski odpowiednio X6 / 1-3 lub X6 / 4-6

Puszka zaciskowa: zaciski odpowiednio 22/27/28 lub 23/29/30

8.3.3.3 Doprowadzenie napiecia do czujnika procesowego (opcjonalnie)

Zaciski 14 i 17 zapewniajg nieregulowane napiecie wyjsciowe od 21 do 40 VDC przy maksymalnym pradzie 100 mA
do zasilania zewnetrznego
czujnika procesowego.

Ptyta gtdéwna: zaciski 14 + 17
Puszka zaciskowa: zaciski 9 + 12
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8.3.3.4 Przekaznik sygnalizacji btedow

Ten beznapieciowy styk przekaznika umozliwia wyswietlanie w sterowni regulowanego sygnatu awarii z
maksymalnym obcigzeniem 24 VDC/100 mA. Patrz instrukcja obstugi oprogramowania PSCS.

Ptyta gtdéwna: zaciski 7 + 8
Puszka zaciskowa: zaciski 20 + 21

8.3.4 Interfejs magistrali polowej (opcja)

Opcjonalnie naped AMS moze by¢ wyposazony w interfejs magistrali polowej, podtgczany do listwy zaciskowej lub

zewnetrznego gniazda.
-> Zobacz osobng instrukcje obstugi dla AMS-Fieldbus.

8.4 Akcesoria
8.4.1 Ogrzewanie komory (opcjonalnie)

Napedy PS-AMS PSQ mogg by¢ wyposazone w ogrzewanie komory. W przypadku stosowania napedéw w $rodowisku
o duzych wahaniach temperatury lub wysokiej wilgotnosci, zalecamy zamontowanie rezystora grzewczego, aby
zapobiec gromadzeniu sie kondensatu w komorze obudowy.

b4

‘\l
T0]
I

L\ Vi-z"‘
-

Rysunek 17: Montaz i podfqczenie ogrzewania
komory do ptyty PSQ103-203AMS

Rysunek 18: Montaz i podigczenie ogrzewania
L komory do ptyty PSQ503-1003AMS

J

W napedach PS-AMS ogrzewanie komory jest
zasilane z sieci napedu i nie musi by¢ zasilane
oddzielnie. Aby doposazyé naped w rezystor
grzewczy, nalezy podfaczy¢ dwa przewody do
zaciskdw na ptycie gtéwnej, tak jak pokazano na
rysunkach.

Montazu rezystora grzewczego nalezy dokonaé¢ we
wskazanym miejscu na ptycie podstawy za pomoca
dostarczonych wkretow.

Poprowadzié kable w taki sposéb, aby
nie zostaly przygniecione przez
pokrywe obudowy oraz nie byly
dotykane przez ruchome czesci
wewnatrz napedu.

8.4.2 Regulacja dodatkowych przetacznikéw pozycyjnych (opcja)

W przypadku PS-AMS PSQ dwa przetaczniki dla sygnatu zwrotnego pozycji s3 dostepne jako opcja montowana

fabrycznie. Sg one dostarczane ze srebrnymi stykami (dla pradéw od 10 mA do 5 A przy maksymalnym napieciu 230
V). Na zyczenie dostepne sg specjalne przetaczniki ze stykami powlekanymi ztotem dla matych mocy (do 100 mA i 30
V). Podtgczenie nastepuje za pomoca zacisku X6 lub do zaciskéw 22/27/28 i 23/29/30 w przypadku podtaczenia za

posrednictwem puszki zaciskowe;j.
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Rysunek 19: Regulacja

Krzywki mechanizmu aktywacji przetgcznikow sg
zamontowane na wale za pomocg sprzezenia
ciernego. Reguluje sie je za pomocg srubokreta z
matg koncéwka, uzywajgc mostka (3) jako podpory.
Przy napedach zamykajgcych zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, dolna krzywka (1) aktywuje
przetgcznik dla kierunku zamykania, gérna krzywka
(2) dla kierunku otwierania.

9 Wskazniki stanu / przycisk rozruchu / port komunikacyjny

9.1 Diody LED stanu

16
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¥ Zielona dioda
Rysunek 20: Lampki LED LED sygnalizacji
g J

9.2 Przycisk rozruchu
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Rysunek 21: Przycisk rozruchu
.

9.3 Port komunikacyjny

s
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Rysunek 22: Port komunikacyjny

gniazd

Po odkreceniu zaslepki wida¢ czerwong i zielong
diode LED, ktdre sygnalizujg stan napedu.

Opcia Fieldbus:
Inna pojedyncza czerwona dioda LED (opcjonalna)

sygnalizuje stan opcjonalnego ztacza fieldbus. ->
Zobacz osobng instrukcje obstugi dla AMS-Fieldbus

Obok diod LED znajduje sie przycisk rozruchu, ktéry
stuzy do wiaczenia automatycznego uruchomienia
prébnego (w celu dopasowania napedu do zaworu).
-> Patrz rozdziat 10.1 "Wytgczanie w potozeniach
kraricowych" i 11.1.2. "Procedura rozruchu"

Komunikacja i parametryzacja komputerowa
odbywa sie za pomocg specjalnego kabla
komunikacyjnego podtgczonego do gniazda RJ45.
Wszystkie parametry napedu sg regulowane za
pomocg oprogramowania komunikacyjnego PSCS.
-> Patrz instrukcja obstugi PSCS.




10. Dziatanie

Podczas pracy napedu PS-AMS nieustannie monitorowane sg wszystkie parametry wewnetrzne, takie jak wymagany
moment obrotowy silnika, pozycja rzeczywista, stan funkcjonalny, itp. Dzieki temu naped ustawia sie z optymalng
doktadnoscig i zawsze zamyka szczelnie zawdr. Odchylenia mozna $ledzi¢ za pomocg oprogramowania
komunikacyjnego PSCS lub sterowania lokalnego PSC.2 (patrz odpowiednie instrukcje obstugi) lub wyswietla¢ w
pomieszczeniu sterowni za pomocy przekaznika sygnalizacji btedu. Zapewnia to maksymalne bezpieczeAstwo
procesu technologicznego.

Wytaczanie napeddw PS-AMS moze by¢ optymalnie dopasowane do funkcji zaworu za pomocg oprogramowania
komunikacyjnego PSCS (za pomoca specjalnego interfejsu kablowego lub opcjonalnego potfaczenia Bluetooth).
Skutkuje to zmiang sposobu dziatania napedu. W przypadku przekroczenia lub nieosiggniecia zadanej pozycji mozna
to odczytac za pomocg przekaznika sygnalizacji btedu lub za pomocg oprogramowania komunikacyjnego PSCS.

10.1 Wytaczenie wg sity / momentu obrotowego

Po osiggnieciu zadanej pozycji koricowej naped za kazdym razem wytwarza zaprogramowang maksymalng site /
moment obrotowy. Jesli punkt zamkniecia wewngatrz zaworu ulegnie przemieszczeniu, np. w wyniku zuzycia uszczelki
w jego gniezdzie, wéwczas naped bedzie sie obracat dalej w mozliwym zakresie ruchu, prébujac osiggnac
zaprogramowang site / moment obrotowy.

10.2 Wytgaczenie wg pozycji skrajnej

W normalnym trybie pracy naped zatrzyma sie w pozycji, ktéra zostata ustalona podczas automatycznego rozruchu
przez mechaniczny ogranicznik wewnatrz zaworu lub napedu. Jesli punkt zamkniecia wewnatrz zaworu przesunie sie,
naped NIE bedzie podazat za tym przesunieciem, ale zawsze zatrzyma sie w punkcie wstepnie ustalonym.

10.3 Wytaczenie wg pozycji

W normalnym trybie pracy naped zatrzyma sie w punkcie, ktéry zostat zadany podczas recznego rozruchu. Pozycja ta
nie jest zalezna od zadnego mechanicznego ogranicznika wewnatrz zaworu lub napedu.

11. Rozruch

Podtaczenie elektryczne i uruchomienie przy podtgczonym napieciu sieciowym moze by¢
wykonywane wytacznie przez przeszkolony personel specjalistyczny!

Podczas uruchamiania nie wolno dotyka¢ zadnych przewoddéw potaczeniowych!

Naped jest dostarczany w stanie "przed rozruchem" z wolno migajaca zielong diodg LED. Nie bedzie zadnej reakcji na
jakikolwiek sygnat wejsciowy (nastawa lub sygnat otwarcia/zamkniecia). Aby naped byt gotowy do pracy, musi zostaé
przeprowadzony rozruch na zaworze.

W zaleznosci od zaprogramowanego typu wytgczenia (patrz 10.1), istniejg dwa sposoby przeprowadzenia rozruchu:

- Automatyczny rozruch nastepuje, jesli typ przynajmniej jednego wytgczenia zostat wybrany jako wytgczenie "wg
sity / momentu obrotowego" lub "wg pozycji skrajnej".

- Reczny rozruch musi by¢ przeprowadzony w przypadku, gdy oba wytgczenia sg ustawione "wg pozyc;ji", albo za
pomocg oprogramowania PSCS, albo sterowania lokalnego PSC.2.
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Ostroznie!
Elektryczne uruchomienie napedu jest dozwolone tylko po zamontowaniu
go na zaworze!
Aby unikngé obrazen spowodowanych dotknieciem czesci pod napieciem
lub obracajgcych sie, uruchomienie jest dozwolone tylko przy zamknietej
‘ pokrywie obudowy napedu.
Ara

Uwagal Przestrzegac zalecen bezpiecznej obstugi. Urzadzenia wrazliwe na

11.1 Rozruch automatyczny

Jest realizowany, jedli typ przynajmniej jednego wytgczenia zostat wybrany jako wytgczenie "wg sity / momentu
obrotowego" lub "wg pozycji skrajnej".

Podczas rozruchu automatycznego naped wykonuje automatycznie petny zaprogramowany skok / ruch katowy
zaworu. Mierzone sg parametry specyficzne dla danego zaworu, a obliczone wartosci sg trwale zapisywane w
napedzie. Jednoczesnie skalowana jest nastawa i zakres sygnatu zwrotnego pozyciji.

Aby umozliwi¢ automatyczny rozruch, wymagany jest mechaniczny ogranicznik w co najmniej jednej pozycji skrajnej
(zwykle w pozycji zamknietej) zaworu. Taki mechaniczny ogranicznik moze stanowi¢ albo element konstrukcyjny
zaworu, albo moga to by¢ wkrety oporowe w obudowie napedu (tylko wtedy, gdy zaprogramowane jest wytgczenie
"wg pozycji skrajnej").

11.1.1 Regulacja ogranicznikow mechanicznych PSQ103-1503AMS
Regulacja ogranicznika mechanicznego dla kierunku zamykania zaworu zamykanego zgodnie z ruchem wskazéwek

zegara jest pokazana na rysunku ponizej.

Podczas ustawiania ogranicznika mechanicznego nalezy poruszac
napedem tylko za pomocg pokretta recznego, a nie elektrycznie!

e Zdjac zaslepki (Rysunek 23, poz. 3) z obu wkretéw oporowych.

e Odkreci¢ oba wkrety imbusowe w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara o okoto 5 obrotow.

e Ustawi¢ naped w pozycji zamknietej, obracajac pokretto zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara.

e Wkreci¢ do oporu wkret oporowy dla pozycji zamknietej (Rysunek 23,
poz. 1).

e Ustawi¢ naped w pozycji otwartej, obracajgc pokretto w kierunku

Rysunek 23: przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Ograniczniki mechaniczne PSQ103- e Wkreci¢ do oporu wkret oporowy dla pozycji otwartej (Rysunek 23,

nn7 2\

- J

Pozycja 1: Wkret imbusowy dla pozycji ZAMKNIETEJ
Pozycja 2: Wkret imbusowy dla pozycji OTWARTEJ
Pozycja 3: zaslepki ochronne



11.1.2 Ustawianie ogranicznikow mechanicznych PSQ2003-2803AMS

4 N
2 1
Rysunek 24:
Ograniczniki mechaniczne
& J

11.1.3 Procedura rozruchu

-

\
-

Przycisk rozruchu

Rysunek 25: Przycisk rozruchu

J\_

Odkreci¢ oba wkrety regulacyjne w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara o okoto 5 obrotow.

Ustawi¢ naped w pozycji zamknietej, obracajac pokretto w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

Wkreci¢ do oporu wkret oporowy dla pozycji zamknietej (Rysunek
24, poz. 1).

Ustawi¢ naped w pozycji otwartej, obracajgc pokretto zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara.

Wkreci¢ do oporu wkret oporowy dla pozycji otwartej (Rysunek 24
\* MERGEFORMAT, poz. 2).

ozycja 1: wkret oporowy dla pozycji ZAMKNIETEJ
Pozycja 2: wkret oporowy dla pozycji OTWARTE)

Upewnic sie, ze wszystkie potgczenia mechaniczne i
elektryczne zostaty wykonane prawidtowo. Witgczy¢
zasilanie. Odkreci¢ boczng ostone na pokrywie
obudowy napedu po czym nacisngé i przytrzymacé
przez ok. 3 sekundy przycisk rozruchu za pomoca
kotka izolacyjnego.

Ostroznie!
Naped wykona teraz petny ruch katowy zaworu!
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Commissioning in progress | Rozpoczyna sie automatyczny rozruch. Naped
bedzie pracowat w petnym zakresie regulacji.

T WAIT
EAAY Podczas rozruchu zielona dioda LED miga szybko.
N 1 /
N 1 /
= '/M] 5 Po zakonczeniu rozruchu naped jest gotowy do
AR T pracy.

Zielona dioda LED pozostaje zapalona, chyba ze
wystgpi usterka. Patrz zestawienie wskazan stanu w
rozdziale 17. Wykrywanie usterek.

close open

S A
D Dt

Podczas rozruchu nalezy obserwowac element

\ | / ruchomy zaworu, aby upewnic sie, ze obie pozycje
il greenH_ skrajne zostaty osiggniete prawidtowo. Jesli nie,
A I N nalezy wyregulowac wkrety oporowe (wykrecic, jesli

pozycja skrajna nie zostata osiggnieta, wkreci¢, jesli
pozycja zostata przekroczona) i ponownie
przeprowadzi¢ rozruch.

Rysunek 26: Procedura automatycznego
S J

11.1.4 Odkrecanie ogranicznika mechanicznego

Tylko przy zaworach bez mechanicznego ogranicznika dla pozycji zamkniete;j:

( A
W warunkach normalnej pracy napedy PS-AMS

Klucz PSQ nie powinny zatrzymywac sie wielokrotnie

imbusowy poprzez uderzanie w mechaniczny ogranicznik
O wewnatrz napedu.
W przypadku, gdy ogranicznik mechaniczny
wewnatrz napedu ustawiony jest na "wytagczenie

wg pozycji skrajnej", po zakonczeniu rozruchu

Rysunek 27: Odkrecanie ogranicznika nalezy obowigzkowo odkreci¢ ten wkret oporowy
| J

11.1.5 Informacje dodatkowe

Uwaga
Jezeli podczas automatycznego rozruchu naped zostanie zatrzymany PRZED osiggnieciem pozadanej pozycji
wyltgczenia wg pozycji skrajnej, to zapamietuje on skok uzyskany w ten sposéb.

Uwaga

Jesli po przeprowadzeniu automatycznego rozruchu nie zostanie znaleziona granica sity/momentu obrotowego lub
jesli zostanie ustalony skok ponizej minimalnego dozwolonego skoku (10° w wersji standardowej), rozruch zostanie
przerwany. Naped powraca do stanu "przed rozruchem" (zielona dioda LED miga powoli), nawet jesli rozruch zostat
wczesniej prawidtowo zainicjowany.

Uwaga
Automatyczny rozruch moze by¢ zainicjowany poprzez oprogramowanie PSCS -> patrz odpowiednie instrukcje
obstugi



Ostroznie!
Jesli diody LED swiecq inaczej niz "miganie na zielono" lub "state $wiecenie na zielono", nalezy
zapoznac sie z rozdziatem 15 "Wykrywanie usterek".

Ostroznie!
Podczas rozruchu nie wolno przerywac zasilania sieciowego!

11.2 Rozruch reczny

Jezeli oba wytgczenia sg ustawione "wg pozycji", naped musi zosta¢ uruchomiony recznie za pomoca
oprogramowania PSCS lub sterowania lokalnego PSC.

Zamontowac naped na zaworze, okablowa¢ go i wtgczy¢ zasilanie zgodnie z niniejszg instrukcjg. Podac statg nastawe
pozycji zamknietej lub sygnat wejsciowy "zamknij".

Ostroznie! Naped uruchomi zawér!

Ostroznie!
Skok zaworu musi zosta¢ sparametryzowany za pomocg oprogramowania
PSCS lub sterowania lokalnego PSC! -> Patrz odpowiednie instrukcje.

Za pomocg oprogramowania PSCS lub sterowania lokalnego PSC ustawi¢ naped w pozycji zamknietej zaworu. Pozycja
otwarta zaworu zostanie obliczona zgodnie z zaprogramowanym skokiem zaworu.

Po recznym rozruchu naped jest gotowy do pracy. Zielona dioda LED zapali sie na state.

Uwaga
Jesli sparametryzowany skok zaworu, poczawszy od ustawionego potozenia zamknietego, przekracza mozliwy skok
napedu, wowczas skok roboczy zostanie zredukowany do maksymalnej mozliwej wartosci.

12. Komunikaty o stanie

12.1 Przekaznik sygnalizacji usterek

Przekaznik sygnalizacji zaktdcen umozliwia sygnalizowanie zaktécen i stanéw roboczych na bezpotencjatowych
zaciskach 7 i 8 przy maksymalnym obcigzeniu 24 VDC/100 mA jako sygnat dla centrum sterowania procesem.
Komunikaty wysytane jako zbiorczy komunikat o usterce mozna sparametryzowac za pomocg systemu PSCS.
-> Patrz instrukcja obstugi PS-AMS PSCS

Styk miedzy zaciskami 7 i 8 jest zamkniety, gdy nie ma usterki, a przemiennik jest zasilany.

12.2 Usuwanie wadliwego dziatania

Patrz tabela na stronie 23. Wyjasniono tam réwniez kody migania diod LED stuzgce do sygnalizacji stanu.
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13. Utylizacja

Zgodnie z dyrektywg 2012/19/UE w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
(WEEE), opisane tutaj urzgdzenia nie moga by¢ utylizowane za posrednictwem firm zajmujgcych sie
utylizacjg odpadéw komunalnych.

Jesli uzytkownik nie jest w stanie lub nie chce zorganizowa¢ utylizacji sprzetu przez
wyspecjalizowang firme, moze zwrdcié sprzet do producenta, ktdry zapewni jego prawidtowg
utylizacje za zryczattowang optata.

14. Konserwacja i naprawa

Konserwacja W warunkach uzytkowania zgodnych ze specyfikacjg podang w karcie charakterystyki, napedy
PS-AMS s3 bezobstugowe. Wszystkie przektadnie sg nasmarowane na caty okres uzytkowania i
nie wymagajg ponownego smarowania.

Czyszczenie Napedy nalezy czysci¢ suchg, miekkg szmatka, nie uzywac zadnych srodkéw czyszczacych. Nie
uzywac zadnych szorstkich lub sciernych materiatéw.

15. Bezpieczenstwo transportu

Na czas transportu i przechowywania wszystkie dtawiki kablowe i kotnierze przytgczeniowe muszg by¢ zamkniete,
aby zapobiec wnikaniu wilgoci i brudu. Do transportu wymagana jest odpowiednia metoda pakowania, aby unikngé
uszkodzenia powtoki i wszelkich zewnetrznych czesci napedu.



16. Akcesoria

Akcesoria/ Opcje

Beznapieciowe dodatkowe przetgczniki pozycyjne ze srebrnymi
stykami (prad przetaczania 0,1 A-5A)

Beznapieciowe dodatkowe przetaczniki pozycyjne ze stykami
powlekanymi ztotem (prad przetgczania 0,1 mA - 100 mA )

Umozliwia autonomiczne sterowanie procesem, dzieki czemu nie
jest wymagany zewnetrzny sterownik.

Zasilanie awaryjne na bazie superkondensatoréw, pozycja
bezpieczeristwa OTWARTA, ZAMKNIETA lub pozycja dowolnie
okreslona

Cyfrowa transmisja wartosci nominalnej i rzeczywistej w promilach
lub procentach, raportowanie danych monitorowania i diagnostyki
za pomocy interfejsow Profibus DP (PSPDP) lub CANOpen (PSCA),
dodatkowe interfejsy dostepne na zyczenie.

Podswietlany wyswietlacz pokazujgcy stan napedu oraz
zamykany wybierak do przetgczania pomiedzy trybami:
automatycznym, recznym Wt./WYt. (ON/OFF) procesu,
STOP i menu parametréw. Przyciski sterujgce do
uruchamiania recznego, obstugi menu i regulacji
parametréw, wyswietlanie informacji diagnostycznych
montowane w oddaleniu od napedu (wraz z kablem
przytaczeniowym 10 m)

Kabel USB do transmisji danych umozliwia komunikacje napedu z
komputerem PC za pomocgy oprogramowania PSCS

Wejscie sygnatu do ustawiania napedu w "pozycji
bezpieczenstwa", pozycja bezpieczeristwa do wyboru,
standardowo 24 V

Zwiekszona ochrona antykorozyjna wraz z rezystorem grzewczym

Zwiekszony stopien ochrony obudowy do IP68**

Rezystor grzewczy zapobiegajgcy kondensacji w komorze napedu

Wotyczka i gniazdo w obudowie IP68

*nie stanowi doposazenia istniejacych napedéw **Dotyczy tylko modeli PSQ103AMS - PSQ1503AMS
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17. Wykrywanie usterek

Zielona dioda
LED

2 HHEEEE
] o 17 (o0 | [P
: HEHHHE
Stan napedu Prawdopodobne przyczyny Potencjalne srodki zaradcze
X x | Naped nie reaguje, obie | 1) Brak napiecia zasilania 1) Sprawdzi¢ zasilanie sieciowe
diody LED nie $wieca 2) Przytozone napiecie nie 2) Zastosowac prawidtowe napiecie sieciowe
odpowiada napieciu napedu
podanemu na tabliczce
znamionowej
X | x Naped nie wykonuje 1) Rozruch napedu nie zostat 1) Powtdrzy¢ rozruch
petnego skoku przeprowadzony prawidfowo 2) Sprawdzi¢ parametry skoku zaworu -> patrz
2) Zaprogramowano zbyt maty | instrukcja AMS-PSCS
skok (w trybie "wytgczenie wg
pozycji")
X | x Naped nie zamyka 1) Rozruch napedu nie zostat 1) Powtdrzy¢ rozruch
prawidtowo zaworu przeprowadzony prawidtowo 2) Zweryfikowac dobdér napedu
2) Sita zamykania / moment
obrotowy napedu sg zbyt mate
X | x Naped jest w 1) Stata nastawa cyfrowa jest 1) Sprawdzi¢ parametry nastawy -> patrz
normalnym trybie aktywna instrukcja AMS-PSCS
roboczym, ale nie 2) Naped jest skonfigurowany | 2) Podtaczyé czujnik procesowy
reaguje na zmiany do pracy ze sterownikiem
nastawy technologicznym
X | X Pozycja napedu nie jest | Sparametryzowano nieliniowg | Sprawdzi¢ sparametryzowang charakterystyke ->
zgodna z wprowadzong | krzywa zaworu patrz instrukcja AMS-PSCS
nastawg
Tryb pracy Prawdopodobne przyczyny Potencjalne srodki zaradcze
X | X Normalny tryb roboczy
X X Naped w trybie Tryb rozruchu zostanie wytgczony automatycznie
rozruchu po jego zakonczeniu
X X Naped przed rozruchem W zaleznosci od typu wytaczania, rozruch
napedu musi byé przeprowadzony
automatycznie lub recznie.
Usterki w otoczeniu Prawdopodobne przyczyny Potencjalne Srodki zaradcze
napedu
X W obrebie skoku 1) Nieprawidtowe podtaczenie | 1) Powtdrzy¢ rozruch
zaworu wystapit zbyt napedu do zaworu 2) Sprawdzi¢, czy ruch zaworu i napedu odbywa
wysoki moment 2) Blokada mechaniczna w sie bez zaktécen
obrotowy. obrebie skoku 3) Zweryfikowaé dobor napedu
3) Niewtasciwy dobdr napedu
X 1) Brak prawidtowego 1) Zle lub wcale nie podtaczony | 1) Zastosowaé prawidtowy sygnat zwrotny z
sygnatu zwrotnego z sygnat zwrotny z procesu procesu i sprawdzi¢ polaryzacje
procesu 2) Sygnat zwrotny z procesu 2) Zapewni¢ prawidtowy zakres sygnatu
technologicznego (tylko | poza ustawionym zakresem zwrotnego z procesu
w potgczeniu z PSIC) 3) Sprawdzi¢ czujnik procesowy i jego napiecie
2+3) Przekroczenie zasilania
maksymalnego zakresu
regulacji (tylko w
potaczeniu z PSIC)

Zielona dioda
LED




wewnatrz napedu

2
2 HHEEEE
[ 2‘ o 8 |0 1
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3 2 |5 % Q.
Usterki w otoczeniu Prawdopodobne przyczyny Potencjalne srodki zaradcze
napedu
3) Brak sygnatu od czujnika
procesowego
X Naped ustawia sie w 1) Podawany jest binarny 1) Odtaczy¢ sygnat
zadanej pozycji sygnat wejsciowy "pozycji 2) Sprawdzi¢ napiecie zasilania
bezpieczenstwa"
2) Awaria napiecia zasilania w
przypadku napedu z
opcjonalnym PSCP
x | Nastawa odtaczona lub | 1) nastawa nie podtaczona 1) Zadaé nastawe
poza zakresem 2) niewtasciwa polaryzacja 2) Sprawdzi¢ biegunowosc¢ sygnatu nastawy
parametryzacji nastawy 3) Sprawdzi¢ zakres nastawy
3) sygnat nastawy poza
zakresem parametryzacji,
nalezy sprawdzic.
X Nie udato sie osiggnac Luzne lub zanieczyszczone Sprawdzi¢ gniazdo zaworu
zapisanej w pamieci gniazdo zaworu
pozycji koncowej
X Zapisana pozycja Zuzyte lub uszkodzone gniazdo | Sprawdzi¢ gniazdo zaworu
koricowa zostata zaworu
przekroczona
X Zbyt niskie napiecie 1) Nieprawidtowe podtgczenie | 1) Sprawdzi¢ podtgczenie do sieci
zasilania napedu do sieci zasilajacej 2) Sprawdzi¢ napiecie zasilania -> patrz karta
2) Wahania impulséw napiecia | charakterystyki
zasilania 3) Skontaktowac sie z serwisem PS
3) Zbyt niskie napiecie zasilania
z PSEP (naped z opcjonalnym
PSEP)
Usterki wewnatrz Prawdopodobne przyczyny Potencjalne Srodki zaradcze
napedu
X Wadliwa elektronika Nieprawidtowy proces Skontaktowac sie z zespotem serwisowym PS
wtgczania
X Wadliwa elektronika lub | 1) Zanik napiecia zasilajacego 1) Zatadowac ponownie parametry (-> patrz
nieprawidfowe podczas rozruchu instrukcja AMS-PSCS), nastepnie powtdrzy¢
parametry 2) Uszkodzony element rozruch
elektroniczny 2) Skontaktowac sie z serwisem PS
X Osiggnieta temperatura | 1) Zbyt duza liczba uruchomien | 1) Zweryfikowaé prawidtowos¢ zastosowania i
krytyczna lub 2) Zbyt wysoka temperatura regulacji
maksymalna otoczenia 2) Sprawdzi¢ temperature otoczenia i sprobowaé
jg obnizy¢ -> patrz odpowiednia karta
charakterystyki
x | Usterka mechaniczna Uszkodzona cze$¢ mechaniczna | Skontaktowac sie z zespotem serwisowym PS
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18. Deklaracja Zgodnosci CE

Declaration of Incorporation of Part Completed Machinery and
EC Declaration of Conformity in compliance with the Directives on
EMC and Low Voltage

We,
PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Dirkheim

Declare under our sole responsibility that we manufacture electric acluator series

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod 4...;
PSL-AMS...; PSF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

according the requirements of the

EC Directive 2006/42/EC

as part completed machinery. These actuators are designed to be installed on industrial valves.

It is prehibited to take the actuator into service until it has been ensured that the complete machine conforms

the applicable machineny directives.
The technical documentation described in Annex VI, part B has been prepared.

The above actuators further comply with the requirements of the following directives.

2014/30/EU Electromagnetic Compatibility (EMC)
2014/35/EU Low Voltage (LVD)
2011/65/EU + 2015/863/EU Restriction of Hazardous Substances (RoHS)

furthermore, the following harmonised standards have been applied:

EN 61000-6-2: 2005 Electromagnetic compatibility (EMC), Generic standards-
Immunity for industrial environments

EN 61000-6-3: 2007 Electromagnetic compatibility {EMC), Generic standards-
Emission standard for residential, commercial
and light-industrial environments

EN 61010-1: 2020 Safety Requirements for Electrical Equipment for
Measurement, Control and Laboratory use

Bad Darkheim, 2022

dnfianm & YA

Christian Schmidhuber
(General Manager)

CALUTIOM!
To ensure compliance of these actuators with the abowe directives, it is the responsibility of the specifier, purchaser,
installer and user io observe the relevant specifications and limitations when iaking the product into service. Details are
available on reguest, and are menfionsd in the Installation and Maintenance Instrections.
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- we care for actuation

Nasi przedstawiciele:

Wiochy Indie

PS Automazione S.r.l. PS Automation India Pvt. Ltd.

Via Pennella, 94 Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
I-38057 Pergine Valsugana (TN) A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
Telefon: <+39>04 61-53 43 67 IND-411041 Pune

Faks: <+39> 04 61-50 48 62 Telefon: <+ 91> 20 25 47 39 66
E-mail: info@ps-automazione.it Fax : <+ 91> 202547 39 66

E-mail : sales@ps-automation.in
WWW.ps-automation.in

Aby dowiedzied sie wiecej o wszystkich naszych partnerach handlowych i filiach, prosze zeskanowaé ponizszy kod QR
lub odwiedzi¢ naszg strone internetowa:
https://www.ps-automation.com/ps-automation/locations/?lang=en

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13 ' : —
D-67098 Bad Diirkheim

Phone: +49 (0) 6322 94980-0
E-mail: info@ps-automation.com
WWWw.ps-automation.com
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