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Klucz do oznaczen

Przyktad PSF-QS0/ 1,1 CW/ | /1 oavac | /| s0-60Hz |f| 22W/ [j| SONm/ |, 255/
PSF-Q 80 ccw 28 W 80 Nm 30

Typ napedu

cw

(watek zaworu zgodnie z ruchem
wskazdwek zegara) /

CCW

(watek zaworu obracajacy sie
przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara - przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara)

Napiecie zasilania

Czestotliwosc

Nom. pobdr mocy

Nominalny moment

Predkos¢ uruchamiania [s]




1. Symbole i bezpieczenstwo

Ogodlne zagrozenia w przypadku nieprzestrzegania instrukcji bezpieczenstwa

Napedy PSF-Q sg zbudowani zgodnie z najnowszym stanem techniki i s3 bezpieczni w obstudze. Mimo to napedy te
moga stanowic zagrozenie, jezeli bedg obstugiwane przez personel, ktéry nie zostat dostatecznie przeszkolony lub
przynajmniej poinstruowany, a takze w przypadku niewtasciwego obchodzenia sie lub stosowania ich niezgodnie ze
specyfikacja.

Moze to

e spowodowac zagrozenie dla zycia i zdrowia uzytkownika lub osdb trzecich,

e uszkodzi¢ naped i inne przedmioty nalezgce do wtasciciela,

e zmniejszy¢ bezpieczenstwo i funkcjonalnosé napedu.

Aby zapobiec takim problemom, nalezy upewnic sie, ze wszystkie osoby biorgce udziat w montazu, rozruchu,
eksploatacji, konserwacji i naprawie napeddéw zapoznaty sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a w szczegdlnosci z
przepisami bezpieczenstwa.

Podstawowe wskazéwki bezpieczenstwa

e Napedy mogg by¢ obstugiwane wytgcznie przez wykwalifikowany i upowazniony personel.

e  Nalezy przestrzegac¢ wszystkich zalecen dotyczacych bezpieczenistwa zawartych w niniejszej instrukcji, wszelkich
krajowych przepisdw dotyczacych zapobiegania wypadkom, jak rowniez instrukcji pracy, obstugi i
bezpieczenstwa opracowanych przez wtasciciela.

e Przy wszystkich pracach zwigzanych z instalacjg, rozruchem, eksploatacjg, zmiang warunkdéw i trybow pracy,
konserwacja, przeglagdami, naprawami i montazem wyposazenia nalezy przestrzegac procedur odcinania
napiecia okreslonych w niniejszej instrukcji obstugi.

e  Przed otwarciem pokrywy napedu nalezy upewnic sie, ze zasilanie sieciowe jest odfgczone i zabezpieczone
przed niezamierzonym ponownym zatgczeniem. Przed przystgpieniem do prac nalezy odizolowa¢ miejsca, ktore
mogg by¢ pod napieciem.

e Nalezy zadbac o to, aby napedy byty zawsze eksploatowane w nienagannym stanie technicznym. Wszelkie
uszkodzenia lub usterki oraz zmiany witasciwosci eksploatacyjnych, ktére moga mieé wptyw na bezpieczenstwo,
muszg by¢ natychmiast zgtaszane.

Znaki ostrzegawcze
W niniejszej instrukcji obstugi stosowane sg nastepujgce znaki ostrzegawcze:

Ostroznie! Istnieje ogdlne ryzyko wystgpienia szkdd zdrowotnych i/lub majgtkowych.

Niebezpieczenstwo! Wystepujg napiecia elektryczne, ktére mogg doprowadzié¢ do Smierci!

Niebezpieczenstwo! Znak ten ostrzega przed zagrozeniami stanowigcymi ryzyko dla zdrowia.
Zignorowanie tych ostrzezen moze prowadzi¢ do uszkodzenia ciata.

\

Q Ostroznie! Przestrzegac zalecen bezpiecznej obstugi. Urzadzenia wrazliwe na tadunki
‘@A elektrostatyczne.

Inne uwagi

e  Temperatura powierzchni silnika moze by¢ wysoka podczas konserwacji, kontroli i naprawy napedu
bezposrednio po jego wytaczeniu. Istnieje niebezpieczenstwo poparzenia skory!

e  Podczas montazu akcesoriéw PS lub eksploatacji napedu z akcesoriami PS nalezy zawsze zapoznad sie z
odpowiednimi instrukcjami obstugi.




Sygnatowe ztgcza wejscia i wyjscia sg podwdjnie odizolowane od obwodoéw, ktére mogg by¢ pod
niebezpiecznym napieciem.

2. Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Sitowniki niepetnoobrotowe PSF-Q sg przeznaczone wytgcznie do uzytku jako elektryczne sitowniki zaworéw. Sg
one przeznaczone do montazu na zaworach w celu operowania nimi za pomoca silnikdw.

Kazde inne zastosowanie uwazane jest za niezgodne z przeznaczeniem. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci
za szkody z tego wynikajace.

Napedy mogg byc¢ stosowane wytgcznie w zakresie okreslonym w kartach charakterystyki, katalogach i innych
dokumentach. W przeciwnym razie producent nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate szkody.

Uzytkowanie zgodnie ze specyfikacjg obejmuje przestrzeganie warunkow eksploatacji, obstugi i konserwacji
ustalonych przez producenta.

Do uzytkowania zgodnego ze specyfikacjg nie zalicza sie montazu i regulacji napedu oraz jego serwisowania.
Podczas tych czynnosci nalezy zachowac szczegdlne srodki ostroznosci!

Napedy moga by¢ uzytkowane, serwisowane i naprawiane wytgcznie przez personel, ktéry jest z nimi
zaznajomiony i poinformowany o potencjalnych zagrozeniach. Nalezy przestrzegac¢ szczegdétowych przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom.

Szkody powstate w wyniku zmian samowolnie dokonanych w napedach nie sg objete odpowiedzialnoscig
producenta.

3. Przechowywanie

W celu wtasciwego przechowywania nalezy przestrzegac nastepujgcych wskazowek:

Napedy nalezy przechowywa¢ wytgcznie w wentylowanych i suchych pomieszczeniach.

Napedy nalezy przechowywac na pétkach, drewnianych deskach itp. w celu ochrony przed wilgocig z podtogi.
Aby chronié napedy przed kurzem i brudem, nalezy przykry¢ je folig z tworzywa sztucznego.

Chroni¢ napedy przed uszkodzeniami mechanicznymi.

4. Warunki pracy i pozycja montazowa

Standardowa wersja napedéw moze byc¢ eksploatowana w temperaturach otoczenia zgodnie z arkuszem danych.
Tryby pracy s3g zgodne z normg IEC 60034-1, 8: S2 dla pracy krétkotrwatej i S4 dla pracy regularnej (wartosci
specyficzne dla falownika, patrz arkusze danych specyficznych dla falownika).

W celu ochrony przed wilgocig i pytem, napedy zostaty zaprojektowane zgodnie z normg EN 60529 w stopniu
ochrony IP65.

Napedy muszg by¢ zainstalowane z wystarczajgcg wolng przestrzenig do demontazu okapu (Rysunek 1). Naped
moze by¢ zamontowany w dowolnej pozycji z wyjatkiem pozycji "pokrywa do dotu" (Rysunek 2).
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Rysunek 1: Wymiary zewnetrzne




Pozycja montazowa
~

Uzytkowanie na zewnatrz:

v A 4 W przypadku stosowania napeddéw w Srodowisku o duzych
~ wahaniach temperatury lub wysokiej wilgotnosci, zalecamy
zastosowanie rezystora grzewczego oraz obudowy o
dd%d Q wyzszym stopniu ochrony (akcesoria opcjonalne).

L Rysunek 2: Pozycja montazowa )

5. Zasada dziatania

Sitowniki elektryczne PSF-Q sg przeznaczone do obstugi zawordw ¢wieréobrotowych 90°. Mechaniczne

Sitowniki sg wyposazone w kotnierze zgodne z normg I1SO 5211 do mechanicznego potgczenia z zaworem.

Moment obrotowy generowany przez bezszczotkowy silnik pradu statego (BLDC) jest przenoszony przez
wielostopniowa przektadnie zebatg czotowa do sprzegta z podwdjnym napedem kwadratowym.

do sprzegta z podwdjnym napedem kwadratowymStuzy on jako element tgczacy

z watem zaworu. Mechaniczne ograniczenie kata obrotu jest regulowane bezstopniowo w zakresie +5° w jednym
potozeniu krarncowym.

Kat obrotu sitownika jest wykrywany i kontrolowany przez 12-bitowy czujnik HALL.

W przypadku awarii zasilania ruch obrotowy w kierunku OTWORZ lub ZAMKNI jest wykonywany mechanicznie przez
site sprezyny.

Podczas pracy napedu pokretto jest w stanie spoczynku, ale w kazdej pozycji jest czynne bez potrzeby zasprzeglania
lub wysprzeglania.

6. Obstuga reczna

Elektryczne sterowanie reczne za
pomocy przycisku stuzy do obstugi
sitownika podczas prac
regulacyjnych (montaz zaworu i
regulacja potozenia kraricowego)
(patrz 12.7 Obstuga reczna).
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KRysunek 3: Obstuga reczna )




7. Mocowanie zaworu
Sitowniki elektryczne PSF-Q sg wyposazone w kotnierze zgodne z normg ISO 5211 do mechanicznego potgczenia
miedzy zaworem a sitownikami. Potgczenie z watem zaworu odbywa sie za pomocg podwdjnego kwadratu SW17.

4 ™ e Sprawdz, czy kotnierz zaworu i sitownik pasuja do siebie.

' e Sprawdz, czy ztgcze wtykowe sitownika pasuje do
konstrukcji watu zaworu. W razie potrzeby nalezy uzy¢
standardowych przejsciéwek w celu dopasowania do
wrzeciona zaworu.

e Podtacz naped elektrycznie (patrz 11. Potgczenie
elektryczne).

= < @ = @ e Uzyj obstugi recznej (patrz 12.7 Obstuga reczna), aby
'I' ustawi¢ sitownik tak, aby pasowat do potozenia zaworu.
‘[ e Qczysci¢ powierzchnie przylegajacych elementéw, lekko
rTy nasmarowac trzpien zaworu.
@ e Podtacz sitownik do ztgczki i zamocuj. Dokreé Sruby
%J' L@ rownomiernie i na krzyz dokrecié.
LIC o

Pozycja 1: Kotnierz napedu
Pozycja 2: Przejsciowka do

Rysunek 4: Kotnierz napedu
N\ J




8. Otwieranie i zamykanie maski silnika

& Maske mozna otwieraé tylko w suchym otoczeniu.

‘ Nalezy przestrzegac srodkow ostroznosci dotyczacych czynnosci obstugowych:
Q e Uziemi¢ naped.
‘% e Przed otwarciem maski nalezy dotkng¢ uziemionych czesci obudowy.
f N

Otwarty:

Najpierw nalezy poluzowac wszystkie sruby za pomocg
odpowiedniego Srubokreta, a nastepnie catkowicie
odkreci¢ je od obudowy przektadni. Sruby s3
zabezpieczone przed zgubieniem. Ostroznie zdejmij
pokrywe, aby nie uszkodzi¢ wtryskiwanej uszczelki.

Zamknij:

¢ruba z Umies$¢ pokrywe na obudowie skrzyni biegéw i lekko

gniazdem docisnij. Lekko dokre¢ wszystkie sSruby, a nastepnie dokrec

sze$ciokatnym je na krzyz.

L Rysunek 5: Otwieranie i zamykanie maski silnika

9. Ustawianie ogranicznikdow mechanicznych

s ~ ¢ Odkreci¢ oba wkrety oporowe w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara o okoto 5
obrotow.

e Ustawi¢ naped w pozycji zamknietej, obracajac
pokretto w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara.

e Aktywuj tryb reczny, naciskajgc jednoczesnie

@ AT ] przyciski B1 i B2 przez 3 sekundy (patrz rozdziat 12.3
\ N SIS Przycisk obstugi, Sekcja ,Reczny dziatanie®).

N J 3 e Przesun naped w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara do pozycji zamknietej za pomocg
przycisku B1 lub B2 (patrz rozdziat 12.3 Przycisk

obstugi).
Pos. 1: Koniec e Whkreci¢ do oporu wkret oporowy dla pozycji
Pos. 2: Zaslepka zamkmlet('ej. . ) )
e Przesun sitownik w kierunku przeciwnym do ruchu
Abbildung 6: Ustawianie ogranicznikéw mechanicznych wskazowek zegara do pozycji otwartej za pomoca
- / przycisku B1 lub B2. (patrz rozdziat 12.3 Przycisk
obstugi).
e Wkrecié do oporu wkret oporowy dla pozycji
otwartej

e Dokreci¢ nakretki szesciokatne.
e Dokreci¢ nakretki szesciokatne.

Jesli sruby regulacyjne dla pozycji ZAMKNIETEJ znajdujg sie w przeciwnej pozycji, sitownik nalezy
przesuna¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara do pozycji zamknietej.




10. Ustawianie wskaznika pozycji

e N
Wskaznik pozycji to dwukolorowa pétkula obracajaca sie
pod przezroczystg koputg w ksztatcie pétkuli z
zaczernionymi ¢wiartkami.

Zdjac¢ pokrywe i obrécic potkule aby uzyskac wtasciwe
wskazanie pozycji.

Rysunek 7: Ustawianie wskaznika pozycji
N\ J

11. Potaczenie elektryczne

11.1 Instrukcje bezpieczenstwa

Podczas podtaczania napiecia sieciowego nalezy je odtaczy¢ i zabezpieczyé przed przypadkowym
ponownym podtaczeniem.

W celu podtaczenia elektrycznego nalezy otworzyé pokrywe napedu (patrz 8.).

Przewody zasilania sieciowego muszg by¢ zaprojektowane dla prgdu znamionowego przemiennika.

Kable w kolorze z6tto-zielonym mogg by¢ uzywane wytacznie do podtaczenia do uziemienia ochronnego.
Podczas przeprowadzania kabli przez dtawiki kablowe po stronie napedu nalezy przestrzegaé maksymalnego
promienia giecia kabli.

Poniewaz elektryczne napedy niepetnoobrotowe PSF-Q nie sg wyposazone w wewnetrzny roztgcznik elektryczny, w
instalacji budynku musi znajdowac sie przetacznik lub wytgcznik automatyczny. Musi on znajdowac sie w poblizu
urzadzenia, by¢ tatwo dostepny dla uzytkownika i oznaczony jako urzadzenie odtgczajgce urzadzenie.

Ponadto instalacja budynku musi zapewniac¢ zabezpieczenia nadpragdowe zgodnie z normga IEC 60364-4-41 do
podtaczenia sitownikow niepetnoobrotowych klasy ochrony I lub klasy ochrony Il przy 24 VAC / 24 VDC.

Wszystkie przewody zasilajace i sterujgce musza by¢ mechanicznie
zabezpieczone przed niezamierzonym odtaczeniem za pomoca
odpowiednich srodkéw przed zaciskami przytaczeniowymi.

Nigdy nie nalezy uktada¢ przewodoéw zasilajacych i sterujgcych
razem w jednej linii, nalezy zawsze doprowadzi¢ dwie osobne linie!




11.2 Schemat potaczen

Rysunek 8 przedstawia potgczenie elektryczne dla standardowych napeddéw. Schemat okablowania w napedzie jest
wigzacy dla podfaczenia. Podtgczenie opcjonalnych akcesoriow mozna znalezé w odpowiednich instrukcjach obstugi.

( = EED A
L L]
=] =] 1 2 3 1 2 3 12
= | =
oo <1 =
ooy
lEE w3 © @@ @ @ D]y @ @y
+ i =
1l 147 9L
LEDs O i z q ¢ E N I
] in it _ = | 4 —
DOF Switches / Locol Contral Buttons Anelog Input / Cutput Binery Input sigrals 24VAC / OC Supply Power
Galvonle Isolated Gavonle Isolated
1 2
@ @| x5
‘ ‘ @
100-240VAC Supply Power
* opcjonalny
\Rysunek 8: Potqczenie elektryczne )

PE
Przewdd ochronny PE nalezy podtaczy¢ w punkcie oznaczonym é na obudowie na obudowie!

Upewnij sie, ze wszystkie kable potgczeniowe sg odizolowane na odpowiednig dtugos¢, aby zapewni¢
ochrone przed porazeniem pragdem elektrycznym.
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12. Wyswietlacz i funkcje

12.1 Przetacznik DIP

S1
Funkcja

2

6

Sygnat

Wartosc¢ zadana

Sprzezenie zwrotne pozycji

Napiecie

Do

Do

Wyt

Wyt

Do

Wyt

Prad

Wyt

Wyt

Do

Do

Wyt

Do

Wyt

S2
Funkcja

1

4

6

8

10

Sterowanie za pomocg wartosci zadanej

Do

Sterowanie za pomocg wejsé binarnych

Wyt

Watek zaworu przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara (CCW) z rosngcg wartoscig zadang

Do

Wat zaworu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
(CW) z rosnacg wartoscia zadang

Wyt

Zamykanie momentem
obrotowym /
Otwieranie z momentem

Automatyczny obrotowym

Do

Do

Wyt

uruchomienie .
Zamykanie momentem

obrotowym /
Otwieranie przez skok 2

Do

Do

Do

Zamykanie z momentem
obrotowym /

Otwieranie z wymaganym
katem obrotu

Uruchomienie
reczne

Do

Do

Do

Zakres wartosci zadanych: 0-10 V / 0-20 mA

Do

Do

Do

Zakres wartosci zadanej: 2-10 V / 4-20 mA

Wyt

Do

Do

Warto$¢ zadana / zakres podziatu 5-10 V/10-20
mA

Do

Do

Wyt

Warto$¢ zadana / zakres podziatu 6-10 V / 12-20
mA

Wyt

Do

Wyt

Warto$¢ zadana / zakres podziatu 0-5 V/0-10 mA

Do

Wyt

Do

Warto$¢ zadana / zakres podziatu 2-6 V/4-12 mA

Wyt

Wyt

Do

Potozenie krancowe momentu obrotowego z
watem zaworu obracajgcym sie w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara (CCW)

Do

Potozenie krancowe momentu obrotowego z
watem zaworu obracajgcym sie zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara (CW)

Wyt

Krzywa zaworu Liniowa wartos¢ zadana/potozenie

Wyt

Krzywa zaworu SZYBKIE OTWIERANIE Wartos¢

zadana/potozenie

Do

1 Jedli przetaczniki S2-3, S2-4 i $2-9 zostang zmienione, nalezy przeprowadzi¢ ponowna kalibracje, aby nowy tryb pracy zaczat obowiazywac!

2 Pozycja jest okreslana przez moment obrotowy podczas uruchamiania. Podczas pracy, naped pozostaje w znalezionej pozycji (patrz

pozycja (patrz 12.5 Automatyczny rozruch).




12.2 Kierunek dziatania

-

Clockwise (CW) = Sprezyna przesuwa wat twornika w prawo (zgodnie z ruchem wskazéowek zegara)
Counter Clockwise (CCW) = Sprezyna porusza watem twornika w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéowek zegara.

Przetqcznik DIP $2.1 Wyt
Przetgcznik DIP S2.1 Wt

Sitownik CW

Sprezyna obraca wat zaworu w prawo

Pozycja krancowa skoku
Potozenie krahcowe momentu obrotowego

Sitownik CCW
Sprezyna obraca watek zaworu w prawo

Przetgcznik DIP S2.1 Wyt
Przetgcznik DIP $2.1 Wt

\Rysunek 9: Kierunek dziatania

Pozycja krahcowa skoku
Potozenie krahcowe momentu obrotowego

Potozenie krancowe momentu obrotowego
Pozycja krancowa skoku

Potozenie krahcowe momentu
Pozycja krahcowa skoku

J

12.3 Przycisk obstugi

uruchomienie
Uruchomienie

Kalibracja zakoriczona

Funkcja Dziatanie Przycisk B1 Przycisk B2 Sekwencja diod LED
- - Obie diody LED migaj
Aktywuj Nacisnij > 3 sek. | Naci$nij > 3 sek. 'e dio .y . migaja
naprzemiennie
Wat zaworu w kierunku zgodnym . . .
P Ziel LED
z ruchem wskazowek zegara (CW) rasa lelona dioda miga
Reczny Wat zaworu, przeciwnie do ruchu . .
. P C dioda LED
dziatanie wskazowek zegara (CCW) rasa zerwona dioca miga
Stop Obie d|o<?,|y LFD migajg
naprzemiennie
Porzucenie Nacisnij > 3 sek. | Nacisnij > 3 sek. S\.Nlea sig czerwona lub zielona
dioda LED
Start Nacisnij > 7 sek. | Obie diody LED swiecg sie
Automatyczne Zielona dioda LED miga 7 razy

(po zakonczeniu kalibracji),
Zielona dioda LED miga szybko
(jesli kalibracja nie powiodta
sie)

Automatyczne
uruchomienie
Uruchomienie

Porzucenie

Nacisnij 1 raz

Swieci sie czerwona lub zielona
dioda LED

Uruchomienie
reczne
Uruchomienie

Aktywuj

Nacisnij > 7 sek.

Obie diody LED migaja
naprzemiennie

Wat zaworu w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara (CW)

Prasa

Zielona dioda LED miga

Wat zaworu, przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara (CCW)

Prasa

Czerwona dioda LED miga

Start

Nacisnij > 3 sek.

Nacisnij > 3 sek.

Obie diody LED $wiecq sie

Porzucenie

Nacisnij 1 raz

Swieci sie czerwona lub zielona
dioda LED
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12.4 Wyswietlacz stanu

Zielona dioda LED Czerwona dioda LED
Naped nie jest skalibrowany Wyt Miga szybko
Tryb normalny / naped porusza sie Do Wyt
Tryb normalny / naped zatrzymany Wyt Do
Aktywny tryb reczny Miga naprzemiennie Miga naprzemiennie
Tryb reczny: Wat zaworu obraca sie
w kierunku przeciwnym do ruchu Wyt Btyski
wskazéwek zegara (CCW)
Tryb reczny: Watek zaworu obraca
sie zgodnie z ruchem wskazéwek Btyski Wyt
zegara (CW)
Automatyczne uruchomienie dziata Do Do
Pomyslne uruchomienie
auto:lnatyczne i reczne Blysk 7x-1,5 sek. wyt Do
Automatyczne uruchomienie nie .
powiod’foysie Nieudane Miga szybko Do
Przepiecie Btysk 1 x - 1,5 sek. wyt Do
Podnapiecie Btysk 2 x - 1,5 sek. wyt Do
Btad pamieci Btysk 3 x - 1,5 sek. wyt Do
Btad wartosci zadanej (< 1V, <2 mA) | Btysk 4 x - 1,5 sek. wyt Do
Btagd momentu obrotowego Btysk 5 x - 1,5 sek. wyt Do
Zbyt niska lub zbyt wysoka Blysk 6 x - 1,5 sek. wyt Do
temperatura

Niebieska dioda LED: Wskaznik gotowosci do pracy zapala sie po podtgczeniu napiecia zasilania. Podswietlenie LED
utatwia odczytanie pozycji przetacznika DIP.

12.5 Automatyczny rozruch

e Sprawdz, czy potgczenie miedzy zaworem a sitownikiem niepetnoobrotowym jest bezpieczne.
e Aby rozpoczgé automatyczne uruchamianie, nacisnij przycisk B2 przez co najmniej 7 sekund.

- Opcja 1: Przy ustawieniu ,,O0twoérz z momentem obrotowym - Zamknij z momentem obrotowym” operator
przesuwa sie do otwartej pozycji krancowej do otwartej pozycji krancowej z momentem
obrotowym i z powrotem do zamknietej pozycji krancowej.

- Opcja 2: Przy ustawieniu ,Otwieranie przez przesuw” sitownik zapisuje pozycje kraricowg otwarcia za
pomocg momentu obrotowego. (np. poprzez ustawienie Sruby ogranicznika krancowego) i pozostaje
W zapisanej pozycji podczas normalnej pracy. pozostaje w zapisanej pozycji podczas normalnej
pracy.

e Po pomysinym uruchomieniu zielona dioda LED zamiga siedem razy.

e Nastepnie naci$nij przycisk B1, aby powrdci¢ do normalnej pracy.

e Po pomyslnym uruchomieniu nalezy sprawdzi¢ ustalony lub ustawiony kat obrotu, podajgc wartos¢ zadang i
pozycje zaworu.

e Nieudane uruchomienie jest sygnalizowane szybkim miganiem zielonej diody LED. Sprawdz instalacje zaworu.

e Do uruchomienia konieczne jest, aby pozostaty kat obrotu wynoszacy co najmniej 2° byt dostepny w
potozeniach kraricowych, zanim sitownik osiggnie swoje mechaniczne zatrzymanie.

12.6 Reczne rozruch

e Sprawdzi¢, czy potaczenie Srubowe miedzy zaworem a sitownikiem niepetnoobrotowym jest prawidtowe.

e Aby aktywowac¢ indywidualng kalibracje, nacisnij przycisk B1 > przez co najmniej 7 sekund.

¢ Sitownik mozna przesuwad recznie za pomoca przyciskow Bl i B2, az do osiggniecia zgdanego potozenia
kranncowego otwarcia zaworu.

e Kalibracja dwdch potozen krancowych jest uruchamiana i zapisywana przez jednoczesne nacisniecie przyciskéw
B1i B2 przez co najmniej 3 sekundy.
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e Po udanej kalibracji zielona dioda LED mignie siedem razy.

e Nastepnie nacisnij przycisk B1, aby powrdci¢ do normalnej pracy.

e Sprawdz ustawiony kat obrotu, ustawiajgc wartos¢ docelowg i mierzgc wartos¢ rzeczywista.

e Nieudana kalibracja jest sygnalizowana szybkim miganiem zielonej diody LED.

e Do uruchomienia konieczne jest, aby pozostaty kat obrotu wynoszacy co najmniej 2° byt dostepny w pozycjach
krancowych, zanim sitownik osiggnie swoje mechaniczne zatrzymanie.

12.7 Obstuga reczna

e Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przyciski B1 i B2 przez co najmniej 3 sekundy, aby wtaczy¢ tryb reczny.

e Nacisnij przycisk B1, aby obrdci¢ watek zaworu w prawo (CW).

e Nacisnij przycisk B2, aby obrdci¢ watek zaworu w lewo (CCW).

e Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przyciski B1 i B2 przez co najmniej 3 sekundy, aby wyjs¢ z trybu recznego.

13. Dziatanie

Podczas pracy wszystkie parametry wewnetrzne, takie jak wymagany moment obrotowy silnika i aktualna pozycja, a
takze stany robocze sitownika sg stale monitorowane. Gwarantuje to, ze sitownik jest ustawiony z optymalna
doktadnoscig, a zawor jest zawsze prawidtowo zamkniety.

Zachowanie podczas pracy w potozeniu kraricowym

W zaleznosci od wybranej pozycji przetgcznika S2-3/4/9, okre$lany jest sposéb, w jaki naped przemieszcza sie do
pozycji kraricowej. Jesli wybrano ,, Zamknij/otwdrz z momentem obrotowym?”, cofanie pozycji kraricowej o 3% jest
aktywne w obu kierunkach; w tym przypadku przetacznik S2-1 nie dziata. W trybach pracy , Otwieranie z kgtem
obrotu” naped pozostaje w pozycji otwartej, ktdra zostata ustawiona podczas automatycznej lub recznej kalibracji.
Pozycja koricowa, ktéra ma zostac osiggnieta przez moment obrotowy, jest zawsze zblizana z 3% retrakcja.

13.1 Zakres podziatu

Przy ustawieniu przetgcznika ,Sygnat wartosci zadanej/rozdzielony zakres” S2-2/7/8, warto$¢ zadana jest dzielona na
dolny lub gdrny zakres. Umozliwia to sterowanie kilkoma napedami za pomocg tylko jednego sygnatu wartosci
zadanej.

Sollwert
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50 4
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Sitownik 1 u
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50 4

0
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lu(]l /\
100 A
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Rysunek 10: Zakres podziatu
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13.2 Krzywa twornika

SkokPozycja przetgcznika S2-10 moze by¢ uzywana do wyboru zaleznosci miedzy wartoscig zadang a potozeniem
sitownika. Dostepne sg dwie krzywe. Przy liniowe]j krzywej zaworu, pozycja sitownika w % odpowiada wartosci
zadanej w %. ,,Krzywa szybkiego otwarcia” umozliwia szybkie otwarcie zaworu przy matej wartosci zadane;j.

( Skok )
100 | | I
S0
30
70
60
<0 = Liniowy
40 Szybkie otwieranie
30
20
10
o 1
o 10 20 30 40 50 50 70 80 =) 100
] Wartos$¢ zadana
L Rysunek 11: Krzywa twornika )

14. Rozruch

e Otworzy¢ pokrywe (patrz 8.), umiescié¢ sitownik na zaworze (patrz 7.), wykonaé podtaczenie
elektryczne (patrz 11. Potgczenie elektryczne)

e Przeprowadzi¢ automatyczne (patrz 12.5 Automatyczny rozruch) lub reczne uruchomienie
(patrz 12.6 Reczne rozruch).

e Zamkng¢ pokrywe.

Podtaczenie elektryczne i uruchomienie przy podtgczonym napieciu sieciowym moze by¢
wykonywane wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny!

Podczas uruchamiania nie wolno dotyka¢ zadnych przewodoéw potaczeniowych!

15. Konserwacja i serwisowanie

Napedy sg bezobstugowe, o ile sg uzytkowane w warunkach roboczych okreslonych w karcie charakterystyki.
Przektadnie sg nasmarowane na caty okres eksploatacji i nie wymagajg dodatkowego smarowania.

Ostroznie!

Operator nie moze byc zasilany elektrycznie podczas konserwacji i serwisowania.

15.1 Czyszczenie

Napedy nalezy czysci¢ sucha, miekkg szmatkg, nie uzywaé zadnych srodkdéw czyszczacych.

Nie nalezy uzywac srodkow czyszczgcych zawierajgcych rozpuszczalniki, poniewaz mogg one spowodowac, ze
oznaczenia na naklejkach bezpieczenstwa i tabliczce znamionowej stang sie nieczytelne. Podczas procesu czyszczenia
nie wolno przemieszczac¢ operatora.




15.2 Naprawa

Napedy sg wstepnie naprezone za pomocg sprezyny powrotnej; nie wolno otwiera¢ obudowy
przektadni.

Uszkodzone napedy nalezy odesta¢ do naszej gtéwnej fabryki w Bad Dirkheim w Niemczech w
celu naprawy.

15.3 Czesci zamienne

Uszkodzone napedy mogg zostac¢ zwrécone do naszej gtdwnej fabryki w Bad Diirkheim w Niemczech w celu
sprawdzenia pod katem uszkodzen i mozliwych przyczyn.

16. Likwidacja i utylizacja

e QOdtaczy¢ napiecie sieciowe i zabezpieczy¢ przed przypadkowym ponownym podtgczeniem.
e Otworzyé pokrywe.

e Usungc¢ potgczenia zewnetrzne.

e (Qdtaczy¢ sitownik od zaworu.

Usuwanie odpadow

Dysk jest uznawany za zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny przeznaczony do utylizacji i nie moze by¢ wyrzucany
jako odpad domowy.

Sitowniki sg wstepnie naprezone za pomocg sprezyny powrotnej. W celu demontazu prosimy o
kontakt z naszg fabrykg w Bad Dirkheim.

Zgodnie z rozporzadzeniem 2012/19/UE w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego

1

(WEEE), opisane tutaj urzadzenia nie mogg by¢ utylizowane za posrednictwem firm zajmujacych sie
utylizacjg odpaddw komunalnych.

\

Jesli uzytkownik nie jest w stanie lub nie chce zleci¢ utylizacji urzadzen wyspecjalizowanej firmie,
moze zwrécié je producentowi, ktéry zapewni ich prawidtowg utylizacje za zryczattowang optata.

17. Dodatek

17.1 Akcesoria

Do napeddéw dostepne sg opcjonalne akcesoria.
Dane techniczne mozna znalez¢ w odpowiednich arkuszach danych.

2 przekazniki sygnalizacyjne z bezpotencjatowymi stykami przetgcznymi,
automatycznie kalibrowane do kata obrotu

24V do 230V AC/DC @ 0,1 A—1A

Punkt przetgczania regulowany w zakresie 0-100% skoku za pomocg
potencjometru

v
© m—
o
Q
O

Sterowanie ogrzewaniem pomieszczenia w celu zapobiegania
kondensacji

100 — 240 VAC 1~

Zwiekszenie stopnia ochrony do IP 67
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17.2 Oryginat deklaracji wigczenia dla maszyn nieukonczonych oraz deklaracja zgodnosci WE

My,
PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Deklarujemy na naszg wytaczng odpowiedzialnosé, ze produkujemy serie sitownikdw elektrycznych

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod 4...;
PSL-AMS...; PSF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

zgodnie z wymaganiami

Dyrektywy WE 2006/42WE

jako czesé kompletnych maszyn. Sitowniki te sg przeznaczone do montazu ha zaworach przemystowych.
Zabrania sie oddawania sitownika do uzytku, dopdki nie zostanie zapewnione, Zze kompletha maszyna jest

zgodna z obowigzujacymi dyrektywami maszynowymi.
Dokumentacja techniczna opisana w Zatgczniku VI, czesé B zostata przygotowana.

Powyzsze sitowniki spetniajg ponadto wymagania nastepujacych dyrektyw.

2014/30/EU Kompatybilno&é elektromagnetyczna (EMC)
2014/35/EU Niskie napigcie (LVD)
2011/65/EU + 2015/863/EU Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych (RoHS)

ponadto zastosowano hastepujgce zharmonizowane normy:

EN 61000-6-2; 2005 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC), normy
0golne - odpornose dla srodowisk przemystowych

EN 61000-6-3; 2007 Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC), normy ogdlne —
norma emisji dla srodowisk mieszkalnych, komercyjnych i lekko
uprzemystowionych i lekkich srodowiskach przemystowych

EN 61010-1: 2020 Wymagania bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych do
Pomiary, sterowanie i uzytkowanie laboratoryjne

Bad Dirkheim, 2022

(fm Fam S &WV{(

Christian Schmidhuber
(Dyrektor generalny)

UWAGAI
Aby zapewni¢ zgodnosé tych sitownikow z powyzszymi dyrektywami, obowiazkiem projektanta, nabywcy, instalatora i
uzytkownika jest przestrzeganie odpowiednich specyfikacji i ograniczen podczas oddawania produktu do uzytku.
Szczegotowe informacje sa dostepne na zadanie i sa wymienione w instrukcji instalacji i konserwacii.
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Witochy Indie

PS Automazione S.r.l. PS Automation India Pvt. Ltd.

Via Pennella, 94 Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
I-38057 Pergine Valsugana (TN) A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
Tel.: <+39> 04 61-53 43 67 IND-411041 Pune

Faks: <+39> 04 61-50 48 62 Tel.: <+ 91> 202547 39 66

E-mail: info@ps-automazione.it Faks: <+ 91> 20 25 47 39 66

E-mail : sales@ps-automation.in

WWW.ps-automation.in

Aby dowiedzie¢ sie wiecej o wszystkich naszych partnerach handlowych i filiach, prosze zeskanowa¢ ponizszy kod QR
lub odwiedzi¢ naszg strone internetowa: https://www.ps-automation.com/ps-automation/locations/?lang=pl

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Tel.: +49 (0) 6322 94980-0
E-mail: info@ps-automation.com

www.ps-automation.com




