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1. Sicherheit
Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise

Die Antriebe PSR-E-C sind nach dem neuesten Stand der Technik gebaut und betriebssicher. Dennoch
kénnen von den Antrieben Gefahren ausgehen, wenn sie nicht von geschultem oder zumindest
eingewiesenem Personal und/oder unsachgemaR oder zu nicht bestimmungsgemafRem Gebrauch
eingesetzt werden.

Hierdurch drohen beispielsweise

e Gefahren fiir Leib und Leben des Benutzers oder Dritter,
e Gefahren fir Sachwerte des Anwenders,
e Beeintrachtigungen von Sicherheit und Funktion des Antriebes.

Es ist sicherzustellen, dass jede Person, die im Betrieb mit der Aufstellung, Inbetriebnahme, Bedienung,
Wartung und Reparatur der Antriebe beauftragt ist, diese Betriebsanleitung und besonders dieses Kapitel
gelesen und verstanden hat.

SicherheitsbewuRtes Arbeiten

e Die Antriebe dirfen nur von ausgebildetem und autorisiertem Bedienungspersonal bedient
werden.

e Diein dieser Anleitung aufgefiihrten Sicherheitshinweise, die bestehenden nationalen Vorschriften
zur Unfallverhiitung, sowie eventuelle interne Arbeits-, Betriebs- und Sicherheitshinweise des
Betreibers sind zu beachten.

e Diein der Betriebsanleitung angegebenen Abschaltprozeduren sind bei allen Arbeiten zu beachten,
wie Aufstellung, Inbetriebnahme, Risten, Betrieb, Verdanderung von Einsatzbedingungen und
Betriebsweisen, sowie Wartung, Inspektion und Reparatur.

e Vor jedem Offnen der Haube ist der Antrieb vom Netz zu trennen und gegen unbeabsichtigtes
Wiedereinschalten zu sichern.

e Vor dem Arbeiten an moglicherweise spannungsfihrenden Bereichen ist sicherzustellen, dal diese
spannungsfrei sind.

e Esist dafiir zu sorgen, dal} die Antriebe immer in einwandfreiem Zustand betrieben werden.
AuRerlich erkennbare Schiden und Mingel, sowie Verdnderungen des Betriebsverhaltens, welche
die Sicherheit beeintrachtigen konnen, sind sofort zu melden.

Hinweise auf Gefahren

Die folgenden Gefahrensymbole werden in dieser Anleitung verwendet:

Achtung! Es bestehen allgemeine Gefahren, die zu Sach- und/oder Personenschaden
fihren kdnnen.

Vorsicht! Lebensgefdhrliche elektrische Spannungen kénnen anliegen!




Weitere Hinweise

e Bei Wartung, Inspektion und Reparatur direkt nach dem Betrieb ist mit erhdhten
Oberflachentemperaturen am Motor zu rechnen. Verbrennungsgefahr!

e Bei Nachristung und Betrieb des Antriebes mit PS-Zubehdrteilen sind die daflir vorhandenen
Betriebsanleitungen zu beachten.

e Anschlisse fir die Signal-Ein- und Ausgange sind durch doppelte Isolation von den beriihrungs-
gefahrlichen Stromkreisen getrennt.

2. Bestimmungsgemalle Verwendung

e Die Schwenkantriebe PSR-E-C sind ausschlief3lich fiir den Einsatz als elektrische Armaturenantriebe
gebaut. Sie sind fiir den Zusammenbau mit Armaturen und deren motorische Betdtigung bestimmt.

e Jeder darliber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir hieraus resultierende
Schaden haftet der Hersteller nicht.

e Die Antriebe diirfen nicht auRerhalb der in Datenblatt, Katalog und/oder Auftragsdokumentation
angegebenen Grenzwerte betrieben werden. Zuwiderhandlung schliel3t eine Haftung des Herstellers fir
daraus resultierende Schaden aus.

e Zur bestimmungsgemalRen Verwendung gehort auch die Einhaltung der vom Hersteller
vorgeschriebenen Betriebs-, Wartungs- und Instandhaltungsbedingungen.

¢ Nicht als bestimmungsgemaRe Verwendung gelten der Aufbau und die Einstellung des Antriebs, sowie
dessen Wartung. Dabei sind erhéhte Sicherheitsvorkehrungen zu treffen!

e Die Antriebe dirfen nur von Personen genutzt, gewartet und instandgesetzt werden, die hiermit
vertraut und iber die Gefahren unterrichtet sind. Die einschldgigen nationalen
Unfallverhitungsvorschriften sind einzuhalten.

e Eigenmachtige Veranderungen an den Antrieben schlieRen eine Haftung des Herstellers fiir daraus
resultierende Schaden aus.

e Die Versorgungsspannung darf nur nach ordnungsgemal3em Schlieen von Haube bzw. Klemmenkasten
eingeschaltet werden.

3. Lagerung
Fiir eine sachgemale Lagerung miissen folgende Punkte beachtet werden:

e Lagerung nur in gut bellfteten, trockenen Raumen

Lagerung im Regal, auf Holzrost, 0.a., zum Schutz vor Bodenfeuchtigkeit
Abdeckung zum Schutz gegen Staub und Schmutz

Antriebe gegen mechanische Beschadigungen schiitzen

4. Wirkungsweise

Die elektrischen Antriebe PSR-E-C sind fiir die Betatigung von 90° Schwenkarmaturen gebaut. Zur
mechanischen Verbindung mit der Armatur sind die Antriebe mit Flanschen nach ISO 5211 ausgeriistet.
Das Motormoment wird iber ein mehrstufiges Stirnradgetriebe auf eine Kupplung mit Doppelvierkant
Ubertragen. Diese dient als Verbindungselement zur Armaturenwelle.

Die Begrenzung des Antriebshubes erfolgt liber zwei einstellbare Endlagenschalter, die bei Erreichen einer
Endlage den Motorstrom in der jeweiligen Richtung abschalten. Die mechanische Antriebshubbegrenzung
ist in einer Endlage um 5° stufenlos einstellbar.

Die Betatigung der Antriebe fir Einstellarbeiten oder bei Spannungsausfall erfolgt tGber ein Handrad. Bei
Motorbetrieb dient das Handrad als Laufanzeige.

Der elektrische Anschluss erfolgt Giber Klemmenleisten im Antrieb.



5. Betriebsbedingungen und Einbaulage
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\Abbildung 1: Einbaumafle )

Antriebe mit Synchron Motor kénnen bei +/-10% Spannungsschwankung um bis zu +/-20% in der Stellkraft
schwanken.

Die Antriebe konnen in der Standardausfiihrung bei Umgebungstemperaturen von -20°C bis +80°C betrieben
werden.

Flr Regelbetrieb konnen die Antriebe von -25°C bis +70°C (S2) bzw. -20°C bis +60°C (S4) betrieben werden.

Die Betriebsarten sind entsprechend IEC 60034-1, 8: S2 fiir Kurzzeit-, und S4 fiir Regelbetrieb (antriebsspezifische
Werte siehe Datenblatter).

Zum Schutz vor Feuchte und Staub sind die Antriebe entsprechend EN 60529 nach Schutzart IP 65 (optional IP67)
ausgelegt. Zur Gewahrleistung dieser Funktion muss die Haube nach dem Offnen wieder ordnungsgemaR, durch
vorschriftsmaRiges Anziehen der Befestigungsschrauben tber Kreuz, geschlossen werden. Das Handrad muss auf
die Handradwelle montiert sein. Zur Kabeldurchfiihrung sind entsprechende Kabelverschraubungen zu
verwenden und ordnungsgemal’ abzudichten.

Die Antriebe sollten mit ausreichend Freiraum zum Abnehmen der Haube eingebaut werden (Abb. 1,
Einbaumale).

Einbaulagen

.

Einsatz im Freien:

v A d Beim Einsatz im Freien, stark schwankenden
Umgebungstemperaturen oder hoher Luftfeuchtigkeit

mﬂ—%f—[%—h @QD empfehlen wir die Verwendung einer Schaltraumheizung.
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Abbildung 2: Einbaulage
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Die Einbaulage ist beliebig, mit Ausnahme , Haube nach unten”.




6. Handbetatigung

Das Handrad dient zur Betdtigung des Antriebes bei Spannungsausfall oder bei Einstellarbeiten (Armaturenaufbau
und Endlageneinstellung). Fir die Handbetatigung muss das Handrad bis zum Eingriff gegen eine Feder nach unten
gedrickt gehalten werden.

e N

Bei Handbetrieb darf der liber Endschalter eingestellte
Antriebshub nicht Giberfahren werden!

Die mechanischen Endanschlage sind entsprechend
einzustellen!

Bei Nichtbeachtung: Dejustage elektrischer
Riickmeldesignale!

Abbildung 3: Handbetrieb
N\

7. Elektroanschluss

Waihrend des AnschlieBens an die Netzspannung muss diese getrennt und gegen unbeabsichtigtes
Wiedereinschalten gesichert sein.

Die Netzanschlussleitungen missen fiir die grofSte Stromaufnahme des Gerates bemessen sein und der IEC 227 und
IEC 245 entsprechen.

Gelb-Grin gefarbte Leitungen diirfen nur zum Anschliefen an Schutzleiteranschliisse verwendet werden.

Bei der Durchfiihrung der Kabel durch die antriebsseitigen Kabelverschraubungen ist der minimale Biegeradius der
Kabel zu beachten.

Da die elektrischen Schwenkantriebe PSR-E-C liber keine interne elektrische Trennvorrichtung verfligen, muss ein
Schalter oder Leistungsschalter in der Gebaudeinstallation vorgesehen sein. Dieser muss in der Nahe des Gerates, fir
den Benutzer leicht zuganglich und als Trennvorrichtung flir das Gerat gekennzeichnet sein.

Die Gebiudeinstallation sowie die Uberstromschutzeinrichtungen und Uberspannungsschutzeinrichtungen miissen
entsprechend der Norm DIN VDE 0100-410:2007-06, Schutzklasse |, sowie DIN IEC 60364-4-44 entsprechend der
verwendeten Uberspannungskategorie des Antriebs ausgefiihrt sein.

Alle Netzanschluss- und Steuerleitungen miissen mechanisch durch
geeignete MaBnahmen vor den Anschlussklemmen gegen
unabsichtliches Lésen gesichert werden.

Netzanschluss und Steuerleitungen diirfen nicht zusammen in einer
Leitung gefiihrt werden, es sind stets zwei getrennte Leitungen zu
verwenden!




7.1 Anschlussplan

Abbildung 4 zeigt den elektrischen Anschluss fiir Standardantriebe. Flir den Anschluss verbindlich ist jeweils der
Anschlussschaltplan in der Antriebshaube. Der Anschluss von optionalem Zubehor ist den jeweiligen

Betriebsanleitungen zu entnehmen.
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Abbildung 4: Klemmenbezeichnung
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X4 = Potentiometer 1

X5/1 = Nullleiter

X7 = nicht belegt
X8 = Heizwiderstand

X9 = Potentiometer 2

X1 = Interne Verdrahtung
X2 = Interne Verdrahtung

X3 = Interne Verdrahtung

X5/2 = Motorphase zum Offnen
X5/4 = Motorphase zum SchlieRen
X5/6 und X5/7 = Thermoschalter als potentialfreier Kontakt

X6 = Zusatzliche Wegendschalter

X10 = im Standard nicht belegt

PE = Schutzleiter Anschluss am Gehéause

(

1-Phasen Wechselstrom
1-Phase a.c.

- |on || X5

Weq /
Paosition

g~ M
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Abbildung 5: Elektrischer Anschluss
-

Zusatzweqgschalter

Addifional
Pasifion Switch

Zul Close

Auf / Open

Paotentiomseter 1

Additional
Potentiometer 1

Potenfiometar 2 Heizung
Addifional i
Patentiometer 2 Heating

J

PE
Der Anschluss des Schutzleiters muss an der am Geh&duse mit ,PE“ é gekennzeichneten

Stelle erfolgen!

Bei allen Anschlussleitungen auf korrekte Abisolierlange achten, so dass ein Schutz gegen
elektrischen Schlag gegeben ist.




Zur Begrenzung des Stellweges stehen zwei einstellbare Endlagenschalter zur Verfiigung, die den Motorstrom in der
jeweiligen Richtung abschalten.

Je nach Antriebstyp kann der Motor lber einen Thermoschalter verfiigen, der bei Erreichen der maximalen
Motortemperatur den Motorstrom in beiden Richtungen abschaltet (nur bei Standard 1-Phasen Wechselspannung).
Der eingeschleifte Thermoschalter ist an der Briicke zwischen den Klemmen X5/6 und X5/7 (siehe Abb. 4) zu
erkennen.

7.2 Thermoschalter als potentialfreier Kontakt

Bei einigen Antrieben ist der Motor durch einen Thermoschalter geschiitzt. Dieser ist in den Nullleiter des
Motoranschluss eingeschleift (bei 1-Phasen Wechselspannung), kann aber als potentialfreier Kontakt nach auf3en
gefiihrt werden.

Hierzu ist wie folgt vorzugehen:

e Briicke zwischen den Klemmen X5/6 und X5/7 entfernen.

e Tauschen der Kabel an den Klemmen X1/11 und X1/13

e Durchgangsprifung zwischen den Klemmen X5/6 und X5/7 (Verbindung muss durchgéngig sein).
e Anschluss des Thermoschalters als potentialfreien Kontakt an den Klemmen X5/6 und X5/7.

Max. Belastung des Thermoschalters:

Der Thermoschalter darf maximal mit den Nenndaten des Motors belastet werden (siehe Typenschild des Antriebes).

Bei Nutzung des Thermoschalters als potentialfreier Kontakt muss das Schaltsignal zum
sofortigen Stillstand des Motors fiihren. Ein Wiederanlaufen des Motors darf erst nach dem
Zuriickschalten des Thermoschalters erfolgen. Bei Nichtbeachtung: Beschadigung des
Antriebes.

8. Armaturenaufbau

Zur mechanischen Verbindung zwischen Armatur und Antrieb sind die Antriebe mit Flanschen nach ISO 5211
ausgeristet. Die Verbindung zur Armaturenwelle erfolgt tiber ein Doppelvierkant SW17.

e Prifen, ob die Flansche der Armatur und des Antriebes
Ubereinstimmen.

e Falls erforderlich, kdnnen zur Anpassung an die Armaturenwelle
handelsiibliche Adapter verwendet werden.

e Die Bohrung der Steckkupplung (Vierkant, Nut oder Zweiflach)
muss passend zur Armaturenwelle ausgefiihrt sein.

e Alle Verbindungsteile griindlich reinigen und die Armaturenwelle
sowie Steckkupplung leicht einfetten.

e Antrieb auf Armatur aufstecken und befestigen. Die Schrauben
gleichmalig und Uber Kreuz fest anziehen.

Pos. @: Antriebsflansch

Pos. @: Adapter fir Armaturenwelle

Abbildung 6: Antriebsflansch
. J




9. Einstellung der mechanischen Endlagen

Zur mechanischen Begrenzung des Antriebsschwenkwinkels kann eine der Endlagen mechanisch eingestellt werden.

Bei der Einstellung der mechanischen Endlage darf der Antrieb nur mit dem Handrad (nicht
elektrisch) betétigt werden.

e Schutzkappe (Abb. 7; Pos. 2) der Einstellschraube entfernen.

e Einstellschraube um ca. 5 Umdrehungen herausdrehen.

e Antrieb am Handrad im Uhrzeigersinn drehen, bis die Endlage der Armatur erreicht ist.

e Einstellschraube zunachst bis zum Anschlag eindrehen, dann wieder um eine halbe Umdrehung zurtick.
e Schutzkappe der Einstellschraube wieder aufstecken.

Pos. @: Einstellschraube
Pos. @: Schutzkappe

Abbildung 7: Mechanische Endlagenbegrenzung
\ J

10. Einstellung der Wegendschalter

( )

Pos. @: Schaltnocke fur ZU-Stellung
Pos. @: Schaltnocke fur AUF-Stellung

Pos. @: Steg als Gegenlager fiir Schraubendreher

HINWEIS:

Nutzen sie den in Abbildung 8 mit Pos. 3
gekennzeichneten Steg als Gegenlager fiir den
Schraubendreher beim Einstellen der Schaltnocken!

Abbildung 8: Einstellung der Schaltnocken fiir

Wegschalter
g J

Die Standardwegschalter des Antriebes dienen zum Abschalten des Motors in den jeweiligen Endlagen.

Zusatzliche Wegschalter (optional) sind als potentialfreie Wechslerkontakte ausgefiihrt und dienen zur Signalisation
von Endlagen oder Zwischenstellungen. Die Betdtigung der Schalter erfolgt durch Schaltnocken, die tber eine
Rutschkupplung stufenlos auf der Schaltwelle verdrehbar sind.
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Unbeabsichtigtes, elektrisches Fahren des Antriebes ist durch geeignete MaBnahmen zu
verhindern.

e Antrieb elektrisch in ZU-Stellung fahren, bis die gewiinschte Position erreicht ist.

e Nocke des ZU-Endschalters (Abb. 8; Pos. 1) mit einem geeigneten Schraubendreher (4 mm Klingenbreite) soweit
entgegen dem Uhrzeigersinn drehen, bis der Mikroschalter hérbar klickt.

e Antrieb elektrisch in AUF-Stellung fahren, bis die gewlinschte Position erreicht ist.

o Nocke des AUF-Endschalters (Abb. 8; Pos. 2) mit einem geeigneten Schraubendreher (4 mm Klingenbreite) soweit
im Uhrzeigersinn drehen, bis der Mikroschalter hérbar klickt.

10. Inbetriebnahme

Der Elektroanschluss und die Inbetriebnahme bei anliegender Netzspannung darf nur durch
geschultes Fachpersonal erfolgen!

Bei der Inbetriebnahme keine Anschlussleitungen beriihren!

e Haube schliefen, Handrad aufsetzen und befestigen.

e Antrieb per Handrad in Mittelstellung fahren.

e Stellsignal fir AUF- und ZU-Richtung kurz einschalten und priifen, ob der Antrieb in die vorgegebene Richtung
positioniert. Gegebenenfalls Stellsignale fiir AUF / ZU vertauschen.

e Positionieren des Antriebs (iber die Stellsignale bis zur Abschaltung durch die Endschalter des Antriebs in den
jeweiligen Endlagen. Priifen ob die Endlagenabschaltung korrekt ist. Gegebenenfalls Endschalter nachjustieren.

11. Wartung / Instandhaltung

Die Antriebe sind wartungsfrei unter den im Datenblatt angegebenen Einsatzbedingungen. Die Getriebe sind auf
Lebensdauer geschmiert und bedirfen keiner Nachschmierung.

Achtung!

Wahrend der Wartung und Instandhaltung darf der Antrieb nicht
elektrisch betatigt werden.

11.1 Reinigung

Die Reinigung der Antriebe erfolgt trocken.

11.2 Ersatzteile

Defekte Antriebe kénnen an unser Stammwerk in Bad Diirkheim, Deutschland, oder an eine unserer Vertretungen im
Ausland zurilickgeschickt werden, um dort auf Schaden und deren mogliche Ursachen untersucht zu werden.



12. AuBlerbetriebnahme und Entsorgung

e Den Anschluss der Netzspannung trennen und gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten sichern.
e Haube o6ffnen.

e Externe Anschliisse entfernen.

e Antrieb vom Ventil nehmen.

Entsorgung

Der Antrieb gilt fiir die Entsorgung als Abfall aus elektrischen und elektronischen Ausristungen und darf nicht als
Hausmdiill entsorgt werden.

GemaR 2012/19/EU zu Elektro — und Elektronik-Altgeraten (WEEE) diirfen die hier beschriebenen
Gerate nicht Gber kommunale Entsorgungsbetriebe entsorgt werden.

\ ~

Sollten Sie sich nicht selbst um die Entsorgung durch einen entsprechenden Fachbetrieb kimmern
/ wollen oder kdnnen, diirfen Sie die Geradte an den Hersteller zurlicksenden, der dann, gegen eine
I

Pauschale, Sorge tragt, dass die Gerate fachgerecht entsorgt werden.

13. Anhang

13.1 Technische Daten und Zubehor

Technische Daten der Antriebe sind den Datenblattern zu entnehmen.

Zur Anpassung der Antriebe an unterschiedlichste Einsatzbedingungen stehen nachriistbare Zubehoérgerate zur
Verfligung. Eine Auflistung des fiir den jeweiligen Antriebstyp verfligbaren Zubehors ist ebenfalls den Datenblattern
zu entnehmen.

Flr Einbau und Inbetriebnahme des Zubehors stehen separate Bedienungsanleitungen zur Verfligung.

Versorgungsspannung 230 VAC 1~ 115 VAC 1~ 24 VAC1~

Erhéhung der Schutzart auf IP67

e = verfiigbar

Die Standard-Schalter mit Silber-Kontakten sind geeignet fiir Schaltstréme 100 mA bis 5 A bei
Spannungen im Bereich 24 V bis 230 V AC/DC. Fiir geringere Schaltleistungen bis 0,12 VA (0,1
mA bis 100 mA bei 1 V bis 24 V AC/DC) empfehlen wir Schalter mit Gold-Kontakten (2WE
Gold).

11



14. Konformitatserklarung

Original Einbauerklarung fur unvollstandige Maschinen
und EG-Konformitatserklarung

Wi,
PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Dirkheim

erkldren allsinverantworllich, daft die von uns gefertigten elekinschen Siellantriebe der Baursihen

PSR-E...; PSQx03...; PSQ-E...; PSQ-AMS...; PSL-Mod4...;
PSL-AMS...; P5SF...; PSF-M...; PSF-Q...; PSF-Q-M...

als unvollstandige Maschine den Anforderungen der

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

entsprechen. Diese Stellantrigbe sind fir den Jusammenbau mit Armaturen bestimmt.

Dig Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis sichergestelit wurde, dass die gesamte Maschine den
Bestimmungen der glltigen Maschinennchtlinie entspricht.

Clie technischen Unteragen gemak Anhang Vil Teil B wurden erstelii.

Ciie 0.g. Antriebe entsprechen weiterhin den Anforderungen der folgenden EU-Richilinien:

2014/30/EU Elekiromagnetische Verraglichkeit
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2011/65/EU + 2015/863/EU RoHS-Richtlinie

des Weiteren wurden die folgenden harmonisierten Normen angewanidt:

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagnetische Verirsglichkeit (EMV),
Fachgrundnorm Stérfestigheit fir Industriebereich

EN 61000-6-3: 2007 +A1:2011 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV),
Fachgrundnormen - Stéraussendung fir Wohnbereich,
Geschéfts- und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

EN 61010-1: 2020 Sicherhaitsbestimmungen fir elektrische Mess-, Steuer-,
Regel- und Laborgerate

Bad Diarkheim, 2022

Lorkiam StbS

Christian Schmidhuber
(Geschaftsfilthrer)

WARNHINWELS!
Es liegt in der Verantwortung van Auslegung, Beschaffung, Montage und Betreiber, bei der Inbetiebnahme
spezielle Vorgaben und Einsatzgrenzen zu heachten, damit die oben genannten Regelwerke anwendbar
sind. Diese speziellen Vorgaben und Einsatzgrenzen geben wir auf Anfrage bekannt; sie sind auch in
unseren Betriehs- und Warlungsanteitungen enthalten.
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Unsere Niederlassungen:

Italien

PS Automazione S.r.l.

Via Pennella, 94

I-38057 Pergine Valsugana (TN)
Tel.: <+39> 04 61-53 43 67

Fax: <+39> 04 61-50 48 62
E-mail: info@ps-automazione.it

Indien

PS Automation India Pvt. Ltd.

Srv. No. 25/1, Narhe Industrial Area,
A.P. Narhegaon, Tal. Haveli, Dist.
IND-411041 Pune

Tel.: <+91>2025 4739 66

Fax :<+91>202547 39 66

E-mail : sales@ps-automation.in
WWW.ps-automation.in

Fiir weitere Niederlassungen und Partner scannen Sie bitte folgenden QR-Code oder besuchen Sie unsere Website

unter:

https://www.ps-automation.com/ps-automation/standorte/

PS Automation GmbH
Philipp-Kramer-Ring 13
D-67098 Bad Diirkheim

Tel.: +49 (0) 6322 94980-0
E-mail: info@ps-automation.com
WWW.ps-automation.com




