PSR-E-C25

Elektrischer 90° Schwenkantrieb

— 25 Nm max. Moment

13 Nm Laufmoment )*

17 s
Stellzeit/90° bei 50 Hz

, I Flansch F04 FO5 FO7*
= r nach ISO 5211

148

218

70

| s | TR Regelantrieb Klasse C
nach DIN EN ISO 22153

Schutzart IP65
Gewicht: ca. 3 kg ohne Zubehoér nach EN 60529

Stellzeit/90° 17 s [S0 Hz] / 145 [60 Hz] B

230 VAC1~ 115VAC1~ 24VAC1~ 400V 3~ 24 VDC

50 / 60 50 / 60 50 / 60
0,05 0,13 0,6
0,06 0,15 0,73
12 15 15

Standardausriistwng |

S2 - 20 min, S3/S4 - 1200 c/h - 50% bei 25°C
-25 bis +70 (S2) / -20 bis +60 (S4)
Thermoschalter
I
17 mm Doppelvierkant, Zeichnung siehe Riickseite

Zubehor/Optionen 230 VAC1~ | 115VAC1~ | 24VvAC1~ | 400V 3~ 24 VDC

0)3 0)3 0)3
. . .)4

Varianten auf Anfrage
Erhhéhung der Schutzart auf IP67

Weitere Informationen und Zubehér finden Sie auf unserer Website www.ps-automation.com!
* Flanschdetails auf der Riickseite
o = verflgbar, weitere Informationen im entsprechenden Datenblatt
)" = Zulassiges, durchschnittliches Drehmoment lber den Stellweg von 90°
)2 = bei max. Drehmoment und 50 Hz
)3 = PSPT02: 2-Leiter-Technik; PSPT03: 3-Leiter-Technik
)" = PSAP mit externen Relais erforderlich (Version .../R)
)” = Versorgungsspannung 24 V oder 115-230 V

ns
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PSR-E-C25

Technische Daten

Elektrischer Anschluss

TPhasen Wechselgrom
1+Phaseac.

Weg/ '
.0{ Position 0%

Zusatzwegschalter
Additional
Position Switch

——
W Zu/Cose  Adf/ Cpen
Potentiometer 1 Potentiometer 2 Heizung
Additional Additional .
Potentiometer 1 Potentiometer2 Heating
12T |x — o | [ X0 — o | X8
—1 —1
= [J=° 'S
x x

Abmessungen fiir Steckkupplungen

17 H1

Die verfiigbaren
Bearbeitungsformen entnehmen
Sie bitte dem Datenblatt

Andere Bearbeitungsformen sind
auf Anfrage méglich!

Anderungen vorbehalten!

PS Automation GmbH
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ISO Flansch Mal3e

1IsS05211 |  Fo4/07 F05/07

M5/M8 M6/M8
8/12 mm 9/12 mm
444 77
. \ 4
] x N /1
“v I
M
Einbaulage
o .

s
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